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Oszczednos¢ energii

Proces regulacji predkosci obrotowej z uzyciem przemiennikow ATV pozwala znacznie oszczedzi¢ energie,

w szczegolnosci w aplikacjach pompowych i wentylatorowych.

Funkcje ATV12 pozwalajace na uzyskanie znacznej oszczedno$ci energii: Typ sterowania silnikiem L[ E E

strona 55, funkcja uspienia/budzenia £ L 5 strona 72 oraz regulacja PID F | F strona 70.
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Niezbedne oraz wazne informacje

OSTRZEZENIA

Przeczytaj ze zrozumieniem ponizsze instrukcje przed wykonaniem jakiejkolwiek procedury z tym modelem przemiennika. Nastepujace
ponizsze wskazniki okreslajgce poziom niebezpieczehstwa mogg pojawia¢ sie w tej dokumentacji wskazujgc na elementy zagrozenia co
moze by¢ powodem powaznego uszkodzenia urzadzenia lub byé przyczyng $mierci lub powaznych obrazen.

Symbol moéwiacy o wystgpieniu niebezpieczenstwa lub ostrzezenia zwigzanym z pojawieniem sie zagrozenia w postaci
niebezpieczenstwa elektrycznego co w nastepstwie prowadzi do powaznych obrazen jesli ponizsza instrukcja nie zostata
przestrzegana.

Symbol bezpieczenstwa. Jest uzywany aby przestrzega¢ uzytkownika przed potencjalnym wystapieniem powaznych obrazen
ciata. Nalezy spetnia¢ zalecenia z tym symbolem w instrukcji aby unikngé mozliwosci obrazen lub $mierci.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Znak NIEBEZPIECZENSTWO wskazuje sytuacje zagrozenia, ktére bez eleminacji podczas uzytkowania i instalacji
prowadza do Smierci lub powaznych obrazenh ciata.

A OSTRZEZENIE

Znak OSTRZEZENIE wskazuje sytuacje zagrozenia, ktdre bez eliminacji mogg w rezultacie prowadzi¢ do $mierci
lub powaznych obrazen ciata.

A OSTRZEZENIE

Znak OSTROZNOSCI wskazuje na powstanie potencjalnej sytuacji zagrozenia co moze byé, w matym stopniu
powodem obrazen ciata.

OSTRZEZENIE

Znak OSTROZNOSCI, bez symbolu bezpieczenstwa, wskazuje na mozliwo$é wystapienia niebezpieczenstwa co
w nastepstwie prowadzi do uszkodzenia urzadzenia.

Nota informacyjna

Prosze Zapoznac¢ sie z Instrukcjg. Migdzynarodowe urzadzenie jakim jest regulowany przemiennik czestotliwosci ATV12 powotuje sie na
ponizszy podrecznik uzytkownika zgodnie z definicja nadang przez NEC. Elektryczne elementy wyposazenia powinny by¢ zainstalowane
natomiast zainstalowanie, konfigurowanie, naprawa i utrzymanie powinny by¢ wykonywane przez wykwalifikowany personel.
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Przed rozpoczeciem pracy

Przeczytaj i zrozum ponizszg instrukcje uzytkowania przed uruchomieniem i programowaniem przemiennika czestotliwosci
Altivar 12.

A A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczne napigcie lub porazenie
* Przeczyta¢ ze zrozumieniem instrukcje przed instalacjg i obstugg przemiennika Altivar 12. Instalacja, programowanie i obstuga
powinna by¢ wykonywana przez wykwalifikowany personel.

» Uzytkownik jest odpowiedzialny za przestrzeganie wszystkich miedzynarodowych i krajowych norm elektrycznych w celu
zapewnienia potaczenia przemiennika z uktadem potaczen ochronnych wszystkich urzadzen.

« Wiele czesci w przemienniku wtgcznie z obwodami drukowanymi jest pod napieciem sieci zasilajacej. NIE DOTYKAC.

+ Stosowaé wylgcznie izolowane narzedzia. NIE DOTYKAC odizolowanych elementéw oraz zaciskéw $rubowych bedacych pod
napieciem.

« NIGDY NIE ZWIERAC zaciskéw oznaczonych PA i PC oraz NIE ZWIERAC kondensatoréw w obwodzie pradu statego. Zainstalowaé
i zamkna¢ wszystkie ostony przed podaniem napiecia oraz przed uruchomieniem i zatrzymaniem napedu.

* Przed przystapieniem do wykonywania prac serwisowych:

- Odtaczy¢ napiecie

- Umie$ci¢ na odiaczonym przemienniku tablice ostrzegawcza "NIE ZALACZAC”

- Zablokowac¢ naped otwartego tacznika.

- Odtaczy¢ wszelkie zrodta zasilania, ktére byty wczesniej pod napieciem, wigcznie z zewnetrznym zasilaniem obwoddéw
sterujacych.

- ZACZEKAC 15 MINUT w celu roztadowania kondensatoréw w obwodzie pradu statego.

- Nastepnie nalezy wykona¢ czynnos$ci opisane w procedurze na stronie 13 w celu zweryfikowania, ze napiecie w obwodzie
pradu statego jest mniejsze niz 42 Vdc.

» Wskazniki LED przemiennika nie sg wskaznikami braku obecnosci napigcia w obwodzie pradu statego

Nie przestrzeganie powyzszych zalecen moze spowodowac porazenie pragdem elektrycznym lub moze by¢ przyczyna smierci
albo powaznych obrazen.

NIEBEZPIECZENSTWO

NIEZAMIERZONE DZIALANIE PRZEMIENNIKA.

» Upewnij sie, ze zadne dokonanie zmian parametrow ustawienia pracy urzadzenia nie doprowadzi do powstania niebezpieczehnstwa
dla personelu i urzadzenia.

Nie zastosowanie si¢ do zalecen podanych w instrukcji moze doprowadzi¢ do powaznych obrazen lub nawet $mierci.

OSTRZEZENIE

USZKODZONE URZADZENIE.

Nie uruchamiac¢ i nie instalowa¢ przemiennika Altivar 12, ktéry wyglada na uszkodzony.

Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze spowodowacé uszkodzenie urzadzenia.
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Przed rozpoczeciem pracy

OSTRZEZENIE

UTRATA LUB NIEODPOWIEDNIE NAPIECIE LINII ZASILAJACEJ.

« Uzytkownik projektujgcy obwody sterowania musi rozwazy¢ potencjalne tryby wystgpienia btedéw sterowania poprzez
nieodpowiednie napiecie na linii zasilajgcej i w nastepstwie powstanie krytycznych funkcji dla sterowania urzgdzenia. Rolg
projektanta jest doprowadzenie do osiggniecia stanéw bezpieczenstwa w trakcie i po wystapieniu btedu linii zasilania przemiennika
Altivar 12

Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna smierci albo powaznych obrazen lub uszkodzenie urzadzenia.

A OSTRZEZENIE

NIEKOMPATYBILNE NAPIECIE ZASILANIA

Przed zasileniem napigciem liniowym i konfiguracjg przemiennika ATV12 upewnij sie, czy liniowe napiecie zasilania jest kompatybilne
z zakresem napigcia zasilania podanym na tabliczce znamionowej przemiennika. Przemiennik moze ulec uszkodzeniu w przypadku
niezgodnego napiecia zasilania.

Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna powaznych obrazen lub uszkodzenie urzadzenia.

Réwnolegta praca silnikéw

Ustaw Algorytm sterowania silnikiem [ £ £ strona 55 na wielkos¢ 5 E 4.

OSTRZEZENIE

RYZYKO USZKODZENIA SILNIKA

Zabezpieczenie termiczne silnikanie jest kontrolowane przez przemiennik. Zapewnij alternatywne zrédto zabezpieczenia termicznego
kazdego silnika.

Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna uszkodzenie urzadzenia.
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Zawartosc i struktura dokumentaciji

Dokumentacja techniczna przemiennika czestotliwosci Altivar 12dostepna jest na oficjalnych stronach Schneider Electric
(www.schneider-electric.pl) jak réwniez na dysku DVD-ROM jako referencja VW3A8200.

Instrukcja uzytkownika

Opisuje funkcje, parametry, uzytkowanie i programowanie przemiennika czestotliwosci ALTIVAR 12

Uproszczona instrukcja uzytkownika

Wersja uproszczona i skrocona na bazie instrukcji uzytkownika zawierajaca niezbedne informacje przemiennika Altivar 12. Ta wersja
instrukcji uproszczonej jest dostarczana wraz z przemiennikiem czestotliwosci.

Instrukcja szybkiego startu i uruchomienia przemiennika Altivar 12

Instrukcja opisuje w prosty sposoéb jak podtaczy¢ i programowac przemiennik Altivar 12. Dokument jest dostarczany wraz z przemiennikiem
Altivar 12.

Instrukcja dla komunikacji MODBUS

Instrukcja ta opisuje montaz i podtaczenie przemiennika do magistrali lub sieci, sygnalizacje, diagnostyke i konfiguracje parametréw
komunikacyjnych za pomocg terminala zintegrowanego lub terminala z wyswietlaczem graficznym.
Instrukcja opisuje takze ustuge komunikacyji protokotu MODBUS.

Instrukcja ATV12P

Instrukcja opisuje specyfikacje przemiennika ATV 12 w wersji na ptycie bazowej - ATV12P

Schneider



Etapy konfigurowania przemiennika Altivar 12

1. Przyjecie dostawy przemiennika

O Sprawdzi¢ czy symbol przemiennika podany na etykiecie opakowania
odpowiada typowi podanemu w zamodwieniu.

O Po otrzymaniu przemiennika nalezy wyja¢ go z opakowania i sprawdzié, czy nie

zostat uszkodzony podczas transportu.

2. Sprawdzenie linii zasilajacej
O Nalezy sprawdzi¢ czy napiecie sieci zasilajgcej jest zgodne
z zakresem napie¢ znamionowych przemiennika (patrz
strona 10).

Kroki od 2 do 4
nalezy wykonywac

3. Montaz przemiennika (patrz strona 14)
O Montaz przemiennika nalezy przeprowadzi¢

przy odiqczonych zgodnie z instrukcja zawartg w niniejszej
e dokumentacji.

nap_@(_:'u O Zainstalowaé wewnetrzne i zewnetrzne urzadzenia

zasilajagcym. opcjonalne.

=

4. Podiaczenie przemiennika (patrz

strona 18)

O Podiacz silnik. Upewnic sie, ze napiecie
znamionowe silnika odpowiada napieciu
znamionowemu przemiennika

O Upewni¢ sie, ze odtgczone zostato
napiecie zasilajgce.

O Podigczyé¢ czesc sterowania
przemiennika.

5. Programowanie i konfiguracja

przemiennika (patrz strona 29)

0O Podtacz napiecie zasilajace lecz
bez komendy startu dla
przemiennika.

O Ustaw parametry silnika (Tryb
Konfiguracji na panelu HMI
przemiennika) tylko wtedy, jesli
konfiguracja fabryczna nastaw
silnika jest niewtasciwa.

O Wykonaj AUTOTUNING.

6. Start

8 Schneider
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Ustawienia - wstepne zalecenia

Wstepne zalecenia poprzedzajace tagczenie przemiennika

A NIEBEZPIECZENSTWO

NIEZAMIERZONE DZIALANIE PRZEMIENNIKA

Przed zataczeniem lub przed opuszczeniem menu konfiguracyjnego, sprawdzi¢ czy wejscia logiczne, do ktdérych zostato
przyporzadkowane polecenie uruchomienia, sg nieaktywne (w stanie 0), poniewaz mogg spowodowac nagte uruchomienie. Jesli karta
zaciskow sterowania zostata zdjeta:

» Usun karte zaciskéw sterowania zapewniajac brak napiecia na zaciskach (USUNIECIE ZASILANIA).

» Uaktywnij stany logiczne niektérych wejs¢ jako funkcje wyboru.

Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna smierci lub powaznych obrazen.

Wstepne zalecenia poprzedzajace konfiguracje przemiennika.

A NIEBEZPIECZENSTWO

NIEZAMIERZONE DZIALANIE PRZEMIENNIKA

* Przeczytaj i zrozum ponizsza instrukcje uzytkowania przed uruchomieniem i programowaniem przemiennika czestotliwosci
Altivar 12.

» Wszystkie zmiany parametréw ustawien przemiennika ATV12 powinny by¢ wykonywane przez wykwalifikowany personel.

* Upewnic¢ sie czy wejscia logiczne sa nieaktywne poniewaz mogg spowodowaé uruchomienie urzadzenia w momencie modyfikaciji
parametréw.

Nie zastosowanie si¢ do zalecen podanych w instrukcji moze doprowadzi¢ do powaznych obrazen lub nawet Smierci.

Uzycie przemiennika z silnikiem o r6znym zakresie mocy

Silnik posiadajacy inny zakres prgdowy i mocowy niz przemiennik, w tym przypadku silnik ponizej parametréw znamionowych przemiennika
nie wymaga kalkulacji. Prad znamionowy silnika jest ustawiany w parametrze [t H jako prad cieplny silnika. W przypadku wyzszego
zakresu silnika (dwukrotnie ponad warto$¢ przemiennika, przyktad 4kW na 2.2kW mocy przemiennika) niezbedne jest zapewnienie pradu
i aktualnej mocy silnika ponizej znamionowej wartosci pradu i mocy przemiennika.

Laczenie zasilania przez stycznik sieciowy

OSTRZEZENIE

RYZYKO USZKODZENIA PRZEMIENNIKA

» Unikaj czestego zataczania i dziatania stycznika sieciowego (przedwczesne starzenie sie kondesatorow filtra).
« Uzywac wejs¢ logicznych LI1 do LI4 do sterowania przemiennikiem. Czas cyklu musi by¢ WIEKSZY niz 60 sekund

Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna uszkodzenia urzadzenia.

Przemiennik pracujacy z silnikiem o mniejszym zakresie mocy lub bez podtagczonego
silnika.

* W trybie ustawien fabrycznych, utrata fazy - parametr OPL (strona 80) jest aktywny (0 P L ustaw na 4 E 5), Zanik fazy wyjsciowej
0O F L (strona 80) jest aktywny .

OSTRZEZENIE

RYZKO USZKODZENIA SILNIKA

Zabezpieczenie cieplne silnika nie jest kontrolowane przez przemiennik jesli zakres pradowy silnika jest mniejszy o 20% niz zakres
pradowy przemiennika. Zapewnij alternatywne zabezpieczenie termiczne.

Bledy wynikajace z nieprzestrzegania powyzszych zalecen moga spowodowac trwate uszkodzenie urzadzenia.

©

Schneider



Zakres przemiennika (symbole katalogowe)

Jednofazowe napiecie zasilania: 100...120 V 50/60Hz
Dla tréjfazowych silnikow 200/240V

Silnik Liniowe napiecie zasilania (wejSciowe) Przemiennik (wyjscie) Symbol Roz
Moc wskazanana  Maksymalny prad liniowy Moc Rozpraszana Znamiono Maks. Prad katalogowy miar
tabliczce (2) pozorna mocdlapradu wy prad In przejsciowy (2) (3)
znamionowe;j (1) przy 100V  przy 120V znamiono- 60 s 2s

wego (1)
kw HP A A kVA w A A A
0.18 0.25 6 5 1 18 1.4 21 23 ATV12HO18F1 1C1
0.37 0.5 11.4 9.3 1.9 29 2.4 3.6 4 ATV12H037F1 1C1
0.75 1 18.9 15.7 3.3 48 4.2 6.3 6.9 ATV12HO75F1 2C1

Jednofazowe napiecie zasilania: 100...120 V 50/60Hz
Dla tréjfazowych silnikow 200/240V

Silnik Liniowe napiecie zasilania (wejSciowe) Przemiennik (wyjscie) Symbol Roz
Moc wskazana na  Maksymalny prad liniowy Moc Rozpraszana Znamiono Maks. Prad katalogowy miar
tabliczce (2) pozorna mocdlapradu  wy prad przejsciowy (2) 3)
znamionowe;j (1) przy 200V  przy 240 V znamiono- In 60 s 2s

wego (1)
kW HP A A kVA w A A A
0.18 0.25 3.4 2.8 1.2 18 1.4 2.1 2.3 ATV12H018M2 1C2
0.37 0.5 5.9 4.9 2 27 24 3.6 4 ATV12HO37M2 1C2
0.55 0.75 8 6.7 2.8 34 3.5 5.3 5.8 ATV12H055M2 1C2
0.75 1 10.2 8.5 3.5 44 4.2 6.3 6.9 ATV12H075M2 1C2
1.5 2 17.8 14.9 6.2 72 7.5 11.2 12.4 ATV12HU15M2 2C2
2.2 3 24 20.2 8.4 93 10 15 16.5 ATV12HU22M2 2C2

Tréjfazowe napiecie zasilania: 200...240V 50/60Hz
Dla tréjfazowych silnikow 200/240V

Silnik Liniowe napiecie zasilania (wejSciowe) Przemiennik (wyjscie) Symbol Roz
Moc wskazana na  Maksymalny prad liniowy Moc Rozpraszana Znamion  Maks. Prad katalogowy miar
tabliczce (2) pozorna mocdlapradu owy prad przejsciowy (2) 3)
znamionowej (1) przy 200V  przy 240V Znamiono- In 60 s 2s
wego (1)
kW HP A A kVA w A A A
0.18 0.25 2 1.7 0.7 16 1.4 21 2.3 ATV12H018M3 1C3
0.37 0.5 3.6 3 1.2 24 24 3.6 4 ATV12HO037M3 1C3
0.75 1 6.3 5.3 2.2 41 4.2 6.3 6.9 ATV12H075M3 1C3
1.5 2 11.1 9.3 3.9 73 7.5 11.2 12.4 ATV12HU15M3 2F3
2.2 3 14.9 12.5 5.2 85 10 15 16.5 ATV12HU22M3 2F3
3 4 19 15.9 6.6 94 12.2 18.3 20.1 ATV12HU30M3 3F3
4 5.5 23.8 19.9 8.3 128 16.7 25 27.6 ATV12HU40M3 3F3
(1)Podane zakresy mocy znamionowych i pradéw odpowiadajag czestotliwosci przetaczania 4 (2) Oznaczenie referenciji,
kHz, powyzej tej nastawy fabrycznej, przemiennik zmniejszy czestotliwos¢ przetgczania w przyktad: ATV12HU15M3
przypadku nadmiernego przyrostu temperatury. Przyrost temperatury jest kontrolowany ATV12: Altivar 12;
przez sonde PTC w module mocy przemiennika. Obnizenie warto$ci czestotliwosci H: produkt z radiatorem;
powinno by¢ zgodne ze znamionowym pradem przemiennika podczas ciagtej pracy U15: zakres przemiennika,
powyzej 4 kHz i potrzebuije: zobacz parametr ~ L U strona 40;
* 10% obnizenie wartosci dla 8 kHz M3: zakres napieciowy
* 20% obnizenie wartosci dla 12 kHz przemiennika, zobacz parametr
* 30% obnizenie wartosci dla 16 kHz UL AL strona 40.
(3)Opis
121 LEl 13]
mozliwe 1 fizyczny rozmiar 1 mozliwe F Na ptycie mozliwe 1 100V 1 faza
wartosci 2 fizyczny rozmiar 2 wartosci C  Kompakt wartosci 2 200V 1 faza
3 fizyczny rozmiar 3 3 200V 3faza

Schneider



Wymiary i wagi przemiennika ATV12

ATV12HO018F1, 018M2, 037F1, 037M2, 037M3, 018M2, 018M3, 055M2, 075M2

2x@5 a b @ G H HA1 %] Sruba) | Masa
. . ATV12H | mm mm mm mm mm mm mm wkret kg
1 [ (in.) (in.) (in.) (in.) (in.) (in.) (in.) ¢ (Ib)
©
o \ @)} (())1188I\|jl12 72 142 | 102.2 | 60 131 143 2x5 M4 0.7
I 3 (2.83) | (5.59) | (4.02) | (2.36) | (5.16) | (5.63) | (2x 0.20) (1.5)
018M3
Tooo
" - | G | _ (())3?;;12 72 130 | 121.2 | 60 120 143 2x5 M4 0.8
: ' (2.83) | (5.12) | (4.77) | (2.36) | (4.72) | (5.63) | (2x 0.20) (1.8)
a 037M3
8?gmg 72 130 | 131.2 | 60 120 143 2x5 M4 0.8
(2.83) | (5.12) | (5.17) | (2.36) | (4.72) | (5.63) | (2 x 0.20) (1.8)
075M3
ATV12HO075F1, U15M2, U22M2, U15M3, U22M3
2x@5 a b c G H H1 %) : Masa
Sruba/
ATVA2H | mm mm mm mm mm mm mm wkret kg
(in.) (in.) (in.) (in.) (in.) (in.) (in.) ¢ (Ib)
075E1 105 130 | 156.2 | 93 120 142 2x5 m 1.3
(4.13) | (5.12) | (6.15) | (3.66) | (4.72) | (5.59) | (2 x 0.20) (2.9)
U15M2 105 130 | 156.2 | 93 120 142 2x5 m 14
U22M2 | (4.13) | (5.12) | (6.15) | (3.66) | (4.72) | (5.59) | (2 x 0.20) (3.1)
a U15M3 105 130 | 131.2| 93 120 143 2x5 m 1.2
U22M3 | (4.13) | (5.12) | (5.17) | (3.66) | (4.72) | (5.63) | (2x 0.20) (2.6)
ATV12HU30M3, U40M3
a b c G H H1 1%} Sruba/ Masa
Axas ATVI2H | mm | mm | mm | mm | mm | mm mm e kg
: (in.) (in.) (in.) (in.) (in.) (in.) (in.) ¢ (Ib)
U30M3 140 170 | 141.2 | 126 159 184 4x5 m 2.0
1 U40M3 | (5.51) | (6.69) | (5.56) | (4.96) | (6.26) | (7.24) | (2 x 0.20) (4.4)
- gL -
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Montaz

Montaz i warunki temperaturowe

? 50 mm‘
(2in)

[

o i N

? 50 mm
2in)

Instaluj urzadzenie pionowo, z doktadnosciag +/- 10°. Nie umieszcza¢ w poblizu elementéw grzejnych. Pozostaw
dostateczng wolng przestrzen, aby powietrze wymagane do chiodzenia mogto krazy¢ od dotu do gory
urzgdzenia.Wolna przestrzen od czota urzadzenia: 10 mm minimum. Gdy stopieh ochrony IP20 jest odpowiedni,
zaleca sie zdjecie ostony ochronnej na szczycie przemiennika, jak pokazano ponizej. Zalecane jest aby instalowac¢
przemiennik na ptycie rozpraszajgcej ciepto.

Wolna przestrzen od czota urzadzenia: 10 mm minium (0.39 cala).
Wolna przestrzen od czota urzgdzenia: 10 mm minimum.

Gdy stopien ochrony IP20 jest odpowiedni, zaleca sie zdjecie ostony ochronnej na szczycie przemiennika, jak
pokazano ponizej.

Zaleca sie aby przemiennik ATV12 byt instalowany na ptycie rozpraszajacej ciepto.

Zdejmowanie ostony znajdujacej sie na szczycie przemiennika

=

2
|

=

Typy montazu przemiennika ATV12

Montaz typu A

2 2 . .
50. mm 50. mm 0d -10°C do 50°C d = 50 mm (1.97 cala): bez specialnych $rodkéw ostroznosci. d =0
| (2in.) (2in.) . - - L . . L .
: (montaz obok siebie), zdejmij ostone znajdujgca sie na szczycie przemiennika, jak
. —= pokazano ponizej (stopien ochrony przemiennika przechodzi na IP20)
] O =0T
Montaz typu B Od 40°C do 50°C: « d = 50 mm (1.97 cala): zdejmij ostone znajdujaca sie na szczycie
przemiennika, jak pokazano ponizej (stopien ochrony przemiennika przechodzi na IP20).
Jesli ostona zostata zdjeta, nastepuje obnizenie wartosci znamionowych pradu
przemiennika przez 2.2% na kazdy stopien °C powyzej 50°C. d=0: zdejmij ostone
znajdujaca sie na szczycie przemiennika, jak pokazano ponizej (stopien ochrony
przemiennika przechodzi na IP20), i obnizenie warto$ci znamionowych przemiennika
o wartos¢ 2.2% na kazdy stopien °C powyzej 50°C.
Montaz typu C
) ) )
250 mm 250 mm Wolna przestrzeri = 50 mm z kazdej strony. Ostona powinna byé zdjeta dla warunkéw
(2in.) (2in.) || pracy przemiennika powyzej 50°C (122°F). Stopien ochrony przemiennika przechodzi na
1P20.
|

Podane typy montazu przemiennika pozwalajg na prace w temperaturze 50°C (122°F) z czestotliwoscig przetgczania 4kHz.

Schneider



Montaz

Charakterystyki ograniczania pradu.

Charakterystyki ograniczania prgdu In przemiennika w funkcji temperatury, czestotliwosci przetaczania i typu montazu.

ATV12HOeeM2, ATV12HOeeM3, ATV12H018F1 do ATV12H037F1

I/In
100 % = = = = 40°C, montaz typu A (IP4x), C (IP20)

S~ o 50°C, montaz typu C z metalowa ptytka
90 % ~

— 40°C, montaz typu B

80 % ==

~

~
70 %
=~ ~ — — 60°C, montaz typu C na metalowej ptycie
60 % —
~
™
50 % o~
2 4 6 8 10 12 14 16

Czestotliwos¢ przetaczania w kHz

ATV12HUeeM2, ATV12HO075F1, ATV12HU15M3 do ATV12HU40M3
I/1n

100 % =

90 % = )
S - — = 50°C, montaztypu A,BiC

80 % e

70 % =1 __ — 60°C, montaztypuA,BiC

60 %

50 % =
2 4 <] 8 10 12 14 16
Czestotliwos¢ przetaczania w kHz

Dla posrednich temperatur (55°C (131°F) interpolowa¢ pomiedzy dwoma krzywymi

Procedura pomiaru wartosci na szynie napieciowej DC przemiennika ATV12

A A NIEBEZPIECZENSTWO
NIEBEZPIECZNE NAPIECIE LUB PORAZENIE.

Przeczytaj ze zrozumieniem ostrzezenia w czesci "Przed rozpoczeciem pracy" na stronie 5 przed wykonaniem tej procedury

Nie zastosowanie si¢ do zalecen podanych w instrukcji moze doprowadzi¢ do powaznych obrazen lub nawet $mierci.

Wartos$¢ na szynie napieciowej moze przekroczy¢ 400V DC. Uzyj wtasciwego urzadzenia pomiarowego (np. woltomierz) do wykonania tej
procedury. Do pomiaru napiecia na szynie DC nalezy:

1 Roztaczy¢ wszystkie zrodta napiecia.
2 Odczekaj 15 minut do roztadowania napiecia na szynie DC.
3 Pomiar nalezy wykona¢ pomiedzy zaciskami PA/+ a PC/-upewniajac sie ze napiecie ma warto$¢ mniejsza niz 42V DC.

4 Jesli nie nastapito roztadowanie kondensatotéw na szynie DC skontaktuj sie lokalnym biurem Schneider Electric. Nie naprawiaj i nie
pracuj na przemienniku.

Schneider



Montaz

Instalowanie ptyt EMC
Montaz ptyt EMC: VW3A9523, VW3A9524 lub VW3A9525 zamawiane oddzielnie.

Montaz odpowiednich plyt EMC do otworéw montazowych przemiennika ATV12 uzywajac 2 zaciskéw dostarczanych z ptytkg zgodnie z
rysunkiem ponizej:

Rozmiar 1, ptyta EMC VW3A9523:
ATV12H018F1, ATV12HO037F1, ATV12P037F1,
ATV12H018M2, ATV12p0eeM2, ATV12e0eeM3

1. 2 mocowania $rub

2. 4 $ruby typu M4 do zataczonych klamr
montazowych ptytki EMC

——
2 ED% © Rozmiar 3, ptyta EMC: VW3A9525:
ﬂ o® 2 ATV12eU30M3 i ATV12¢U40M3
2 AT =2 —
o) e
Rozmiar 2, ptyta EMC:EMC: VW3A9524:
ATV12HO075F1, ATV12HUeeM2, ATV12eU15M3,
ATV12eU22M3
™ I
oaa 9
©
[ AW
[
lene OICISLIS®)
79PY | el 150
j s SEan : 1 Lo @0 QI
2—F—@3::] © 2 - o
loo o @ @@ 00 (& .
=] e € Solller>or
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Okablowanie przemiennika ATV12

Zalecenia

Trzymaj kable obwoddéw sterowania z daleka od kabli obwodéw mocy w instalacjach z niskg emisjg sygnatéw (sterowniki PLC, detektory,
aparatura pomiarowa, sprzet Audio-Video). Jezeli jest konieczne wzajemne skrzyzowanie kabli zasilajgcych i kabli sterowniczych, nalezy
zapewni¢ ich skrzyzowanie pod katem prostym.

Zabezpieczenie obwodéw mocy przemiennika ATV12

Zwroé uwage na rodzaj kabli o odpowiednim przekroju poprzecznym zgodnym z zaleceniami i normami. Przed przystapieniem do
okablowania przemiennika podtacz uziemienie do $ruby zacisku uziemiajgcego znajdujgcego sie ponizej zaciskdw wyjsciowych
przemiennika (zobacz "Dostep do zaciskow silnika jesli uzywasz zaciskéw Srubowych, strona 20)

Przemiennik powinien by¢ uziemiony zgodnie z normami bezpieczenstwa. Przemienniki ATV12 posiadajace filtr EMC w standardzie ich
prady uptywowe majg wartos¢ powyzej 3.5mA. W przypadku, gdy zainstalowanie zabezpieczen réznicowoprgdowych od strony zasilania
jest wymagane przez normy instalacyjne, nalezy stosowac urzadzenia typu A dla przemiennikow jednofazowych i typu B dla przemiennikow
3-fazowych. Wybierz odpowiedni model zawierajacy:

* Filtrowanie pradéw wysokiej czestotliwosci.

» Opdznienie czasowe zapobiegajace przypadkowym wyzwoleniom spowodowanym tadowaniem kondensatoréw przy zataczaniu
zasilania. Opoznienie czasowe nie jest mozliwe dla urzadzeh 30 mA. W tym przypadku, wybierz urzadzenia odporne na przypadkowe
wyzwolenie, np.: wytgczniki roznicowopradowe z powiekszong odpornoscig z zakresu s.i.

Jesli wymagana jest instalacja wielu przemiennikow nalezy zapewni¢ zabezpieczenie réznicowopragdowe od strony zasilania na jeden
przemiennik.

Zabezpieczenie obwodéw sterowania przemiennika ATV12

Do obwodow sterowania i zadawania predkosci zaleca sie stosowanie skreconych kabli ekranowanych ze skokiem od 25 do 50 mm,
z ekranem uziemionym na obu koncach (zobacz strona 25).

Dilugosé kabli silnika

Dla przewodow silnika o dtugosci od 50 metréw (164 stopy) dla ekranowanych i 100 metréw (328 stop) dla nieekranowanych zalecany jest
montaz dtawika silnikowego.
Dtawiki silnikowe dobiera sie do modelu przemiennika ATV12 - uzyj katalogu ATV12.

Uziemienie urzadzenia

Przemiennik ATV12 musi by¢ uziemiony zgodnie z lokalnymi i miedzynarodowymi wymaganiami.Minimalny rozmiar przewodu 10 mm?
moze by¢ wymagany by spetni¢ standardy limitu wartosci pragdéw uptywowych.

A A NIEBEZPIECZNE NAPIECIE

NIEBEZPIECZNE NAPIECIE

» Nalezy zapewni¢ uziemienie urzadzenia stosujgc potaczenie z szyng uziemiajacg w sposéb pokazany na schemacie ponizej.
* Przemiennik powinien by¢ prawidtowo uziemiony przed podaniem napiecia zasilajagcego.

Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna smierci albo powaznych obrazen.

A A NIEBEZPIECZNE NAPIECIE

ATV12HO075F1, ATV12H075M2 AND ATV12H075M3 - RYZYKO CIAGLEGO UZIEMIENIA

Anodyzowanie (utlenianie) radiatora ciepta przemiennika moze spowodowac odizolowanie sie przestrzeni montazowej. Upewnij sie,
czy zastosowano zalecenia uziemienia przemiennika i potaczen sg zgodne z instrukcja.

Nie zastosowanie si¢ do zalecen podanych w instrukcji moze doprowadzi¢ do powaznych obrazen lub nawet $mierci.

e ~ Y l i Y + Sprawdz czy rezystancja uziemienia jest réwna jeden Ohm lub
= . = o
mniej.
Crive = Diive ~ ) -
&) 9 @) 9 1 * Kilka przemiennikéw nalezy uziemi¢ w sposéb podany na
schemacie obok.
Drive Drive [ Dr
If'\ ‘ ._L\ " F r . . . .
=/ =/ [ .L =1L * Nie taczy¢ przewodéw ochronnych w petle ani szeregowo.
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Okablowanie przemiennika ATV12

A UWAGA

RYZYKO USZKODZENIA PRZEMIENNIKA

* Przemiennik ATV 12 ulegnie uszkodzeniu, jezeli sie¢ zasilajgca zostanie potgczona z zaciskami wyjsciowymi (U/T1, V/T2, W/T3).

» Sprawdzi¢ potaczenia zaciskéw obwodow silnopradowych przed zasileniem przemiennika ATV12.

* W przypadku zastepowania innego przemiennika przemiennikiem ATV12, zweryfikowa¢ wszystkie podtgczenia w celu spetnienia
wymagan zawartych w instrukcji instalowania przemiennika ATV12.

Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna smierci albo powaznych obrazen.

A UWAGA

NIEODPOWIEDNIE ZABEZPIECZENIE ZWARCIOWE

« Zapewnij wtasciwg koordynacje zabezpieczen nadprgdowych. W przypadku wymagan branzowych okreslonych przez Canadian
Electricity Kod oraz National Electrical Kod nalezy stosowaé odpowiednie zabezpieczenia. Zastosowa¢ bezpieczniki podane na
tabliczce znamionowej w celu uzyskania wymaganego zakresu zabezpieczen zwarciowych (strona 105).

» Nie podtaczac¢ przemiennika do sieci zasilajacej, ktorej spodziewany prad zwarcia jest wiekszy niz spodziewany prad zwarcia podany
na tabliczce znamionowej przemiennika (strona 105).

Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna smierci albo powaznych obrazen.

16 Schneider
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Okablowanie przemiennika ATV12

Ogoblny diagram potaczeniowy ATV12
ATV12eeeeF 1 Jednofazowe napiecie zasilania 100...120V

I =

ATV12eeeeM2 Jednofazowe napiecie zasilania 200...240V

ATV12e00eM3

£2
s RS Siinik Zrodio
©) tréjfazowy

(1) Przekaznik R1, do zdalnej sygnalizacji stanu przemiennika.
(2) Wewnetrzny zasilacz +24V DC. Jedli jest uzywane zewnetrzne zrédio zasilania (+ 30V DC maks.), podtacz OV zrédta do zacisku 0V
przemiennika i nie uzywaj zacisku +24V DC przemiennika ATV12.

(3) Potencjometr zadawania predkosci SZ1RV1202 (2.2 kQ) lub podobny (maks. 10 kQ).
(4) Opcjonalny modut hamujacy VW3A7005

(5) Opcjonalny rezystor hamujacy VW3A7eee (min. wartos¢ 68 kQ, 32W).

UWAGA:

* Nalezy zainstalowa¢ odpowiednie thumiki zakiécen we wszystkich obwodach indukcyjnych w poblizu przemiennika lub podtaczonych

do tych samych obwodoéw (przekazniki, styczniki, elektrozawory, itd.).

» Zacisk uziemiajgcy ATV 12 (zielony zacisk $rubowy) jest przeciwnie utozony w odniesieniu do ATV11, wskazany na etykiecie

zaciskow ATV12.

Schneider



Okablowanie przemiennika ATV12

Etykiety polaczeniowe przemiennika ATV12

ATV12HeeoF1
0.5Nm
4.4 Ib.in
Input 120 V 0-10Vdc x-20 mA
0-5Vdc 0-10Vdc x-y mA
'E,‘f SILZ#N@ rR1a| |R1B| |RIC] AOT
Output 240 V 9
PAlPC|U |V | W
f+ | /=1m|me|ims LI LIz L3 Li4 +24)

O O DO (W)
ATV12HeeeM2
0.5N'm
4.4 |b.in
Input 240 V 0-10Vdc x-20 mA
0-5Vdc 0-10Vdc x-y mA
FL‘{ EIZJN @ R1A| [R1B| [RIC
Output 240 V o

PA|PC|U |V | W
I+ | /=m|m2|ms

(™)
ATV12HeeeM3
0.5N'm
4.4 |b.in
Input 240 V 0-10Vdc x-20 mA
a/lsi|ts 0-5Vdc 0-10Vdc x-y mA
Li|L2|Ls @ R1A
Output 240 V 0
PA|PC|U |V | W
f+ /= m|mz|m3 L Liz L3 Li4 +24)

®
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Zaciski mocy przemiennika

Liniowe napecie zasilajgce przemiennik podaje sie w goérnej czesci przemiennika, elementy mocy silnika na dole przemiennika. Dostep do
zaciskéw mocy przemiennika ATV12 nie wymaga zdejmowania plastikowej pokrywy.

Dostep do zaciskow mocy przemiennika

Dostep do zaciskéw mocy przemiennika jesli sa uzywane przewody bez izolacji

- | sm] \ 4
| \@ [—

A A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczne napigcie lub porazenie.
Pozostaw pokrywe zaciskow mocy przemiennika przed podaniem napigcia sterujgcego do obwodéw mocy.

Nie zastosowanie si¢ do zalecen podanych w instrukcji moze doprowadzi¢ do powaznych obrazen lub nawet Smierci.

A OSTRZEZENIE

RYZYKO POWAZNEGO USZKODZENIA CIALA.

Uzywac¢ kombinerek lub srubokreta do zdejmowania pokrywy zaciskéw i zaciskow mocy przemiennika.

Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna powaznych obrazen lub uszkodzeniem urzadzenia.

Dostep do zaciskéw napiecia zasilania przemiennika do podtaczenia zaciskéow
oczkowych przewodow

Plastikowa pokrywa zaciskow

A) Zwora IT ATV12eeeeM2
B) Zaciski uziemienia ulokowane ponizej zaciskdw wyjsciowych

Schneider



Zaciski mocy przemiennika

Dostep do zaciskédw napiecia zasilania przemiennika do podiaczenia zaciskow
oczkowych przewodow

Oznaczenie i funkcje zaciskdéw mocy przemiennika ATV12

Zacisk

Funkcja

Dla ATV12

<4

Zacisk uziemienia

Caty zakres ATV12

R/L1 - S/L2/N

R/L1 - S/L2/N

R/L1-S/L2-T/L3

Napiecie zasilania

1-fazowy 100...120 V

1-fazowy 200...240 V

3-fazowy 200...240 V

PA/+ zacisk + wyjscia (dc) do modutu hamowania (rezystora) polaryzacja + | Caty zakres ATV12
PC/- zacisk - wyjscia (dc) do modutu hamowania (rezystora) polaryzacja - Caty zakres ATV12
PO Nie uzywane

U/T1-VIT2 - W/T3 Zaciski wyjscia dla silnika asynchronicznego Caty zakres ATV12

20
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Zaciski mocy przemiennika

Rozmieszczenie zaciskdéw mocy przemiennika ATV12

ATV12H 018F1, 037F1, 0OeeM2, OeeM3

R/L1 |S/L2/N —é—
o) r
il I

T
EE) ¢
|
- —

um

ViT2

WIT3

ATV12H 075F1, UeeM2, U15M3, U22M3

SIL2IN| T/L3

L

PC/-

vimz

WIT3

PCi/-

Odpowiedni . Moment
. Zalecany rozmiar . .
rozmiar rzewodu (2) dociskania
ATVI2H przewodu (1) P (3)
mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ib.in)
018F1
037F1 2t03.5 2 0.8to1
OeeM2 (14 to 12) (14) (7.1 t0 8.9)
OeeM3
Odpow!edm Zalecany rozmiar Moment
rozmiar rzewodu (2) dociskania (3)
ATV12H przewodu (1) P
mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ib.in)
075F1 3.5t05.5 5.5
UeeM2 (12t0 10) (10) 12to1.4
U15M3 2t05.5 2 (14)foruism3 | (10.6t0 12.4)
u22mM3 (14 to 10) 3.5 (12) for U22M3
Odpow!ednl Zalecany rozmiar Moment
rozmiar rzewodu (2) dociskania (3)
ATV12H przewodu (1) P
mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ib.in)
u3omM3 1.2t01.4
u40M3 5.5 (10) 5.5 (10) (10.6 to 12.4)

(1)Pogrubiona warto$¢ odpowiada minimalnej skali przewodu do zapewnienia bezpieczenstwa mocowania.
(2)75°C (167 °F) przewdd miedziany (minimalny rozmiar przewodu dla uzywanego zakresu mocy przemiennika).

(3)Rekomendowana warto$¢ maksymalna.

Schneider
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Zaciski sterowania przemiennika ATV12

Utrzymuj kable obwodow sterowania z daleka od kabli obwodéw mocy. Do obwodoéw sterowania i zadawania predkosci zaleca sie stoso-
wanie skreconych kabli ekranowanych ze skokiem od 25 do 50 mm?, z ekranem uziemionym na obu koricach (strona 25).

Dostep do zaciskéw obwodu sterowania

Dostep do zaciskoéw sterowania mozliwy jest po otwarciu pokrywy przedniej przemiennika ATV12.
UWAGA: funkcje pokretta oraz panelu HMI sg opisane na stronie 31.

Jest mozliwa blokada
przedniej pokrywy
przemiennika poprzez
metalowy zamek

]

(=]

\HAEEEEEEElE\'LlE 1 @E

Rozmieszczenie, specyfikacja i funkcje zaciskdw obwodu sterowania przemiennika
ATV12

R1A  Styk NO (normalnie otwarty) przekaznika R1A

|(D(D(D| |®®®®‘ R1B  Styk NC (normalnie zamkniety) przekaznika R1B
Lmo g s & o R1C  Wspdlny zacisk przekaznika R1C
rere o < COM Wspolny zacisk WEJ/WYJ analogowych
Al1 Wejscie analogowe
5V Zasilacz wbudowany +5V

AO1  Wyjscie analogowe

I(D OOODDD ®] LO1  Wyjscie logiczne kolektorowe
59 = 8o s> RS CLO Wspc?lny zacisk wyjs¢ logicznych (emiter)
- 00 5 COM  Wspdlny zacisk WE/WY logicznych i analogowych
L1 Wejscie logiczne
LI2 Wejscie logiczne
LI3 Wejscie logiczne
UWAGA: Do podiaczenia Li4 Wejscie logiczne
przewodo6w uzyj srubokreta +24V  Zasilanie wej$é logicznych / +24V jesli zewnetrzne zasilanie jest typu SINK
0.6x3.5 RJ45 Podtgczenie komunikacji Modbus (oprogramowania SoMove).
Zaciski sterowania Odpowiedni rozmiar Moment dociskania
ATV12 przewodu (1) (2)
mm? (AWG) N-m (Ib.in)
R1A, R1B, R1C 0.75t0 1.5 (18 to 16)
0.5t00.6 (4.4 t0 5.3)
Inne zaciski 0.14 to 1.5 (26 to 16)

(1)Pogrubiona warto$¢ odpowiada minimalnej skali przewodu do zapewnienia bezpieczenstwa mocowania.
(2)Rekomendowana warto$s¢ maksymalna.

22 Schneider

&Electrlc



Zaciski sterowania przemiennika ATV12

Charakterystyki i funkcje zaciskéw sterowania

Zacisk

Funkcja

Wiasciwosci elektryczne

R1A

Styk NO (normalnie otwarty) przekaznika R1A

R1B

Styk NC (normalnie zamkniety) przekaznika R1B

R1C

Wspdlny zacisk przekaznika R1C

Minimalna zdolnos$¢ faczenia:

*5mAdla24V =

Maksymalna zdolnos$¢ taczenia:

*2 Adla 250V ~idla 30V = obcigzenia indukcyjnego
(cosp=0.4iL/R=7ms)

*3Adla250V ~i4 Adla 30V == obcigzenia rezystancyjnego
(cos 9 =1and L/R=0)

* czas probkowania 30ms max.

COM

Wspdlny zacisk WEJ/WYJ logicznych i analogowych

Al

Analogowe wejscie napigciowe lub pradowe -
w zalezno$ci od przypisania

* rozdzielczos$¢: 10 bitow,

* precyzja: + 1% na 25°C (77°F),

* liniowosé¢: £ 3% (w petnej skali),

* czas probkowania: 20ms + 1ms.

Analogowe napieciowe wejscie 0 +5V lub 0 +10V (maksymalne
napiecie 30V) impedancja 30k. Analogowe pragdowe wejscie x do y
mA, impedancja: 250.

5V

Napiecie zasilania potencjometru zadawania
predkosci 2.2 do 10 kQ (np. SZ2RV1002eeSE)

* precyzja: £ 5%
* maksymalny prad: 10mA.

AO1

Analogowe wyjscie napieciowe lub pradowe -
w zaleznosci od przypisania (kolektor)

* rozdzielczo$¢: 8 bitow,

* precyzja * 1% na 25°C (77°F),

* liniowosé: £ 0.3% (w petnej skali),

* czas odswiezania: 4ms (maks 7ms).

Analogowe napieciowe wyjscie: 0 do 10V (maksymalne napiecie
+1%)

» minimalna impedancja wyjsciowa: 470Q.

Analogowe pradowe wyjscie: x do 20mA,

» maksymalna impedancja wyjsciowa: 800Q

LO1

Wyijscie logiczne

* napiecie: 24V (maksimum 30V),

» impedancja: 1 kQ, maksimum 10 mA (100 mA otwarty kolektor),
* liniowos¢: +/-1%,

* czas odswiezania: 20ms +/-1ms.

CLO

Wspdlny zacisk wyjs¢ logicznych (emiterowe)

LI
LI2
LI3
Li4

Wejscia logiczne

Programowalne wejscia logiczne

* +24 V napiecie zasilania (maks. 30V),

 impedancja: 3.5 kQ,

« stan 0 jesli <5V, stan 1 jesli >11V w logice pozytywne;.

« stan 1 jesli <10V, stan 0 jesli >16V lub wytaczone (nie podtgczone)
w logice negatywnej,

* czas probkowania: <20ms +/-1ms

+24V

+24V - zasilanie wejs¢ logicznych. +24V zewnetrzne
zasilanie jest typu SINK.

+ 24V -15% +20% zabezpieczenie przeciwzwarciowe
i przecigzeniowe. Masymalne obcigzenie pradowe: 100 mA

Schneider

Electric
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Zaciski sterowania przemiennika ATV12

Schemat potaczen obwodu sterowania ATV12

Parametr konfiguracji wejs¢ logicznych ~ FL stuzy do dostosowania wej$¢ logicznych przemiennika do technologii wyj$¢
programowalnego sterownika.

+ Ustaw parametr na P 0 5 dla typu SOURCE (ZRODLO) jezeli stosowny jest sterownik PLC z tranzystorami PNP.

» Ustaw parametr na » £ [ dla typu SINK jezeli stosowny jest sterownik PLC z tranzystorami NPN.

Source - uzy¢ zewnetrznego zrodta zasilania Sink - uzy¢ zewnetrznego zrédta zasilania
CL P
N7 o7
o - 0
g a O - 5 0 g o O - 2 5
r x x T O < € @ o T 3 <2
~-O-—-0-—-0- -O---0---0

I
I
0 5V
1
I
I
1
1
1
1

- 0
o o = - % 3
8 sgsIq ¢
T REREAE °
+24 V — oo +24 V
Source - uzy¢ wewnetrznego zrodta zasilania Sink - uzy¢é wewnetrznego zrodta zasilania

A NIEBEZPIECZENSTWO

NIEZAMIERZONE DZIALANIE URZADZENIA

* Przypadkowe uziemienie z masg wejs¢ logicznych skonfigurowanych jako SINK moze by¢ powodem przypadkowego uruchomienia
funkcji przemiennika (start ATV12).
» Stosuj wytyczne zgodnie z norma NFPA 79 oraz EN 60204 do odpowiedniego uziemienia obwoddéw sterowania.

Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna smierci albo powaznych obrazen.

A NIEBEZPIECZENSTWO

NIEZAMIERZONE DZIALANIE URZADZENIA

» Nie uzywac¢ sterownika PLC do polecen poprzez wejscia logiczne przemiennika w trybie SINK.
» Jesli powyzsze sterowanie jest wymagane, skontaktuj sie z biurem lokalnym Schneider Electric.

Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna smierci albo powaznych obrazen.

2 Schneider
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Okablowanie przemiennika ATV12

Kompatybilnosé elektromagnetyczna

WAZNE: Uziemienie ekwipotencjalne dla w. czestotliwo$ci pomiedzy przemiennikiem, silnikiem i ekranem kabla nie usuwa koniecznosci
dotaczenia przewodu ochronnego PE (zielono-z6ttego) do odpowiednich zaciskow kazdego urzgdzenia. Zobacz zalecenia na stronie 15.

Zasady i srodki ostroznosci

Uziemienia pomiedzy przemiennikiem, silnikiem oraz kablem ekranowanym muszg by¢ ekwipotencjalne dla ,wysokich
czestotliwosci”.

Podczas, gdy uzywane sg ekranowane kable do sterowania silnikiem uzywac¢ 4-zytowego przewodu z czego jeden przewdd (zyta)
powinien by¢ uziemiony pomiedzy silnikiem a przemiennikiem. Poziom uziemienia przewodem powiniem by¢ zgodny z normami
lokalnymi i miedzynarodowymi. Ekran moze by¢ wtedy uziemiony na obu koncach. Metalowe korytka kablowe lub rury moga by¢
uzyte jako czesc¢ ekranu pod warunkiem zapewnienia ciagtosci.

Kiedy uzywane sg ekranowane przewody dla rezystora Dynamicznego Hamowania (DH), uzywa¢ 3-zytowego przewodu (kabla) z
czego jeden z nich powiniem by¢ uziemiony pomiedzy rezystorem dynamicznego hamowania a przemiennikiem. Poziom uziemienia
przewodem powiniem by¢ zgodny z normami lokalnymi i miedzynarodowymi. Ekran moze by¢ wtedy uziemiony na obu koncach.
Metalowe korytka kablowe lub rury moga by¢ uzyte jako cze$¢ ekranu pod warunkiem zapewnienia ciggtosci.

Kiedy uzywane sg ekranowane przewody sygnatéw sterowania oraz przewody tgczg urzadzenia i uziemienia blisko siebie, wtedy ich
oba konce ekranu powinny by¢ uziemione. Jesli przewody potaczeniowe urzgdzenia majg rézne potencjaty uziemienia, wtedy tylko
jeden koniec ekranu uziemienia zapobiega przeptywowi znacznego pradu przez ekran. Nie uziemiony koniec ekrany moze by¢
taczony do uziemienia poprzez kondensator (na przyktad: 10nF, 100V lub wiecej). Zapewnij maksymalne oddalenie obwodéw
zasilajacych (sieci zasilajacej) i obwodoéw silnika. Dla obwodu sterowania i zadawania predkos$ci zaleca sie uzycie kabli
ekranowanych skreconych o przekroju poprzecznym od 25mm do 50mm.

Zapewnij maksimum separacji pomiedzy kablami obwodu mocy (napigcie zasilania) a kablami obwodu sterowania.
Kable sterujace silnika musza mie¢ conajmniej 0.5m dtugosci.
Nie uzywa¢ ochronnikiéw przepieciowych na wyjsciu przemiennika czestotliwosci.

Jezeli stosowane sa dodatkowe filtry wejsciowe, powinny by¢ zamontowane pod przemiennikiem i podtaczone bezposrednio do sieci
zasilajgcej za pomoca kabla nieekranowanego - potaczenie 1.

Do instalacji opcjonalnych ptyt EMC oraz spetnienia standardéw zgodnie z norma IEC 61800-3, odnie$¢ sie z dziatu "Instalacja ptyt
EMC" oraz instrukcji dostarczanej z ptytqg EMC.

A A NIEBEZPIECZENSTWO

NIEBEZPIECZNE NAPIECIE LUB PORAZENIE

« Nie usuwac izolacji ekranu z wyjatkiem podtaczen do uziemienia przy metalowych czesciach klamr uziemiajgcych.
» Upewnij sie, ze nie ma ryzyka usuniecia izolacji przy kontakcie i innymi sktadnikami wyposazenia przemiennika.

Failure to follow these instructions will result in death or serious injury.
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Okablowanie przemiennika ATV12

Schematy instalacyjne

o [gpeale 7 ’

1. Nie ekranowane przewody na wyjsciu zaciskdw przekaznikéw ATV 12.

2. Stalowa plyta uziemiajgca nie dostarczana z przemiennikiem, montowana zgodnie ze wskazéwkami na schemacie powyze;j.
3. Zaciski PA i PC do modutu hamowania sieci DC (ekranowane przewody).

4. Ekranowane przewody do podtaczenia sygnatdéw sterowania / sygnalizacji.
Dla aplikacji wymagajacych wielu przewodnikéw, zastosuj kable o matym przekroju (0,5 mm2). Ekran musi by¢ uziemiony na obu
koncach. Ekran powinien by¢ ciggly a zaciski posrednie musza by¢ umieszczone w metalowych ekranowanych obudowach EMC.

5. Ekranowane kable do podtagczenia silnika, z ekranem uziemionym na obu koncach.
Ekran powinien by¢ ciagty, a zaciski posrednie muszg by¢ umieszczone w metalowych ekranowanych obudowach EMC. Przewdd
uziemiajacy silnik PE (zielono-zétty) musi by¢ podtgczony do uziemienia w metalowej ostonie.

6. Przewdd uziemienia przemiennika (punkt przytacza przewodu ochronnego) z przekrojem poprzecznym 10 mm?
(6AWG) zgodnie z normg IEC 61800-5-1.

7. Nie ekranowane przewody lub kable zasilania.

Zamocuj i podiacz do uziemienia ekrany kabli 4 i 5 najblizej przemiennika, jak to mozliwe:
+ Odstoni¢ ekran.
» Zainstaluj klamry kablowe z nierdzewnej stali, na cze$ciach z odstonietym ekranem, a nastepnie zamocuj je do ptyty 2. Ekran musi
by¢ odpowiednio mocno docisniety do ptyty metalowej, aby zapewni¢ poprawny styk.
» Typ metalowych klamr: stal nierdzewna (dostarczana jako opcja z ptytami EMC).

% Schneider
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Okablowanie przemiennika ATV12

Kategorie i warunki EMC dla przekaznikéw serii ATV12e000M2

Kategoria C1 EMC jest spetniona jesli dlugo$¢ ekranowanych przewodoéw jest maksymalnie 5m i czestotliwos$¢ przetaczania 5 F - jest 4.8
lub 12kHz.

Kategoria C2 EMC jest spetniona jesli dtugos¢ ekranowanych przewodéw jest maksymalnie 10m i czestotliwos¢ przetaczania 5 F r jest
4.8 lub 12kHz i jesli dtugos¢ ekranowanych przewodoéw jest maksymalnie 5m dla innych warto$ci czestotliwosci przetaczania 5 F r.

Wewnetrzny filtr EMC w przemienniku serii ATV12ee00M2

Wszystkie przemienniki serii ATV12ee00M2 posiadajg wbudowany filtr EMC kategorii C1. W rezultacie prady uptywowe przemiennika
ptyng do uziemienia. W przypadku gdy w instalacji wystepujg problemy z uptywem pradéw do ziemi (zabezpieczenie réznicowopradowe
lub inne) mozna zredukowac uptyw pradéw poprzez otwarcie zwory IT tak jak pokazano na rysunku ponizej. W tych warunkach zgodnosc¢
EMC nie jest gwarantowana.

OSTRZEZENIE

REDUKCJA ZYWOTNOSCI PRZEMIENNIKA

Dla wszystkich zakresow ATV 12++esM2, jesli filtr jest odtaczony, czestotliwos¢ przetaczania przemiennikdw nie moze przekraczac
4kHz. Odnies¢ sie do parametrow Czestotliwosci Przetgczania 5 F - w celu nastaw (strona 57).

Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna powaznych obrazen lub uszkodzeniem urzadzenia.

Standard
(filtr podtaczony)

System sieci IT
(filtr odtaczony)
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Wykaz czynnosci kontrolnych

Przeczytaj ze zrozumieniem ponizsze instrukcje. Przed przystgpieniem do pracy z przemiennikiem ATV12, nalezy sprawdzi¢ zalecenia
mechaniczne i elektryczne.
Po zapoznaniu sie z zaleceniami przystgpi¢ pracy z ATV12.

1. Instalacja mechaniczna

Rodzaje i typy montazu dla temperatury otoczenia przemiennika, odnies¢ sie do zaktadki "Montaz i warunki temperaturowe" na
stronie 12.

Instaluj przemiennik pionowo zgodnie ze specyfikacjg, patrz "Montaz i warunki temperaturowe" na stronie 12.

Uzywanie przemiennika musi by¢ zgodne z zaleceniami normy srodowiskowej 60721-3-3 i zgodnie z poziomem zalecen
zdefiniowanych w katalogu.

Instalowaé wyposazenie opcjonalne do wymagan aplikacyjnych, odnies¢ sie do katalogu ATV12

2. Instalacja elektryczna

Podtacz przemiennik do uziemienia (punkt ochronny), zobacz "Uziemienie urzadzenia" strona 15.

Upewnij sie, ze liniowe wejsciowe napiecie zasilania odpowiada wartosci liniowego napiecia zasilajagcego przemiennik pokazanego
na schematach "Ogolny diagram potaczeniowy ATV12", srona 17.

Upewnij sie czy sg uzyte wtasciwe bezpieczniki mocy oraz wytaczniki (zobacz strona 105).

Wymagane jest okablowanie zaciskdéw sterowania, zobacz "Zaciski sterowania przemiennika ATV12". Odseparuj przewody mocy od
przewodow sterowania zgodnie z zasadg kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC, strona 25.

Gama przemiennikow ATV12eeeM2 posiada wbudowane filtry EMC C1. Prad uptywu moze by¢ zredukowany z uzyciem zwory IT -
objasnienia w paragrafie na stronie 27.

Upewnij sie jaki jest typ sterowania i podtaczenia silnika (gwiazda, tréjkat).

3. Dzialanie przemiennika ATV12

Uruchom przemiennik ATV12, zobaczysz standardowa czestotliwo$¢ pracy silnika (strona 44) przy pierwszym uruchomieniu.
Sprawdz, czy czestotliwo$¢ jest zdefinowana przez parametr Standardowa czestotliwos¢ silnika & F - (ustawienia fabryczne =
50Hz) i jest zgodna z czestotliwoscig pracy silnika, zobacz pierwsze uruchomienie, strona 35.

Po uruchomieniu przemiennika na panelu HMI ukaze sie napis - d 4.

MyMenu (w wyzszej czesci trybu CONF) pozwala na zdefiniwoanie wiekszosci parametréow przemiennika (zobacz strona 44).

Parametr Powr6t do ustawien fabrycznych / odtworzenie konfiguracji F L 5 pozwala na zresetowanie przemiennika do ustawien
fabrycznych (strona 45).
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Konfiguracja fabryczna

Ustawienia fabryczne przemiennika ATV12

Przemiennik Altivar 12 jest ustawiony w parametrach fabrycznych dla wiekszosci parametréw pracy (zakres mocy silnika zgodny
z zakresem mocy przemiennika)
* Wyswietlacz HMI: przemiennik w stanie ready (gotowos$¢ do pracy r d 4) silnik w stanie zatrzymania lub pracy w zadawaniu
czestotliwosci (predkosci).
» Automatyczna adaptacja rampy zwalniania (hamowania) w momencie przepiecia.
» Brak automatycznego restartu po wykryciu btedu (réwniez po skasowaniu).
» Wejscia logiczne:
- LI1: jazda do przodu (sterowanie 2-przewodowe);
- LI2, LI3, LI4: nie przypisane;
» Wyjscie logiczne: LO1: nie przypisane;

» Wejscie analogowe: Al1: (0 do +5V) zadawanie predkosci;
» Przekaznik R1: styk normalnie otwarty w przypadku zdarzenia wykrycia btedu (lub wylaczenie przemiennika),

* Wyjscie analogowe AO1: nie przypisane.

Kod Opis Wartosé strona
LFr Standardowa czestotliwo$¢ 50 Hz 44
silnika
Un5s Zakres napigcia liniowego silnika | 230 V 55
ACC Rampa przyspieszania 3 sekundy 62
dEL Rampa zatrzymania 3 sekundy 62
L5F Niska predkos¢ 0 Hz 44
75
HSF Wysoka predkosc 50 Hz 76
CEE Typ sterowania silnikiem Standardowe prawo U/F 55
UF r Kompensacja IR (prawo U/F) 100% 56
IEhR Prad cieplny silnika réwny znamionowemu pradowi silnika (warto$¢ okreslana przez przemiennik) 80
5drC Automatyczne wstrzykiwanie 0.7 x znamionowego pradu przemiennika, dla 0.5 sekundy 65
pradu statego DC przy
zatrzymywaniu
S5Fr Czestotliwos¢ przetgczania 4 kHz 57

Powyzsze wartosci sg kompatybilne z wiekszo$cig aplikacji, przemiennik moze by¢ z nimi uzyty bez zmiany ustawien.

Diagram potaczeniowy (ustawienia fabryczne)

ATV12eeeeM3

L
SiL2

(2)
4
20y o a3
[&] = = | 0+
T O O == 0 =0
Silnik Zrédio
trojfazowy

(1) Przekaznik R1, do zdalnej sygnalizacji stanu przemiennika.
(2) Wewnetrzny zasilacz +24V DC. Jesli jest uzywane zewnetrzne zrédio zasilania (+ 30V DC maks.), podiacz 0V zrédta do zacisku OV
COM przemiennika i nie uzywaj zacisku +24V DC przemiennika ATV12.

(3) Potencjometr zadawania predkosci SZ2RV1202 (2.2 k ohm) lub podobny (maks. 10k ohm).
(4) Jazda do przodu.

Schneider

29




Podstawowe funkcje

Status przekaznikéw, odblokowanie

Przekaznik R1 jest w stanie zasilania w momencie podania napigcia liniowego do przemiennika i braku wystgpienia jakichkolwiek btedéw.
Zdjecie zasilania napieciem przekaznika R1 nastepuje po wystgpieniu btedu lub fizycznego zdjecia zasilania z przemiennika ATV12.

Przemiennik jest odblokowywany po btedzie przez:
* wylgczenie samego przemiennika az do catkowitego wygasniecia wyswietlacza, a nastepnie ponowne zatgczenie go;

+ automatycznie w przypadku wpisania funkcji parametru "automatyczny restart", F L £ - menu, Automatyczny Restart A £ ~ ustaw
na s

* Wejscie cyfrowe lub bit sterujacy, przypisany do funkcji "Kasowanie Przemiennika", F L £ - menu, Czyszczenie btedu przypisanego
- 5 F (strona 77) ustaw na LeH.

Zabezpieczenie cieplne przemiennika

Zabezpieczenie cieplne przemiennika jest realizowany przez wbudowany czujnik (sonde) PTC w module mocy przemiennika

Wentylacja przemiennika
Zakres przemiennika do 0.75kW nie posiada wbudowanego wentylatora.

Zabezpieczenie cieplne silnika

Funkcja:

Zabezpieczenie cieplne jest obliczane na podstawie reguly matematycznej cafki 2.

UWAGA: Pamigc¢ cieplna silnika powraca na zero po odigczeniu sterowania przemiennika. Parametr Stan termiczny silnika /7 E [T nie jest
ustawiony na HE 5.

OSTRZEZENIE

RYZYKO USZKODZENIA SILNIKA

Wymagania zewnetrznego zabezpieczenia przecigzeniowego sg mozliwe po spetnieniu nastepujacych zalecen:
« praca wielu silnikéw,

» warto$¢ nominalna pracujacych silnikéw jest nominalnie mniejsza niz 20% znamionowego pradu przemiennika
* przefgczanie silnikow.

Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna powaznego uszkodzenia przemiennika.

OSTRZEZENIE

PRZEGRZANIE SILNIKA

» przemiennik nie dostarcza termicznego zabezpieczenia silnika,

* uzycie czujnika termicznego w silniku moze by¢é wymagane dla zabezpieczenia przed nadmiernymi predkosciami i wartosciami
obcigzenia

» skonsultuj sie z producentem silnika odno$nie termicznego obcigzenia przy pracy z nadmierng predkoscig obrotowa.

Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna powaznego uszkodzenia przemiennika.
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Programowanie

Opis HMI
Funkcje wyswietlacza HMI i klawiszy funkcyjnych

Warto$¢ LED (a) i (b)

tadowanie LED.

Jednostka LED (c).

Klawisz ESC: Opuszczenie menu lub parametru albo przerwanie

wyswietlania wartosci, aby powrdéci¢ do poprzedniej wartosci

Z pamieci.

5. Klawisz STOP: zatrzymuje silnik (moze by¢ ukryty jesli funkcja
jest wytaczona). Wazne: Zobacz instrukcje dla polecen RUN/
STOP po zdjeciu zaslepki na pokrywie przedniej
przemiennika.

6. Klawisz RUN: Uruchamia silnik jesli funkcja jest skonfigurowana
(moze by¢ ukryty jesli funkcja jest wytagczona).

7. Pokretto nawigacyjne:

- do nawigacji zgodnie z ruchem wskazéwek zegara lub w

przeciwnym kierunku,

- i wyboru / zatwierdzenia parametru w momencie nacisniecia

el o

ga}kl ENT

Tryb wcisniecia galki jest obrazowany przez symbol _

8. Klawisz MODE (Tryb):
Przetgcza pomiedzy trybem sterowania / programowania.
Klawisz MODE (Trybu) jest dostepny tylko po zdjeciu pokrywy
przedniej przemiennika.

9. Tryb CONFIGURATION (Konfiguracji) LED.

10. Tryb MONITORING (monitoringu) LED.

11. Tryb REFERENCE (zadawania predkosci) LED.

12. Wyswietlacz 7-segmentowy.

(a)Jesli jest podswietlona, wskazuje warto$¢ wyswietlana, na przyktad, 0.5 odpowiada wartosci "0,5".
(b)Kiedy zmienia sie wartosc¢ trybu Konfiguracji LED i warto$¢ LED jest ustalona.
(c) Jesli jest podswietlona, wskazuje wyswietlang jednostke, na przyktad AMP odpowiada jednostce "Amper".

A UWAGA

UTRATA KONTROLI

Klawisz STOP przemiennika ATV12 i zdalny wyswietlacz graficzny HMI moga by¢ programowalny lecz nie posiadaja priorytetu.
Zachowaj priorytet dla klawisza STOP przemiennika, ustaw priorytet klawisza STOP F 5 E (strona 60) na 4 £ 5. Nie ustawiaj
paranetru F 5 £ na n O chyba, ze wymaga tego zdalne zatrzymanie przemiennika przez zdalny wyswietlacz HMI.

Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna smierci, powaznych obrazen lub uszkodzenia przemiennika.
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Programowanie

Zdalny terminal graficzny HMI
Zdalne sterowanie i programowanie przemiennika jest mozliwe poprzez opcjonalny terminal graficzny HMI (referencja VW3A1006).
Rozmiary terminala: 70mm x 50mm.

REF Value
MON
CONF Unit

MODE A
ENT

ESC v
®: &
REV

WAZNE: Jesli jest podigczony, zdalny terminal graficzny pokazuje te same parametry i jest catkowicie interaktywny z wbudowanymi
w przemiennik klawiszami i wyswietlaczem.
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Programowanie

Pierwsze zalaczenie zasilania

Przed pierwszym uruchomieniem przemiennika niezwiocznie ustawi¢ standardowg czestotliwos¢ silnika & F ~ (strona 44). Podczas
kolejnego podania napigcia zasilania na wyswietlaczu pojawi sie oznaczenie - 4 4 Wybor trybu pracy jest mozliwy poprzez klawisz MODE,
tak jak pokazano ponizej.

Struktura MENU

Dostep do parametrow MENU jest mozliwy poprzez 3 tryby: Tryb Zadawania Predkosci ~ £ F (strona 36), Tryb Monitoringu /710 » (strona
37) i Tryb Konfiguracji L O~ F (strona 43). Przetaczanie pomiedzy trybami sterowania jest mozliwy zawsze poprzez klawisz MODE lub
pokretto nawigacji. Nacisniecie klawisza MODE pokazuje pozycje parametrow jako pierwsze w strukturze drzewa MENU. Kolejne
wcisniecie MODE prowadzi do nastepnego trybu.

' / ©)" ]M @ / ©) ' / v

= ENT af@q = ENT

Konfiguracja poprzez oprogramowanie SoMove

Ustawienia fabryczne przemiennika ATV12 pozwalajg na prace z wiekszoscig aplikacji. Uzycie oprogramowania SoMove umozliwia
konfiguracje wtasng parametrow w menu "MyMenu" oraz menu FULL (tryb [ O ~ F) i wybor ktére parametry beda ukryte a ktére dostepne
dla uzytkownika (tzw. ulubione). Raz wykonana konfiguracja moze by¢ wystana do ATV12 poprzez SoMove lub przez narzedzie
MultiLoader lub SimpleLoader. .

W SoMove Opis Referencja
SoMove SoMove -
USB/RJ45 cable TCSMCNAM3MO002P
) [T — Simple-loader tool VW3A8120
Sl — Multi-loader tool VW3A8121
1] | estonine |
) _ Bluetooth adapter VW3A8114
[ﬁ | Open an existing project

@ Scan |

Dla uzyskania informacji, odnies¢ sie do pomocy SoMove.

Schneider »
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Struktura parametrow ATV12

Tryb pracy, sekcje, menu, pod-menu i tabela parametréw przemiennika ATV12 sg opisane ponize;j.
UWAGA: Parametry, ktére moga byé modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu €)

PRZYKLAD:

Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

H—— : &
Kod Nazwa / Opis Zakres Ustawienia
nastaw fabryczne
(5)4[Fo=- || Menu FUNKCJE ()
[ E5L- Menu STEROWANIE—(&)
nO

FLO 1 Przypisanie wejscia (wymacy)
| RV —ry

L IH O L1h
LZ2H O L2h
L 3H O L3h
LYH O L4h
1. Nazwa Trybu sterowania 6. Kod wartosci
2. Nazwa sekcji Menu, jesli wystepuje 7. Nazwa Menu
3. Kod Menu na 4-cyfrowym wys$wietlaczu, wskazywany przez"-". 8. Nazwa SubMenu
4. Kod SubMenu na 4-cyfrowym wyswietlaczu, jesli wystepuije. 9. Opis parametrow
5. Kod parametru 10. Mozliwa warto$¢ / stan parametrow.
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Tabela funkcji kompatybilnych

)
© ©
© —
S| |38
B S| ¢
e |25 3
® <
© o= —~| ©
2 <t
5 S8 S| g
& ole|lsl 88
5 |C|8 |~ 8|2
o S|8 ®lelB e
2| 8lalSlo|l
s|lc|&|lolg|c 2
S|l2le|§ o8|z
S 2|32 8|52
Slz|l2|%| =2 g
AT IR
ol m| = 2 c| 2| =3
S| 2|8 o 2|3 g
| FI 85 8| s
Q| ¥|lao|<|¥|w|I
Predkosci ustalone, programowane (strona 68) t
Regulator PI (strona 70) L4
Praca impulsowa (petzanie) JOG (strona 66) | -
Auto wstrzykiwanie pradem DC (strona 65) t t
Rozruch w locie (strona 78) -
Szybkie zatrzymanie (strona 64) t
Hamowanie wybiegiem (strona 64) |t ]|«
El Funkcje niekompatybine Funkcje kompatybilne I:l Niewlasciwe
Funkcje priorytetowe (funkcje, ktére moga by¢ aktywne w tym samym

czasie)

‘ — [ 1 :Funkcje wskazane przez strzatki majg wyzszy priorytet niz pozostate

Funkcje STOP majg wyzszy priorytet niz polecenia RUN.
Zadawanie predkosci poprze polecenia logiczne ma wigkszy priorytet niz analogowe zadawanie predkosci.
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Tryb Zadawania Predkosci rEF

Uzyj trybu zadawania predkosci do sterowania i monitorowania jesli lokalne sterowanie (klawisze i pokretto ATV12) jest dostepne dla uzytkownika
(Kanat Sterowania Predkosci 1 F ~ [ strona 44 ustaw na A L [)iregulowane przez pokretto na panelu.

Kiedy lokalne sterowanie jest dostepne, pokretto zadawania predkosci stuzy jako potencjometr do zmiany wartosci predkosci w granicach dolnych
(LSP) i gornych (HSP) okreslonych poziomdéw wartosci predkosci. Nie jest wymagane wecisniecia klawisza ENT do zmiany i zatwierdzenia
wartosci predkosci. Jesli tryb sterowania lokalnego jest wylaczony, nalezy uzyé kanatu polecen 1 L d [ strona 61, tylko warto$¢ predkosci
i jednostka predkosci zadanej jest wyswietlana. Warto$¢ ma status "tylko do odczytu" i nie ma mozliwosci zmiany jej wartosci poprzez pokretto
zadawania predkosci (warto$é nie jest podawana przez pokretto predkosci lecz poprzez wejécie Al lub inne zrédto).

Wyswietlana warto$¢ aktualna predkosci zalezy od wyboru poprzez Kanat Sterowania predkosci 1 F ~ [ (strona 60).

Organizacja Menu Zadawania Predkosci

(1) Zalezne od aktywnego kanatu sterowania

redkosci. Mozliwe wartosci: =

T S T (@)
AUl 1 )

FrH
rP |

rPLC

ESC

(2) 2 s lub ESC

Pokazane wartosci i jednostki na schemacie y .
. . . .:'_\ 7z
sq podawane jako przyktad g & 1.3 : = u. Warto$¢ - Jednostka

(2)
Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
LFr 1 Predkos¢ zadawana przez terminal zdalny -400 do +400 Hz | -
() Parametr ten ukazuje sie , jesli kanat zadawania predkosci jest dostepny poprzez zdalny terminal. Kanat
) zadawania predkosci 1 F - | strona60 ustawna L [ [

lub wymuszone zadawanie predkosci £ L O L strona 61 nawartoS¢ L [ L.
Parametry moga by¢ modyfikowane poprzez pokretto zadawania predkosci.
Warto$¢ wyswietlana jest zalezna od ustawien przemiennika.

AU [J Wirtualne wejscie analogowe 0do 100 % HSP | -

() Parametr pozwala na modyfikacje czestotliwosci predkosci zadanej poprzez wejscie analogowe. Kanat
(1) Sterowania Predkosci 1 F - [ strona 60 ustaw na A /L | lub wymuszone lokalne (forsowanie)
zadawanie predkosci F L O L strona 61 ustawna A /U |

FrH [ Czestotliwos¢ zadana predkosci 0 Hz do HSP -
Aktualna czestotliwo$¢ zadanej predkosci. Parametr jest w trybie "tylko do odczytu". Warto$¢ wyswietlana
Al jest zalezna od ustawien przemiennika.
LCC O Zaciski sterowania Ai i Li
MNdhb O Zzdalny terminal graficzny.
AU O Modbus
O Zintegrowany wyswietlacz z pokrettem zadawania predkosci.
rP 1 Wewnetrzna zadana wartos¢ PID 0 do 100% -
() Wartos$¢ regulowana poprzez pokretto zadawania. Warto$¢ wyswietlana jest zalezna od ustawien
1) przemiennika
rPL 1 Sygnat zadania wartosci PID 0 do 100% -

Wartos¢ zadana PID wyrazana w %

(1) Nie jest wymagane potwierdzenie klawiszem ENT w celu modyfikacji wartosci zadanej predkosci

() Parametry, ktére moga by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu przemiennika ATV12.

%6 Schneider
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Tryb monitoringu Mon

W momencie pracy przemiennika wyswietlana jest jedna warto$¢ parametru. Wyswietlana jest warto$¢ domysina czestotliwosci wyjsciowej
silnika Czestotliwos¢ wyjsciowa r F ~ strona 38.
Podczas, gdy zadana warto$¢ parametru jest wyswietlana, nacis$niecie drugi raz pokretta zadawania wartosci wyswietli jednostke wartosci

parametru.

Organizacja Menu Zadawania Predkosci

Wartosé

Jednostk:mr

@

ENT
-

AL 1o 28Ee S = SFECEL
i 4T o S
o o [ A B o VT ape— o
.|_1L Efal"‘."'s;’."l 1.5]° P o[ AnF|,

o ENT e B o o
= E
el
ol - Pfl*?" w75y S Cle
ol Tmfi:i-,-"'--l 220]; o~ 8o 1E];
SR8 Esl o S el
([T S, 2
|Ta|+| s[(70d° o
LT s T

+

[

NT

S 75 o s 8
1 |

e S o
elos o —=s[ .. °
Y —C Esc O
u_ i+:‘. ENT: .
g[leulr_‘."sc .)l Gglf‘

. S a
o[ ~c _U|_._;.:_:: o[ u3g?
S v+__,.: EnT -
.\’U CAL |' “Esc .l n 3'-2']
-t L+

= Te Mo
lr.j[ 15 i ”l::‘. “Esc .l L.
- +
G 'u|f"_’j = S EELE]IM
e owe 8
o L BN .
elcesul —elgias|"
\.'_' _+-- esc © M
~ ' ~ e
S[Fen 12— -s[71ag®
oL '+»-- esc © )
o o ENT .
o[ PEHo_=8[ 1o0)?
T :+-- esc 2 =
o[ Ft Hl.:_z' o[ ooo]®
-4 '-+ .

~ ENT

S[FEE] 3 Tod
- |+
Q : Q .EN-, o L ]
slcon | < "e[-oc /7
L_‘ :+-' ESC ™~ ol
o) t O ENL\
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P '+\_ Lo ®
.’ EF Jl»- “Esc 'l |c;
. |4

1 o ENT ®
.li e il “Esc | |C3
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1o ENT
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ol ¢t e o
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1+
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(1) Zalezne od aktywnego kanatu sterowania predkosci).

Mozliwe wartosci:
LFr
AU

(2)2's lub ESC

ENT

(2)

_ENL
@
EN'-F'

5

Pokazane warto$ci i jednostki na schemacie sg podawane jako przykfad.
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Tryb monitoringu Mon

Kod

‘ Nazwa / Opis

Jedn.

LFr

0

1 Predkos¢ zadawana przez terminal zdalny

predkosci F L [ strona 61 ustaw na n [.

widoczna w fabrycznych ustawieniach.

Hz

Zdalny terminal graficzny lub lokalne wymuszone zadawanie predkosci sg zdefiniowane. Wymuszone
lokalne zadawanie predkosci F L O L strona 61 ustaw na L L [ i przypisanie lokalnego zadawania

Wyswietlana warto$¢ zadanej predkosci pochodzi ze zdalnego terminala graficznego. Ta wartos$¢ nie jest

A 14

0

1 Wirtualne wejscie analogowe

F L O strona 61 ustaw na » [J.

warto$¢ nie jest widoczna w fabrycznych ustawieniach.

%

Wbudowany terminal garficzny lub lokalne wymuszone zadawanie predkosci sg zdefiniowane, Lokalne
zadawanie predkosci F L 0L strona 61 ustaw na A [ L | i przypisanie lokalnego zadawania predkosci

Wyswietlana warto$¢ zadanej predkosci pochodzi od wbudowanego pokretta zadawania predkosci. Ta

FrH (1 Czestotliwos¢ zadana predkosci Hz
Aktualna czestotliwos¢ zadanej predkosci.

rFr [ Czestotliwo$¢é wyjsciowa Hz
Funkcja pozwala na oszacowanie nominalnej predkosci silnika. Odpowiada nominalnej czestotliwosci
silnika (na wale silnika). W standardowym prawie 5 E d strona 55, czestotliwos¢ wyjsciowa r F r jest
réwna czestotliwosci stojana silnika.

Prawo wykonania F E ~ F strona 55, czestotliwo$¢ wyjsciowa ~ F ~ predkosci silnika jest rowna
szacowanej predkosci silnika. Zakres: -400 do 400Hz.

LLr @ Prad silnika A
Oszacowanie skutecznego pradu silnika z doktadnos$cig pomiaru 5%. Podczas wstrzykiwania pragdem DC,
biezaca warto$¢ pradu jest warto$cig maksymalng wstrzykiwanego pradu silnika.

0,
rPE @ Uchyb PID %
Jako wartos$¢ procesu, dostepny, jezeli funkcja PID zostata skonfigurowana. Przypisanie petli
sprzezenia F | F strona 70 ustaw na n 0. Zobacz wykres uchybu PID na stronie 69
- - - 0,
rPF 1 Sprzezenie petli PID %
Jako wartos$¢ procesu, dostepny, jezeli funkcja PID zostata skonfigurowana. Przypisanie
sprzezenia petli P | F strona 70 ustaw na » J. Zobacz wykres PID na stronie 69
- 0,
rPL 1 Sygnat zadania PID %
Jako wartos$¢ procesu, dostepny, jezeli funkcja PID zostata skonfigurowana. Przypisanie
sprzezenia petli P | F strona 70 ustaw na » J. Zobacz wykres PID na stronie 69

ULn 1 Napiecie sieci zasilania v
Napiecie sieci mierzone na wejsciu szyny DC, silnik uruchomiony lub zatrzymany.

- - - 0,

EHr [ Stan termiczny silnika %
Stan termiczny silnika, od 0 do 118% znamionowego stanu termicznego. Powyzej tej wartosci nastepuje
przecigzenie silnika O L F strona 95.

- - - 0,

EHd 1 Stan termiczny przemiennika %
Stan termiczny przeminnika, od 0 do 118% znamionowego stanu termicznego. Powyzej tej wartosci
nastepuje przegrzanie przemiennika O H F strona 95.

- - 0,
oF- 0 Moc silnika %

Parametr wyswietla moc silnika (na wale) oszacowang przez przemiennik.

(@

Parametry, ktére mogg by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu przemiennika ATV12.
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Tryb monitoringu Mon

Kod ‘ Nazwa / Opis
SEAE 1 Stan przemiennika i silnika
Parametry wskazujace stan pracy przemiennika ATV 12 i silnika asynchronicznego

] O Gotowos¢ pracy przemiennika,
rUn O Przemiennik w ruchu.
ACC O Rozruch.
dEc O Zatrzymanie.
dl b O Hamowanie pradem DC w trakcie.
cLi O Ograniczenie pradu, cztery segmenty w dolnym prawym rogu wyswietlacza migaja.
n5SE O Zatrzymanie wybiegiem.
Obr O Automatyczna adaptacja zwalniania.
CEL O Zatrzymanie kontrolowane po zaniku fazy wejsciowe;.
EUn O Autotuning w trakcie.
FSE O Szybkie zatrzymanie STOP.
nlLP O Brak zasilania sieciowego (brak napiecia na L1, L2, L3).

Schneider
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Tryb monitoringu Mon

Kod ‘ Nazwa / Opis Jedn.

Ak 0= Menu utrzymania

Parametr MAI Menu nie moze by¢ wybrany do monitoringu

L5 1 Stan wejsé¢ logicznych LI1 do LI4 )

Umozliwia wizualizacje standéw 4 wej$¢ cyfrowych L4
Stan1 I——-| I___‘ [ | [ |
I I I I I I
-- - - bo=4d F==4
I ' I I I I I I
Stano e L — — L — — g L — =4

L1 LI2 LI3 LI4
Na powyzszym przykfadzie: LI1 i LI3 sg w stanie 1; LI2 i LI4 sg w stanie 0.

Los 1 1 Stan wyjscia logicznego i przekaznika R1 )

Umozliwia wizualizacje stanu wyjscia logicznego LO

Stan1 - = r——-n i | r—==-n
I o [ l ro [
S I —-4  k--A
[ o Lo ro [

Stano Lo o d L— — Lo =d Le=d
r1 LO1

H5U (1 Wyswietlanie wartosci predkosci wysokiej (maksymalnej) Hz

Wyswietlanie warto$ci predkosci wysokiej. Zakres Predko$ci Minimalnej L 5 F strona 44 do Maksymalnej
czestotliwosci £ F ~ strona 55.Widoczna warto$¢ predkosci tylko wtedy jesli 2 HSP przypisane 5 H £ lub
4 HSP przypisane 5 H 4 sg skonfigurowane (strona 76).

nCU [ Zakres Mocy Przemiennika )

Wskazuje zakres przemiennika. Zakresy przemiennika ATV 12, strona 10. Mozliwe wartosci:
018 =0.18 kW (0.25 HP)

037 =0.37 kW (0.50 HP)

055 = 0.55 kW (0.75 HP)

075 =0.75 kW (1 HP)

U15=1.5kW (2 HP)

U22 =2.2 kW (3 HP)

U30 = 3 kW (3 HP)

U40 = 4 kW (5 HP)

UCAL [ Zakres Napieciowy Przemiennika ”

Zakres napiecia liniowego przemiennika. Zakres napiecia wejsciowego przemiennika, strona 10. Mozliwe
wartosci:

F1 =100-120 V 1 fazowe wejsciowe, 200-240 V 3 fazowe wyjsciowe

M2 =200-240 V 1 fazowe wejsciowe, 200-240 V 3 fazowewyjsciowe

M3 = 200-240 V 3 fazowe wejsciowe, 200-240 V 3 fazowe wyjsciowe

5Pn [ Specyficzny Numer Przemiennika )
Parametr uzywany w celu mozliwej identyfikacji przemiennika. Widoczny, jesli parametr 5 F n jest rozny
od zera.
Cisu (1 Wersja Oprogramowania Karta 1 )

Wersja aplikacyjna oprogramowania.
Przykiad: 1105 to 1.1 ie 05. 1 (wersja gtéwna), 1 (wersja drugorzedna), 05 (ie, numer ewolucyjny).

cesu (1 Wersja Oprogramowania Karta 2 )

Wersja oprogramowania sterowania silnika.
Przykiad: 1105 to 1.1 ie 05. 1 (wersja gtéwna), 1 (wersja drugorzedna), 05 (ie, numer ewolucyjny).
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Tryb monitoringu Mon

Kod | Nazwa / Opis Jedn.
A 1 - Menu utrzymania (kontynuacja)
rEH | 1 Wyswietlanie uptywu czasu pracy przemiennika 0.01
Catkowity czas pracy po zatgczeniu/wysterowaniu silnika. Zakres: 0 do 65535 godzin. Wartosci wyswietlane
zgodnie z opisang tabelg ponizej. Parametr kasowany przez personel serwisowy.

Godziny Wartos¢ wyswietlana
1 0.01
10 0.10
100 1.00
1000 10.0
10000 100

FPEH d Wyswietlanie czasu po wlaczeniu zasilania 0.01
Catkowity czas pracy przemiennika po witgczeniu zasilania. Zakres: 0 do 65535 godzin. Wartosci
wyswietlane zgodnie z opisang tabelg powyzej. Parametr kasowany przez personel serwisowy.

FEH 1 Wyswietlanie uptywu czasu pracy wentylatora 0.01
Zakres: 0 do 65535 godzin. Wartosci wyswietlane zgodnie z opisang tabelg powyzej. Parametr kasowany
przez uzytkownika.

PEE [ Czas uptywu pracy procesu 0.01

c) Zakres: 0 do 65535 godzin. Wartosci wyswietlane zgodnie z opisang tabelg powyzej. Parametr kasowany
przez uzytkownika.
coni 1 Status komunikacji Modbus -
rOtog O Modbus brak odbioru, brak transmisji = komunikacja bezczynna.
rQOE | O Modbus brak odbioru, transmisja.
r IED O Modbus odbior, brak transmisji.
r IE I O Modbus odbiodr, transmisja.
dP | [ Ostatni wykryty btad 1 -
Parametr opisuje detekcje btedu (ostatni wykryty btad przemiennika)
EFP I (1 Stan przemiennika po detekcji btedu 1 -
Parametr opisuje stan przemiennika w momencie detekcji btedu 1
bit O bit 1 bit 2 bit 3 bit 4
ETA.1: Wiaczony ETA.5: ETA.6: Wymuszenie ETA.15:
Szybki STOP Wiaczenie zadawanialokalne Kierunek silnika do przodu (lub
wylaczone wiaczone zatrzymanie)
bit 5 bit 6 bit 7 bit 8 bit 9
ETI.4:Biezace ETI.5: ETI7: ETI.8: ETI.O:
wymuszenie Wstrzykiwanie pradem DC w Osiagniecie Zarezerwowany Przemiennik w
kierunku pracy toku wartosci progowej rozruchu
wartosci cieplnej
silnika
bit 10 bit 11 bit 12 bit 13 - 14 bit 15
ETI.10 : ETI.11 : Ograniczenie pradu | Szybki STOP w ETI.14=0+ETI.13=0: ETI.15 :
Przemiennik w lub momentu w trakcie toku Przemiennik sterowany przez terminal | Kierunek pracy
hamowaniu lub zdalny terminal wstecz zgodnie
ETI.14=0 + ETI.13=1: Z rampa,
Przemiennik sterowany przez zdalny
terminal graficzny
ETI.14=1+ETI.13=0:
Przemiennik sterowany poprzez
Modbus
ETI.14=1 + ETI.13=0 : Zarezerwowany
() Parametry, ktére mogg by¢ modyfikowane podczas dziatania lub po zatrzymaniu przemiennika ATV12.
Schneider “
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Monitoring mode MOn

O0n

O
O

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
A 1- Menu utrzymania (kontynuacja)

dP?2 [ Ostatni wykryty btad 2 )
Parametr opisuje detekcje 2 btedu (drugi wykryty btad przemiennika)

EFC 1 Stan przemiennika po detekcji btedu 2 )
Parametr opisuje stan przemiennika w momencie detekcji btedu 2. Zobacz parametr E P |.

dF3 1 Ostatni wykryty btad 3 ]
Parametr opisuje stan przemiennika w momencie detekcji btedu 3.

EP3 1 Stan przemiennika po detekcji btedu 3 )
Parametr opisuje stan przemiennika w momencie detekcji btedu 3. Zobacz parametr E F |

dPHY [ Ostatni wykryty btad 4 )
Parametr opisuje stan przemiennika w momencie detekcji btedu 4.

EPY (1 Stan przemiennika po detekcji btedu 4 )
Parametr opisuje stan przemiennika w momencie detekcji btedu 4. Zobacz parametr E P |

cod [d Hasto dostepu HMI 2 do 9999 OFF
Status hasta dostepu terminala HMI

OF A Kod niedostepny.

Kod aktywowany
Zakres 2 do 9999
Jesli zapomniates$ hasta, skontaktuj sie z biurem Schneider Electric Polska

Parametr umozliwia zabezpieczenie konfiguracji kodem dostepu lub hastem. W celu zabezpieczenia
przemiennika, wpisz kod lub hasto do parametru Hasto dostgpu HMI L O d w granicach zakresu jak
powyze;j.

Raz aktywowany, stan kodu zabezpieczajgcego zmienia sig¢ na wartos¢ O » (wiaczony):

zabezpieczenie kodem dostepu przemiennika umozliwia tylko dostgp do parametru ~ E F (strona 36)
itrybu 10~ , zwyjatkiem uzycia oprogramowania SoMove. Powrét do ustawien fabrycznych lub dostep
do menu petnego F L L L jest wytagczone (niedostepne).

tadowanie parametrow do SoMove jest mozliwe.

Transfer parametréw do przemiennika poprzez SoMove jest wytaczone (niedostepne).

W celu odblokowania przemiennika kodem dostepu, uzyj parametru L O d wpisz poprawny kod dostepu
i weisnij ENTER.

Usuniecie zabezpieczenia przemiennika kodem dostepu jest mozliwe poprzez warto$¢ [0 F F parametru
C O d (Wytacz) poprzez pokretto zadajace i wcisnigcie ENTER.
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Tryb Konfiguracji ConF

Tryb Konfiguracji zawiera 3 czesci:

1. Menu MyMenu zawiera 11 parametrow fabrycznych (wsrdd nich 9 widoczne sa jako warto$¢ domysina). Do 25 parametréow uzytkownika
jest dostepne przez SoMove jako wartosci spersonalizowane.

2. zapamietanie / kasowanie ustawien "parametréw uzytkownika": wymienione 2 funkcje stuzg do zapamietania i kasowania "ustawien
uzytkownika" (personalizacji uzytkownika).

3. Menu FULL (Petne Menu): Full Menu umozliwia dostep do wszystkich parametréw przemiennika ATV12. Zawiera 6 pod - menu:
- Macro - konfiguracja [ F [ - strona 46
- Menu polecen wejs¢/wyjs¢ [ _ O - strona 47
- Menu sterowania silnikiem d ~ L - strona 56
- Menu sterowania L £ L - strona 60
- Menu funkcji F L/ n - strona 62
- Menu zarzadzania btedami F L £ - strona 77
- Menu komunikacji L 011 - strona 83.

Organizacja Menu Konfiguracji
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Q -—0 _——— o]
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oo eL5 00|, =  SlHE-H,
F O
O o] L] ENT o @]
O R O ] ]
o ® 0.0 o 4—(2} ® Lud A E ° PO
- |O
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o] L] 3.5 o] (2) o] AP [ ] ',_O
# O
O o] = ®
—=0 s5Uu e}
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(@]
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I-O
@] o] L]
O O ~ O e}
2 ® 7 L ] O -
. or o o) o ©
@] _—0
.FEfOESC. nDO |-O
O_FTU Lot |
(@] -
3- [ ] O Esc 2
¢
Pokazane wartosci i jednostki na schemacie sa podawane jako przyktad.
(1) Zalezne od aktywnego kanatu (2) 3 sekundy lub ESC  (3) dodanie dodatkowych 14 parametréw spersonalizowanych
sterowania predkosci. Mozliwe "uzytkownika" (w liscie FULL) nalezy uzy¢ oprogramowania SoMove.

wartosci: L Fr lub A 1L |
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Tryb Konfiguracji - MyMenu

Kod

Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia

fabryczne

LFr

()

1 Zewnetrzne zadawanie predkosci -400 Hz do 400 Hz | -

Parametr pozwala na modyfikacje czestotliwosci zadawanej predkosci przez pokretto nawigacji. Zdalny
terminal graficzny lub lokalne wymuszone zadawanie predkosci sg zdefiniowane. Wymuszone lokalne
zadawanie predkosci F L L strona 61 ustaw na L [ [ i przypisanie lokalnego zadawania predkosci
F L O strona 61 ustaw na » . Wyswietlana warto$¢ zadanej predkosci pochodzi ze zdalnego terminala
graficznego. Ta warto$¢ zalezna jest od ustawien przemiennika.

AU

0

[d Wirtualne wejscie analogowe 0% do 100% -

Parametr pozwala na modyfikacje czestotliwosci predkosci zadanej kiedy:

* Wymuszone lokalne sterowanie F L 0L strona 61 ustawionena A /L |

» Przypisanie lokalnego zadawania predkosci F L [ strona 61 jest rézny od ~ 0.

Widoczny jesli kanatem zadawania predkosci jest terminal przemiennika (Kanat Sterowania Predkosci 1
Fr lustawna A 1L ).

bFr 1 Standardowa czestotliwos¢ silnika 50 Hz
Zewnetrzny terminal graficzny lub wymuszenie sterowania lokalnego jest zdefinowane (FLOC = LCC)
50 (nie jest widoczna w ustawieniach fabrycznych).
6O O 50 Hz
O 60 Hz
Ustaw 50Hz lub 60Hz, zgodnie z tabliczkg znamionowa silnika. Zmiana parametréw b F -
Fr5, FEJiHS5F:50HzIlub 60 Hz
1 E H jest ustawionyna n L ~
n L r zgodny z zakresem przemiennika
n P r Watt lub HP.
n 5 P zgodny z zakresem przemiennika.
EFr 60Hzlub72Hz
Frl 1 Kanat zadawania predkosci 1 Al
Parametr pozwala na wybdr kanatu zadawania predkosci
Al O Zaciski sterowania Ai i Li
LCC [0 Zdalny terminal graficzny
Mdkb O Modbus
AU I [0 Zintegrowany wyswietlacz z pokrettem zadawania predkosci.
ACLC [} Rampa przyspieszania 0.0sdo999.9s 3.0s
C) Czas przyspieszania pomiedzy OHz a zakresem czestotliwosci znamionowej silnika F ~ 5strona 55.
Upewnij sie czy wartosc¢ nie jest zbyt mata w stosunku do bezwtadnosci zatrzymywanego obcigzenia.
dEL (d Rampa zatrzymania 0.0sdo999.9s 30s
C) Czas zatrzymania pomiedzy zakresem czestotliowosci znamionowej silnika F ~ 5 strona 55 a OHz.
Upewnij sie czy wartosc¢ nie jest zbyt mata w stosunku do bezwtadnosci zatrzymywanego obcigzenia.
L5FP [ Niska predkoéé 0 Hz do HSP 0Hz
C) Czestotliwos¢ silnika przy minimalnej wartosci zadanej predkosci. JeSli H5 P, H5 P2, HSP3iHS5FPH4
sg juz ustawione wtedy L 5 F jest ograniczona do minimum tych wartosci.
z A LSP do tFr (Hz) 50 lub 60 Hz
HS5FP
R 1 Wysoka predkos¢ valezne od BFT,
max TFr

Czestotliwosé¢ silnika przy maksymalnej wartosci zadanej predkosci. Sprawdz, czy ustawienia sg

odpowiednie dla silnika i aplikacji. Wartosci H5 P, H5 P2, H5FP 3i H5 P 4 sg niezalezne lecz kazda

warto$¢ parametru H 5 F jest zwigzana z warto$cig Predkosci Niskiej L 5 F i Maksymalnej czestotliwosci

E F r strona 55 zgodnie z nastepujgcymi zasadami:

* H5 PFPxjestograniczona do wartosci L SPiEFr (LS5PSHSFPXSEFr).

« Jesli £ F r jest zmniejszana ponizej biezacej wartosci HSPx, wtedy HSPx automatycznie zmniejsza
swojg wartos¢ do nowej wartosci £ F r.

* Raz ustawione warto$ci predkosci H5 F, H5FZ2, H5F 3i H5F 4 wtedy warto$¢, L 5 F jest
ograniczona do ich wartosci minimalnych.
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Tryb Konfiguracji - MyMenu

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
nPr O Moc znamionowa silnika NCV'-5 do Zgodnie 2
NCV +2 zakresem
przemiennika
Parametr jest udostepniony jesli parametr Silnika 17T P L jest ustawiony na warto$¢ ~ P . Jesli parametr
n P~ jestudostepniony [ o 5 znika..
Znamionowa moc silnika jest podawana z tabliczki znamionowej. Moc silnika, od 0 do 2.5 x mocy
znamionowej silnika. Silnik moze mie¢ zakres od 5-cio krotnie mniejszy do 2 krotnie wiekszy niz zakres
mocy przemiennika. Jesli standardowa czestotliwo$¢ silnika & F ~ (strona 44) jest ustawiona na 50Hz, moc
znamionowa silnika - warto$¢ ~ F - bedzie wyrazana w kW, w innym przypadku jako warto$¢ HP (Horse
Power).
5C5 [ Zapis konfiguracji uzytkownika nO
Funkcja umozliwia tworzenie kopii zapasowej obecnej konfiguracji przemiennika:
n0 O Funkcja nieaktywna.

Sler [ O Zapis biezacej konfiguracji w pamieci przemiennika. 5 L 5 automatycznie przetacza sie na n 0 w chwili

wykonania zapisu.
Z Ze W momencie, kiedy przemiennik opusci biezgcg fabryczng konfiguracje oraz konfiguracje kopii
zapasowej oba parametry sg inicjalizowane z fabryczng konfiguracja.
FL5 1 Powrét do ustawien fabrycznych / odtworzenie konfiguracji | nO
Funkcja umozliwia przywrdocenie konfiguraciji przemiennika
nd O Funkcja nieaktywna.
Parametr F L 5 automatycznie zmieni si¢ na »n O po petnym wykonaniu operaciji.

FIEL [ O Biezaca konfiguracja staje sie identyczna do konfiguracji zapasowej poprzednio zapisanej przez 5 L 5.
ParametrF [ 5 automatycznie zmieni sie na n O a po petnym wykonaniu operacji. - E L | jest
widoczne tylko, gdy konfiguracja zapasowa zostata przeniesiona. Jesli ta warto$¢ pojawia sie, In [ |/

In | nie jest widoczne.
[0 Biezaca konfiguracja staje sie identyczna z ustawieniami fabrycznymi. Jesli ta warto$¢ pojawia sie, Inl1
Im I nie jest widoczne.
[0 Biezaca konfiguracja staje sie identyczna z konfiguracja zapasowaq uprzednio zdefiniowang przez
oprogramowanie SoMove. Jesli ta warto$¢ pojawia sie, Inioraz - E L [ nie sg widoczne.
2s 9
Z A NIEBEZPIECZENSTWO
NIEZAMIERZONE DZIALANIE URZADZENIA
Upewnij sie, czy modyfikacja biezgcej konfiguracji jest kompatybilna z uzytym diagramem potaczeniowym
przemiennika.
Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna smierci albo powaznych obrazen.

Z 2 s | W celu zmiany przypisania nacisnij i przytrzymaj przycisk ENT przez 2 s.

JAK STEROWAC PRZEMIENNIKIEM LOKALNIE

W ustawieniach fabrycznych "RUN", "STOP" oraz pokretto nawigacji sg nieaktywne. W celu sterowania lokalnie przemiennikiem ATV12,

ustaw nastepujace parametry: ustaw Kanat Zadawania Predkosci 1 F ~ |

(strona 44) na A /U | (sterowanie poprzez terminal

zintegrowany i pokretto zadajace).

Przypisanie wejs¢ logicznych LI

Za pomocg przemiennika ATV12 jest mozliwe przypisanie wielofunkcyjne ( AL 2 i - r 5 jako to samo LI).
Mozliwe jest rowniez przypisanie Kilku funkcji jak LIH (wysoki) lub LII (niski) , ktére bedg aktywowane jako poziom wysoki (LIH) lub LII (niski)

poprzez wescie LlI.

Schneider
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
LFL (1 Makro Konfiguracje Sts
A NIEBEZPIECZENSTWO
NIEZAMIERZONE DZIALANIE URZADZENIA
Upewnij sie, ze wybrane makrokonfiguracje sg kompatybilne z uzytym diagramem potaczeniowym przemiennika.
Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna smierci albo powaznych obrazen.
Makrokonfiguracja umozliwia szybkg konfiguracje i ustawienie parametréw odpowiednich do
specyficznych wymagan aplikac;ji
3 Makro Konfiguracje sg dostepne:
5E5 O START/STOP, Tylko "kierunek do przodu" jest przypisany.
Fid [0 Regulacja PID. Aktywacja funkcji PID, dedykowane Al1 do petli sprzezenia zwrotnego i AIV1 do
5Fd zadawania.
O

Predkos$¢. Przydzielone LI do zadawania predkosci programowalnej (takie samo przydzielenie jak w
ATV11) do zmiany predkosci przyspieszania dla specyficznych aplikacji.

Wybrane makrokonfiguracje przydzielone do parametréw. Kazde makrokonfiguracje mogg byc¢
modyfikowane w innym menu przemiennika..

Wejscie / Wyjscie lub parametr Start / Stop Regulacja PID Predkos¢
Kanat Sterowania | Petla sprzezenia .

Al Predkosci 1 : ngQ ais

AIV1 Nie Kanat Sterowania Predkosci 1

AO1 Nie

LO1 Nie

R1 Brak detekcji btedu przemiennika

L1h (2 - przewodowe) Naprzod

L2h (2 - przewodowe) Nie Wstecz

L3h (2 - przewodowe) Nie Auto/Manu A T
programowana

L4h (2 - przewodowe) Nie el e
programowana

L1h (3 - przewodowe) Stop

L2h (3 - przewodowe) Naprzaod

L3h (3 - przewodowe) Nie Wstecz

L4h ((3 - przewodowe) Nie Auto / Manu 2 el €
programowana

F ~ | (Kanat Sterowania Predkosci 1) AIU I AIU I

[ E E (Typ sterowania silnikiem) PUNP

r | n (Hamowanie nawrotem) YES

A | IE (Typ Allt) OR

L FL I (Zanik sygnatu 4-20mA) 4ES

5 P 2 (predkos¢ programowana 2) 1a. o

5 P 3 (predkos¢ programowana 3) 25. 0

5 P 4 (predkos¢ programowana 4) 50,0

nPLC (Wybdr parametréw silnika) ras

W celu zmiany przypisania nacisnij i przytrzymaj przycisk ENT przez 2 s.
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
I-0- Menu Wejs¢ | Wyjsé
ELCLC

irC

1 Typ Sterowania 2C

O 2 - przewodowe sterowanie (zobacz strona 50). Sterowanie 2-przewodowe: Sa to stany wejsé (0 lub 1)
albo zbocza (0 na 1 lub 1 na 0), ktére sterujg uruchamianiem lub zatrzymaniem. Przykiad podigczenia
,zrodet”:

1
|o+24 LM Ux | LI1: naprzod

L____Bj‘r““' LIx: wstecz

[0 3 - przewodowe sterowanie (zobacz strona 50). Sterowanie impulsowe. Jako polecenie uruchomienia
wystarczajacy jest impuls ,naprzéd” lub ,wstecz”, a jako polecenie zatrzymania wystarczajacy jest impuls
~Stop”. Przyktad podtaczenia ,zrédet”:

ATV 12 :

| +24 LM L2 Lx | LI1: stop

' T ' LI2: naprzdd
EFENE LIx: wstecz

A NIEBEZPIECZENSTWO

NIEZAMIERZONE DZIALANIE WYPOSAZENIA

Nastepujace funkcje powrdca do nastaw fabrycznych: 2-przewodowe sterowanie E L E strona 50 oraz wszystkie
funkcje przypisane do wejs¢ cyfrowych.

Wybrana makro konfiguracja zostanie takze skasowana, jezeli zostata dostosowana (utrata wtasnych nastaw).
Sprawdz, czy te zmiany sg kompatybilne z zastosowanym schematem potaczen.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowa¢ smier¢ lub powazne obrazenia.

Z 2's | W celu zmiany przypisania nacisnij i przytrzymaj przycisk ENT przez 2 s.
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Tryb Konfiguracji : Peine MENU (FULL)

1-0-
?7L"  Diagram sterowania 2 - przewodowego (strona 50)
CEL-
Fun- Przemiennik zasilony i gotowy do pracy
FLE- Sterowanie 2 - przewodowe z przebiegiem przejscia
Lon- Przemiennik
Predkos$¢ gotowy do pracy

Naprzéd 4 oo e

Wstecz (1)

LI
Naprzéd

LI

Wstecz (1)

 n et LIRS

Sterowanie 2 - przewodowe bez przebiegu przejscia
Predkos¢
Naprzéd 4 b e e —

1A

/-_____-
T~

Wstecz (1)

Sterowanie 2 - przewodowe z przebiegiem przejscia

Predkosc¢

Naprzaéd

przebieg przejscia z priorytetem
jazdy naprzod
Wstecz

(1) Jazda wstecz nie jest przypisana fabrycznie. Zobacz "Przypis Jazda Wstecz" na stronie 64.

Realizacja polecenia Naprzéd i Wstecz jest w tym samym czasie okreslana przez start silnika w poleceniu jazdy Naprzéd.

8 Schneider
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Tryb Konfiguracji : Peine MENU (FULL)

I-0-

Diagram sterowania 3 - przewodowego (strona 50) drlb-
CEL -

F: czestotliwos¢ silnika Fum-

Naprzod FLE

can-

LI umozliwnienie jazdy

LI Naprzod

T

———’“——-——-"——-"——"——-"——-—-——"——-“——-“——-“——-“——

]

R e

LI Wstecz

T Przemiennik gotowy do odbioru polecen jazdy
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

1-0-

dr [ -

LEL- Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
Fum- fabryczne

Fres I-0- Menu WejS'é / Wij'é (kontynuacja)

con-

ELCE 1 Typ sterowania 2 - przewodowego trn

A NIEBEZPIECZENSTWO

NIEZAMIERZONE DZIALANIE URZADZENIA

Upewnij sie, ze modyfikacja typu sterowania 2 - przewodowego jest komaptybilna z uzytym diagramem
potaczeniowym.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowa¢ smier¢ lub powazne obrazenia.

Typ sterowania 2 - przewodowego jest dostepny jesli typ sterowania £ [ [ jest ustawiony na 2 [ .
LEL

[:rn

O Poziom: Stan 0 lub 1 powoduje uruchomienie RUN (jazda 1 ) lub STOP (zatrzymanie 0 ).

O Przejscie: Zmiana stanu (przejscie stanu lub zbocze) jest niezbedne do zainicjowania operacji, aby

PFO zapobiec przypadkowemu uruchomieniu po zaniku i powrocie zasilania.

O Priorytet FW: Stan 0 lub 1 powoduje uruchomienie RUN (jazda 1) lub STOP (zatrzymanie 0 ) lecz
polecenie jazdy "naprzod" ma priorytet nad poleceniem jazdy "wstecz".

nPL 1 Typ wejs¢ logicznych POS
POS O Pozytywne: wejscia aktywne (stan 1) przy napieciu rownym lub wyzszym niz 11V (przyktad zacisk +24V).
Wejscia sg nieaktywne (stan 0) kiedy przemiennik jest wytaczony lub napiecie osigga warto$¢ mniejszg
nEG niz 5V.

[0 Negatywne: wejscia aktywne (stan 1) przy napieciu nizszym niz 10V (przyktad zacisk COM). Wejscia sg
nieaktywne (stan 0) przy napieciu rownym lub wyzszym niz 16V lub przemiennik jest wytgczony.

Zobacz diagram potaczen sterowania, strona 24.
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

I-0-
dr [ -
Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia CEL -
fabryczne
Fum-
I-0- Menu Wejs'(: / Wyjs'c': (kontynuacja) FLE-
AI- ; - e
Menu konfiguraciji Al1
A1 IE | Typ Al1 5U
Funkcja przetwarza sygnat wejscia analogowego na wewnetrzng wartos¢ przemiennika.
5U O Napiecie: 0 - 5VDC,
au [0 Napiecie: 0 - 10VDC,
oA [0 Prad: x - y mA. Zakres okreslany przez parametr skalowania wejscia pradowego dla warto$ci 0% L ~ L |
i parametr skalowania wejscia pradowego dla wartosci 100% L ~ H [ ustawienia tych wartosci ponizej
w tabeli, zobacz strona 51.
CrL | = i isci
r 1 A1 - parametr s’ke_alo:vanla wejscia 6l A0 P
pradowego wartosci 0%
Widoczny, jesli Typ Al1 A | | £ jest ustawione na warto$¢ O A
CrH I } . LR
r 1 A1 - parametr s’ke_alowaonla wejscia e 8 o
pradowego wartosci 100%
Widoczny, jesli Typ AI1 A | | E jest ustawione na warto$¢ O A
I-0- Menu Wejéé / Wyé(': (kontynuacja)
ol [ Przypisanie R1 FLt
nO O Nie przypisany,
FLE [0 Przemiennik bez btedu,
rUn O Przemiennik uruchomiony,
FER [0 Osiagniety prog czestotliwosci,
FLA [0 Osiagnieta predkos$¢ wysoka,
CER O Osiagniety prog pradu,
5-rAR O Osiagnieta czestotliwos¢ zadana,
ESA O Osiagniety stan termiczny silnika,
ULRA [0 Alarm niedocigzenia,
oL A [0 Alarm przecigzenia,
AF | O Al1 Al 4 - 20 - widoczne tylko, jesli A | | E jest ustawione na O A (zobacz wyzej).
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drlC -

CEL -

Funm-

FLE-

can-

Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
I-0- Menu Wejs'(: / Wyjs'c': (kontynuacja)
Lol Menu konfiguracji LO1 (LO1-)

Lol 1 Przypisanie LO1 nO
Umozliwia przystosowanie wartosci wyjscia logicznego do potrzeb aplikacji. To samo przypisanie jak ~ /.
Zobacz poprzednig strone.

Lois 1 Stan LO1 (stan aktywny) POS
FPOS O Stan 1, gdy informacja jest prawda,
nEL O Stan 0, gdy informacja jest fatsz.
I-0- Menu Wejs'(: / Wyjs'c': (kontynuacja)

EOL 1 Czas opéznienia przecigzenia aplikacji 0do 100s 0s
Funkcja moze by¢ uzyta do zatrzymania pracy silnika w przypadku przecigzenia. Parametr nie okresla
termicznego przecigzenia silnika jak réwniez przemiennika. Jesli prad silnika przekroczy Prog
Przecigzenia L 0L, Czas opdznienia przecigzenia £ 0L uaktywni sie. Pierwszy cykl czasu opdznienia
E OL mija, jesli prad jest stale wiekszy niz prég przecigzenia L 0L -10%, przemiennik zatrzymuje sie
wybiegiem i wyswietla Proces Przecigzenia Pragdowego O L [
Detekcja przecigzenia pragdowego jest aktywna jesli uktad jest w stanie ustalonym (osiagnieta predkos$¢
zadana). Wartos¢ 0 wylacza funkcje czasu op6znienia przecigzenia..

Prad silnika Przemiennik zatrzymany
t o wykryciu btedu OL L
Lor L (histereza) /_\./
LOC -10% LA xlq‘_“jz?' ————————————————— :T -
<eoL ! ! EOL |
t

Lot 1 Prég Przeciazenia aplikacji 70 do 150% nCr 90% nCr

() Widoczny tylko, jesli czas opdznienia Prégu Przecigzenia £ O L (powyzej) nie jest ustawiony na 0.
Parametr jest stosowany do wykrycia "przecigzenia". L O L moze by¢ ustawiany pomiedzy wartoscig 70 a
150% znamionowego pradu przemiennika. Parametr nie okres$la termicznego przecigzenia silnika jak
réwniez przemiennika.

() Parametr moze by¢ modyfikowany podczas pracy i zatrzymania przemiennika.
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

0

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
I-0- Menu Wejs'(: / Wyjs'c': (kontynuacja)
ULk [ Czas opoznienia niedocigzenia aplikaciji 0do100s 0s
U L E moze by¢ regulowany pomigdzy wartoscig 0 a 100%.
Jesdli prad silnika osiagnie prog niedocigzenia L U/ L wigkszy niz ustawiony czas op6znienia LI L E,
przemiennik zatrzyma sie wybiegiem i wyswietli L/ L F (btgd niedocigzenia) strona 96.
Prad silnika Przemiennik zatrzymany
: 0 wykryciu btedu LU/ L F
LUL +10% (histereza) RO WYY ¢ /\/
LuL i i
L<uLe L UL
t
Detekcja niedocigzenia pragdowego jest aktywna jesli uktad jest w stanie ustalonym ( osiagnieta predkos¢
zadana)
LutL 1 Prég Niedociazenia aplikacji 20 do 100% nCr 60%

Widoczny tylko, jesli czas opdznienia Progu Nidocigzenia L/ L E nie jest ustawiony na 0. Parametr jest
uzywany do wykrycia warunkéw niedocigzenia silnika. Prog niedocigzenia aplikacji L L/ L moze by¢
regulowany pomiedzy 20 a 100% znamionowego pradu przemiennika.

FEd

0

1 Prog Czestotliwosci Silnika

0 do 400 Hz

50 lub 60 Hz
Zgodny

z zakresem
przemiennika

Widoczny, jesli R1 przypisanie ~ [ (strona 51) lub LO1 przypisanie L O |/ jest ustawi

onena F EHA.

CEd

()

1 Prég Pradowy Silnia

CEA.

0do 1.5 In (1)

InV

Widoczny, jesli R1 przypisanie ~ [ (strona 51) lub LO1 przypisanie L O I (strona 52) jest ustawione na

EEd

0

1 Prég Termiczny Silnika

Widoczny, jesli R1 przypisanie - | jest ustawionena £ 5 fA.

0 do 118% tHr

100%

Wyzwolenie alarmu progu termicznego silnika (wyjscie logiczne lub przekaznik).

(1)In = znamionowy prad przemiennika

(@

Parametr moze by¢ modyfikowany podczas pracy i zatrzymania przemiennika.
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
I-0- Menu Wejs'(: / Wyjs'c': (kontynuacja)
AL Menu konfiguracji AO1
AO I 1 Przypisanie AO1 nO
Parametr jest uzywany do ustawienia wartosci wyjscia analogowego:
a0 O Brak przypisania,
ocrr O Prad silnika
OF r O Czestotliwosé wyjsciowa
ar-FP O Rampa wyjsciowa,
OF5s [0 Warto$¢ zadana regulatora PID - widoczne, jesli wartos¢ sprzezenia zwrotnego PID przypisania F | F
OPF (strona 70) nie jest ustawiona na » O
OFE [0 Sprzezenie zwrotne regulatora PID - widoczna, jesli wartos¢ sprzezenia zwrotnego PID przypisania F | F
OF r (strona 70) nie jest ustawiona na ~ O
EHr O Uchyb regulatora PID - widoczny, jesli warto$¢ sprzezenia zwrotnego PID przypisania F | F (strona 70)
EHd nie jest ustawionana ~ O
O Moc silnika
[0 Stan termiczny silnika
[0 Stan termiczny przemiennika
AO Ik 1 Typ wyjscia analogowego AO1 0A
Parametr okresla zwigzek pomiedzy warto$cig wewnetrzng przemiennika a wyjsciowym sygnatem
oy analogowym.
OR [0 Napiecie: 0-10 Vdc
YA O Prad: 0-20 mA
[0 Prad: 4-20 mA
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

Kod

| Nazwa / Opis Zakres nastaw | Ustawienia fabryczne

dr L -

Menu kontroli silnika

bFr

(1 Standardowa czestotliwosé¢ silnika 50 Hz

Zobacz strona 44.

I'IPI'

[ Znamionowa moc silnika NG5 e BRI B 22 SR
NCV +2 przemiennika

Zobacz strona 45.

Lob

0 Wspotczynnik cos ¢ silnika 0.5do 1 Zgodny z zakresem
przemiennika

Widoczny, jesli wybrany zostat parametr silnika 7 P L (strona 58) ustawiony na wspotczynnik silnika L o 5.
Jesli Wspotczynnik cos @ silnika L o 5 jest dostepny, parametr znamionowa moc silnika » F r znika.
Moc silnika na tabliczce znamionowe;.

Uwaga: Nie myli¢ mocy silnika na tabliczce silnika ze "wspotczynnikiem uwzgledniajacym parametry
pracy". Ustawienia wspotczynnika cos ¢ silnika L o 5 do lub bliskiej wartosci 1 moze spowodowac
niezadowalajgca prace silnika. Jesli moc silnika nie jest wskazana na tabliczce znamionowej, pozostaw ten
parametr jako domysine ustawienie fabryczne (szacunkowo 0.8).

Uns

1 Znamionowe napiecie silnika 100do 480V | 230V

Napiecie znamionowe silnika jest podawane na tabiczce znamionowej. Jesli linowe napiecie jest mniejsze
niz znamionowe, Warto$¢ znamionowa napiecia L/ » 5 powinna by¢ ustawiona do wartos$ci liniowego
napiecia zasilania podawanego do zaciskow mocy przemiennika.

nlr

0 Znamionowy prqd silnika 0.25Indo1.51n Zgodnyz;akresem
(1) przemiennika

Znamionowy prad silnika jest podawany na tabliczce znamionowej silnika. Warto$¢ znamionowa pradu
silnika n L - modyfikuje warto§¢ Termicznego pradu silnika [ E H (strona 80).

Frs

[d Znamionowa czestotliwos¢ silnika 10do 400 Hz | 50 Hz

Znamionowa czestotliwos$¢ silnika jest podawana na tabliczce znamionowej silnika.
Ustawienia fabryczne to 50Hz, lub 60Hz jesli Standardowa czestotliwos¢ silnika b F ~ (strona 44) jest
ustawiona na 60Hz.

nSP

Zgodny z zakresem

1 Znamionowa predkos¢ silnika 0 do 24000 rpM yee
przemiennika

Znamionowa predkos¢ silnika jest podawana na tabliczce znamionowe;j silnika.

EFr

[J Czestotliwos¢ maksymalna 10 do 400 Hz | 60 Hz

Czestotliwo$¢ maksymalna E F - podaje gorng wartos¢ mozliwg dla Wysokiej Predkosci H 5 P (strona 76).
Ustawienia fabryczne to 60Hz, lub nastawiana to 72Hz jesli Standardowa czestotliwo$¢ silnika & F ~
(strona 55) jest ustawiona na 60Hz.

CEE

FE-F

Std

FUMNMP

(1 Algorytm sterowania silnikiem Std

Umozliwia wybér algorytmu sterowania silnikiem odpowiedni do typu aplikacji i wymogéw sterowania.

[0 Zaawansowany: SVCU; sterowanie wektorowe strumieniem pola w petli predkosci bazowanym na
kalkulacji napiecia. Dla aplikacji wymagajacych wysokiego momentu i predkos$ci podczas startu silnika.

[0 Standardowa: U/f 2 punktowa (Volt / Hz) bez sprzezenia od predkosci. Dla prostych aplikacji nie
wymagajgcych wysokich osiggniec silnika. Prosty algorytm sterowania silnikiem utrzymujacy staty
wspotczynnik napieciowo - czestotliwosciowy. Powyzsze prawo jest uzywane dla silnikdw tgczonych
réwnolegle. Niektdre aplikacje z potgczeniem réwnolegtym silnikow oraz z algorytmem zaawansowanym
mogq wymagac sterowania F E ~ F (zaawansowana kontrola SVCU).

O Pompy / Wentylatory: U%/F; dedykowany do sterowania pomp i wentylatoréw nie wymagajacych wysokiego
momentu podczas startu.

(1)In = znamionowy prad przemiennika.
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
el Menu kontroli silnika (kontynuacia)
UFr 1 Kompensacja napigcia IR (prawo U/F) 25 do 200% 100%
Q)

Stuzy do optymalizacji momentu przy bardzo niskiej predkosci (zwieksz [Kompens napiecia U F ] jezeli
moment jest niewystarczajacy). Sprawdz, czy wartos¢ [Kompens napigecia LI F r ] nie jest zbyt wysoka,
gdy silnik jest rozgrzany (ryzyko niestablinosci).

SLF

()

1 Kompensacja poslizgu 0 do 150% 100%

Dostepna, jesli Typ Sterowania Silnikiem L[ E £ (strona 55) nie jest ustawiony na warto§¢ P LU P
Nastaw kompensacje poslizgu okoto wartosci ustalonej przez predko$¢ znamionowa. Predkosci podane
na tabliczce znamionowej nie sg scisle dokfadne.

Jezeli poslizg znamionowy < poslizg faktyczny: silnik w stanie ustalonym nie wiruje z wtasciwg predkoscia,
ale z predkos$cig mniejsza niz zadana.

Jezeli poslizg znamionowy > poslizg faktyczny: silnik jest przekompensowany i predkos¢ moze by¢
niestabilna.

SEA

()

[d Stabilnosé petli czestotliwosci 0 do 100% 20%

Parametr 5 £ A moze by¢ uzyty do redukcji oscylacji i ich nadmiernego wzrostu podczas koncowej fazy
przyspieszania silnika. Po cyklu przyspieszania i zwalniania, warto$¢ parametru 5 E A przystosowuje
poprzedni stan ustalony do dynamiki silnika i maszyny.

Za wysoka wartos¢ powoduje dtuzszy czas odpowiedzi.

Za niska warto$¢ powoduje nadmierng predkos¢ lub nawet niestabilnos¢. .

Niska wartos¢ 5 E A

Poprawna wartos¢ 5 £ A

W tym przypadku, zwieksz 5 £ A

Hz

60 f=mmmm {\

40

30
20
10

=10 =10
0

Wysoka wartos¢ 5 £ A

W tym przypadku, zredukuj 5 £ A
Hz &

50
40 4

0.1 0z 0.3 0.4 05 t ] 01 0z 0.3 0.4

05 t 0 0.1 0z 0.3 0.4 05 t

Widoczny tylko, jesli Typ Sterowania Silnikiem L E E (strona 55) jest ustawiony na FE - F.

FLL

()

1 Wzmocnienie petli czestotliwosci

0 do 100% 20%

Paramter F L [ reguluje (nastawia) zbocze narastajace predkosci zgodnie z inercjg uktadu znajdujacego

sie w ruchu.

Niska warto$¢ F L G

W tym przypadku, zwieksz F L [
Hz Hz 4
50

Poprawna warto$¢ F L

Wysoka warto$¢ F L [

W tym przypadku, zredukuj F L [
Hz 4

50

40 404

o 0.1 0.2 0.3 0.4 05 t o 01 02 0.3 0.4 05 t i 0 01 02 0.3 0.4 05 t

Widoczny tylko, jesli Typ Sterowania Silnikiem L E E (strona 55) jest ustawionyn P E ~ F.

0

Parametr moze by¢ modyfikowany podczas pracy i zatrzymania przemiennika.
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
drl- Menu kontroli silnika (ontynuacia)
FPFL

Q)

1 Profil magnesowania silnika 0 do 100% 20%

Definiuje prad magnesujacy silnika przy zerowej wartosci czestotliwosci, jako % warto$¢ znamionowa
pradu magnesujgcego regulowana prawem algorytmu sterowania pomp.
[}

100% -

PFL

= Czestotliwosé

Dostepna, jesli Typ Sterowania Silnikiem L E E (strona 55) jest ustawiony na F U1 F

5Fr

0

[J Czestotliwos¢ przetaczania 2do 16 kHz 4 kHz

Nastawa czestotliwosci przetaczania.
W przypadku nadmiernego wzrostu temperatury, przemiennik automatycznie zredukuje czestotliwos¢
przetgczania i zresetuje jg po powrocie temperatury do normalne;.

OSTRZEZENIE

RYZYKO USZKODZENIA PRZEMIENNIKA

Dla wszystkich zakresow ATV12eeeeM2 jedli filtr EMC jest odtgczony, czestotliwos¢ przetagczania przemiennikow
nie moze przekracza¢ 4kHz.

Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna uszkodzenia urzadzenia.

SFE 1 Rodzaj czestotliwosci przetaczania HF1
Czestotliwos$¢ przetaczania silnika bedzie zawsze modyfikowana (zredukowana) kiedy temperatura
wewnetrzna przemiennika bedzie za wysoka.

HF | [0 HF1: Optymalizacja nagrzewania. Pozwala na dostosowanie czestotliwosci przetgczania zgodnie
z czestotliwoscia silnika.

HF 2 O HF2: Optymalizacja zakiocen silnika (dla wysokiej czestotliwosci przetaczania). Pozwala na
utrzymywanie statej wybranej czestotliwosci przetagczania (SFr) kazdej czestotliwosci silnika (rFr).
W przypadku przegrzania, przemiennik automatycznie zredukuje czestotliwos¢ przetaczania.

nrd (1 Redukcja zaktécen silnika (modulacja czestotliwosci) nO
Redukcja zaktécen silnika w znaczeniu wpadania w rezonans. Losowa modulacja czestotliwosci
zapobiega rezonansom, ktére moga wystepowac przy statej czestotliwosci.
nO O TAK. (redukcja zaktdcen).
YHES O NIE (stata czestotliwosc¢)
() Parametr moze by¢ modyfikowany podczas pracy i zatrzymania przemiennika.
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
drl- Menu kontroli silnika (kontynuacia)
ElUn 1 Autotuning nO
A A NIEBEZPIECZENSTWO
NIEBEZPIECZNE NAPIECIE LUB PORAZENIE
» Podczas operacji Autotuning'u, silnik pracuje przy znamionowym pradzie.
» Nie obstugiwac silnika podczas operacji Autotuning'u.
Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna smierci lub powaznych obrazen albo uszkodzenia
urzadzenia.
Utrata napiecia na linii zasilajacej
Nastepujace parametry opisane na stronie 55 muszg zosta¢ poprawnie skonfigurowane przed procesem
autotuning'v: Un5, Fr 5, nLr,n5FinPrlubL o5
Jesli jeden z powyzszych parametréw jest modyfikowany po zakonczeniu procesu auto-tuning'u, warto$é £ U n
powraca do ~ O i procedura musi by¢ powtérzona.
Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna smierci lub powaznych obrazen albo uszkodzenia
urzadzenia.
nl0 O Nie: Parametry fabryczne standardowego silnika.
HES O Tak: Uruchomienie Auto-tuning.
dOnE O Wykonany: jesli autotuning zostat zakonczony.
UWAGA:
* Autotuning musi by¢ wykonany z podtgczonym i zimnym silnikiem.
» Parametry Moc znamionowa silnika » P ~ strona 45 i Znamionowy prad silnika » L ~ strona 55 musza
by¢ ustawione przez uzytkownika.
+ Autotuning jest wykonywany tylko jesli polecenia braku stopu sg aktywne. Jesli funkcje hamowanie
wybiegiem lub szybki stop sg przypisane do wejscia logicznego, to wejscie musi by¢ ustawione na 1
(aktywne przy 0).
+ Autotuning posiada priorytet nad poleceniem startu silnika, ktérego poprawna praca nastepuje po cyklu
autotuning'u.
* Cykl Autotuning'u moze trwa¢ od 1 do 2 sekund. Nie przerywac¢ cyklu, poczeka¢ az na wyswietlaczu
ukaze sie komenda d 0 n E lub n .
= Uwaga: Podczas operacji Autotuning'u, silnik pracuje przy znamionowym pradzie.
nec [d Wybér parametréw silnika nPr
Parametr pozwala na wybdr tych parametréw silnika, ktére beda konfigurowane (n P~ lub [ o 5).
nPr O Znamionowa Moc Silnika = P ~ (strona 45)
£Los O Wspotczynnik cos @ silnika £ o 5 (strona 55)
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

I-o-
dr -
Menu STEROWANIE
CEL -
Diagram kanatu sterowania fun-
FLE -
FLO
PSE con-
nO
Al1 -l nO
LcC I -
FLOL LI
Mdb [FLoc] Priorytet |
AlV1 STOP z
nO —M terminala
Al | graficznego
[CHLF]
* Lee
AIV1
SIM
SEP
]
[F 0]
P5X
J0G
Al1 o L
" n nO
Le¢ - nQ
— - -
Mdb £ 5Hz m]—ﬁ
1 —
I
A [FLaT) ok
JOCOrFP IF
o
P IF no-m
Al1
SP1 I, M Tro
bID i AIV1
reg. | £ in
SPx HSP ACC AC2
Predkbse | noO * N/ _/—\_
ustalona YES | I\
! LSP DEC DE2
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
LiELS Menu STEROWANIE
Frl (1 Kanat zadawania sygnatu predkosci 1 Al
Al O Zaciski sterowania Ai i Li.
LCC O Zdalny terminal graficzny.
Ndb O Modbus
AU I [0 Zintegrowany wyswietlacz z pokrettem zadawania predkosci.
Powyzsze parametry sg wykluczone z sekcji "My Menu", strona 44.
LFr [ Predko$é zadawana przez terminal zdalny | 400 Hzdo400Hz .
() Powyzszy parametr jest wykluczony z sekcji "My Menu", strona 44.
. . » 0, 0,
R IU 1 (1 Wirtualne wejscie analogowe 0% do 100%
C) Powyzszy parametr jest wykluczony z sekcji "My Menu", strona 44.
rln J Blokada nawrotu nO
Wstrzymanie ruchu w kierunku wstecznym, nie odnosi sie zmian kierunku wysytanych przez wejscia
cyfrowe.
- Zmiana kierunku wysytana przez wejscia cyfrowe jest brana pod uwage.
- Zmiana kierunku wysytana przez terminal z wyswietlaczem graficznym nie jest brana pod uwage.
- Zmiana kierunku wysyfana przez sie¢ nie jest brana pod uwage.
n[ - Dowolne zadanie predkosci wstecznej otrzymane z PID, wej$cia sumowanego, itd. jest interpretowane
YE 5 jako zero.
O Nie.
O Tak.
PSE (1 Priorytet STOP z terminala graficznego TAK
Daje pierwszenstwo przyciskowi STOP na terminalu z wyswietlaczem graficznym, gdy terminal nie jest
Z 2s skonfigurowany jako kanat sterowania.
Utrata napiecia na linii zasilajacej
Nie ustawia¢ "n 0" chyba, ze wystepuje zewnetrzna metoda zatrzymania STOP.
Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna smierci albo powaznych obrazen lub uszkodzenia
urzadzenia.
nO O Nie: Nieaktywny STOP.
HES O Tak: Aktywny STOP.
W przypadku funkcji ustawionej na 4 E 5 uzy¢ przedniej klapki lub zdja¢ plastikowa ostone klawiszy
"RUN"i "STOP".
CHLCF 1 Konfiguracja kanatow SIM
Konfiguracja kanatéw L H L F pozwala na wybor:
- Wspdlne (nierozdzielone), (zadawanie i sterowanie z tego samego kanatu).
- Rozdzielne (zadawanie i sterowanie pochodzi z r6znych kanatow).
511 O Wspolne
SEP O Rozdzielne

Z 2's | W celu zmiany przypisania nacisnij i przytrzymaj przycisk ENT przez 2 s.

() Parametr moze by¢ modyfikowany podczas pracy i zatrzymania przemiennika.
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
LEL- Menu STEROWANIE (kontynuacja)
Cdi 1 Kanat sterowania 1 tEr
Pozwala na wybor nastepujacych kanatéw sterowania:
EEr O Zaciski sterowania.
Lor [0 Sterowania lokalne.
LCLC [0 Zdalny terminal graficzny.
ndk O Modbus.
Parametr jest dostepny, jezeli konfiguracja kanatéw L H L F (strona 60) jest ustawiona na "Rozdzielne"
FLO 1 Wymuszone lokalne sterowanie nO
nlO O Funkcja nieprzypisana.
L IH [0 L1h do L4h: Wymuszone lokalne sterowanie jest aktywne kiedy wejscie ma stan 1.
LYH
FLOLC 1 Wymuszone zadawanie lokalne nO
Dostepne tylko, jesliwymuszone lokalne sterowanie F L [ nie jest ustawione na n 0.
a0 [0 Nieprzypisane.
Al O Terminal graficzny
LCC [0 Przypisanie zadawania i sterowania do terminala z wy$wietlaczem graficznym.
AU I O Zintegrowany wyswietlacz z pokretlem zadawania predkosci
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
Alim = Menu FUNKCJE
cPE- Zarzadzanie RAMPA
ACC [ Rampa rozruchu przyspieszania 00sdo999.9s 30
C) Czas przyspieszania od 0 do Czestotliwosci znamionowe;j silnika F ~ 5 (strona 55).
Upewnij sie, ze wartos¢ ta jest odpowiednia do bezwtadnos$ci napedzanego urzadzenia.
dEL [ Rampa zatrzymania 00sdo999.9s 1305
C) Czas zatrzymania od 0 do Czestotliwo$ci znamionowej silnika F - 5 (strona 55).
Upewnij sie, ze wartos¢ ta jest odpowiednia do bezwtadnos$ci napedzanego urzadzenia.
rPE d Typ rampy Lin
L In O Liniowa
5 O Rampa S.
u [0 Rampa U.
f(Hz) f(Hz)
() Frs FrS §
Wspodtczynnik krzywizny jest staty,
t1=0.6 ustawiony czas rampy (liniowa),
Rampa S t2=0.4 ustawiony czas rampy (krzywa),
0 ‘A 0 t3=1.4 ustawiony czas rampy
2| ot |2t 2
13 13
f(Hz) f(Hz)
Frs Frs |
Wspotczynnik krzywizny jest staty,
Rampa U t1=0.5 ustawiony czas rampy (liniowa),
t2=ustawiony czas rampy (krzywa),
0 ! 0L _ .
] e i . e t3=1.5 ustawiony czas rampy.
13 13
rP5 (1 Przetaczanie ramp nO
nl [0 Nie przypisane
L IH O L1H: LI1 stan aktywny wysoki.
LZH [0 L2H: LI2 stan aktywny wysoki.
L 3dH [0 L3H: LI3 stan aktywny wysoki.
LYH [0 L4H: L4 stan aktywny wysoki.
L IL O L1L: LI1 stan aktywny niski.
L2L O L2L: LI2 stan aktywny niski.
L 3L [0 L3L: LI3 stan aktywny niski.
LYL [0 LA4L: LI4 stan aktywny niski.
Zobacz warunki przypisania na stronie 45.
() Parametr moze by¢ modyfikowany podczas pracy i zatrzymania przemiennika.
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

0

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
FlUn- Menu FUNKCJE (kontynuacja)
rPE- Zarzadzanie RAMPA (kontynuacja)
AC?

1 2 Rampa rozruchu 0.0 do 999.9 s 5.0s

Dostepna, jesli rampa przetaczania ~ P 5 (strona 62) nie jest ustawiona na warto$¢ ~ .

2 rampa przyspieszania regulowana jest od 0.0 do 999.9 s. 2 rampa rozruchu bedzie dostepna

w momencie aktywacji progu regulatora PID w momencie startu oraz w fazie "budzenia", zobacz poziomy
"budzenia" przemiennika na stronie 73.

dEC

()

1 2 Rampa zatrzymania 0.0do 999.9 s 5.0s

Dostepna, jesli rampa przetgczania ~ P 5 (strona 62) nie jest ustawiona na wartos¢ ~ .
2 rampa zatrzymania regulowana jest od 0.0 do 999.9 s.

brA [d Adaptacja rampy zatrzymania TAK
nlO Aktywacja tej funkcji automatycznie adaptuje rampe zatrzymania, jezeli jest ustawiona na czas zbyt krétki
do bezwladnosci obcigzenia.
HES Funkcja nieaktywna. Przemiennik zatrzyma sig bazujac na wartosci ustawionej rampy zatrzymania.
Ustawienia sa kompatybilne z dynamicznym rezystorem hamowania je$li jest podtaczony.
d4nA Funkcja aktywna, do aplikaciji, ktére nie wymagajg silnego hamowania. Ponizsze wybory ukazujg sie
zaleznie od mocy znamionowej przemiennika. Pozwalg one na hamowanie silniejsze niz uzyskane
z nastawa.
Moment hamowania silnika: tryb pozwala na nagte szybkie zatrzymanie przemiennika bez uzycia rezystora
hamowania. Silnik rozprasza energie poprzez regeneracje.. Funkcja nie powinna by¢ uzywana kiedy
uzywane sg opcjonalne rezystory i moduty hamowania.
UWAGA: Jesli uzyty zostat rezystor hamowania ustaw b - A na ~ 0.
() Parametr moze by¢ modyfikowany podczas pracy i zatrzymania przemiennika.

Schneider

63

I-0-

dr [ -

CEL -

Funm-

FLE -

con-



I-0-

dr L -

CEL -

Fun-

FLE -

can-

Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
FlUn- Menu FUNKCJE (kontynuacja)
SEES Menu konfiguracji zatrzymania
SEE 1 Typ zatrzymania rMP
Tryb zatrzymania po zniknieciu polecenia uruchamiania lub pojawieniu sie polecenia zatrzymania.
rnF O Na rampie.
FSE O Szybkie zatrzymanie
nSE O Zatrzymanie wybiegiem.
nSk [ Zatrzymanie wybiegiem nO
Zatrzymanie jest uaktywniane, gdy wejscie lub bit jest w stanie 0. Jezeli wejscie powrdci do stanu 1,
a polecenie uruchomienia jest ciagle aktywne, silnik uruchomi sie ponownie jedynie, gdy Typ sterowania
E L L (stronad7)= 2L i Typ sterowania 2 - przewodowego £ [ E stronab50= L £ L lub P F 0. Jezeli nie,
a0 musi zosta¢ wystane nowe polecenie uruchomiania.
L IL O Nie przypisane.
LZL O L1L: LI1 stan aktywny niski do zatrzymania.
L3L O L2L: LI2 stan aktywny niski do zatrzymania.
LYL O L3L: LI3 stan aktywny niski do zatrzymania.
O L4L: LI4 stan aktywny niski do zatrzymania.
F5E 1 Przypisanie zatrzymania szybkiego nO
nO O Nieprzypisane.
L IL O L1L: LI1 stan aktywny niski do zatrzymania.
LZL O L2L: LI2 stan aktywny niski do zatrzymania.
L3L O L3L: LI3 stan aktywny niski do zatrzymania.
LHL O L4L: LI4 stan aktywny niski do zatrzymania.
dCF [ Dzielnik ramp zatrzymania 1do10 4
C) Parametr jest dostepny jesli Przypisanie zatrzymania szybkiego F 5 E (strona 61) nie jest ustawione na
n O lubjedli F 5 E jestustawione na Typ zatrzymania 5 £ E (strona 64).
2 rampa zatrzymania d E L (strona 63) jest wtedy dzielona przez ten wspoétczynnik, gdy wysytane sg
polecenia zatrzymania.
Wartos¢ 10 odpowiada minimalnemu czasowi..
Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
Pl = Menu FUNKCJE (kontynuacja)
FrS O Przypis nawrotu no
LI1 do LI4: wybor przypisania wejscia do polecenia nawrotu
A0 [0 Funkcja nieaktywna.
L IH O L1h: L1 aktywny wysoki.
L2H O L2h: L2 aktywny wysoki.
L3IH O L3h: L3 aktywny wysoki.
LYH [0 L4h: L4 aktywny wysoki.

()

Parametr moze by¢ modyfikowany podczas pracy i zatrzymania przemiennika.
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

0

Warto$¢ pradu DC dohamowania do zatrzymania.

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
FlUn- Menu FUNKCJE (kontynuacja)

AdL - Menu Auto Hamowania DC

AdL 1 Auto dohamowanie pradem DC YES

C) a0 Automatyczne wstrzykiwanie pradu statego przy zatrzymywaniu (na koricu rampy).

SES [0 Funkcja nieaktywna, bez dohamowania pradem statym.
CE [0 Limitowany czas dohamowania pradem DC.
O Ciagte wstrzykiwanie pradu statego DC.

5dC 1 1 Auto dohamowanie pradem DC1 0 do 120% nCr 70%

Parametr jest dostepny, jesli Automatyczne dohamowanie pragdem A d L nie jest ustawione na n O.

EdC |

0

1 Czas auto dohamowania pradem DC

Czas ten odpowiada czasowi uzyskania predkosci zerowej.

0.1do30s

0.5s

Dostepny, jesli Auto dohamowanie pradem A d L nie jest ustawione na » 0.

(@

Parametr moze by¢ modyfikowany podczas pracy i zatrzymania przemiennika.
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

Sterowanie 2-przewodowe

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
FlUn- Menu FUNKCJE (kontynuacja)
410G d Praca impulsowa nO
Parametr pozwala na sterowanie silnikiem krok po kroku, tzw. prace impulsowag JOG z uzyciem wejscia
logicznego przypisanego do kontroli 2 lub 3 - przewodowej. Czestotliwos¢ pracy impulsowej jest ustalona
na 5Hz. Przyspieszanie i zatrzymanie na rampie okresla prace impulsowg JOG co 0.1s.
n0 O Funkcja nieaktywna
L IH O L1h: LI1 aktywny wysoki
LZH O L2h: LI2 aktywny wysoki
L 3H [0 L3h: LI2 aktywny wysoki
LYH [0 L4h: LI4 aktywny wysoki
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

I-0-
Predkosci ustalone drts
CEL -
2, 4 lub 8 predkos¢ moze by¢ wstepnie ustalona, wymaga odpowiednio 1, 2, 3 lub 4 wej$¢ cyfrowych.
Funm-
Tabela kombinacji wejs¢ dla predkosci ustalonych EFLE-
8 predkosé¢ | 4 predkosé | 2 predkosé Predkos¢ zadana con-
LI (PS8) LI (PS4) LI (PS2)
0 0 0 Zadana
0 0 1 SP2
0 1 0 SP3
0 1 1 SP4
1 0 0 SP5
1 0 1 SP6
1 1 0 SP7
1 1 1 SP8
Schneider o
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

0

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
FlUn- Menu FUNKCJE (kontynuacja)
FS5- Menu programu predkosci
P55 1 2 programowana predkos¢ nO
nl O Funkcja nieaktywna
L IH OO L1h: LI1 aktywny wysoki
LZH O L2h: LI2 aktywny wysoki
L 3H [0 L3h: LI2 aktywny wysoki
LYH O L4h: LI4 aktywny wysoki
P54 1 4 programowana predkos¢ nO
jako P52
F58 1 8 programowana predkos¢ nO
jako P52
S5P2 d Program predkosci 2 0 do 400 Hz 10 Hz
() Dostepny, jesli 2 Programowana predkos$¢ F 5 £ nie jest ustawionana n 0.
S5F3 1 Program predkosci 3 0 do 400 Hz 15 Hz
C) Dostepny, jesli 4 Programowana predkos¢ F 5 4 nie jest ustawiona na n .
SFPH d Program predkosci 4 0 do 400 Hz 20 Hz

Dostepny, jesli 2 Programowana predkos¢ F 5 2 i 4 Programowana predkos¢ F 5 Y nie sg ustawione na

0

1 Program predkosci 6

nlO.
5F5 1 Program predkosci 5 0 do 400 Hz 25 Hz
C) Dostepny, jesli 8 Programowana predkos¢ F 5 A nie jest ustawiona na n 0.
SFPE 0 do 400 Hz 30 Hz

Dostepny, jesli 2 Programowana predkos¢ F 5 2 i 8 Programowana predko$¢ P 5 B nie sg ustawione na

nl.

S5FP1

0

1 Program predkosci 7

0 do 400 Hz

35 Hz

Dostepny, jesli 4 Programowana predkos¢ F 5 4 i 8 Programowana predko$¢ P 5 B nie sg ustawione na

nl.

SPH

0

1 Program predkosci 8

Dostepny, jesli 2 Programowana predko$¢ F 5 £, 4 Programowana predkosé F 5 4 i

predko$¢ P 5 B nie sg ustawione na ~ [.

0 do 400 Hz

40 Hz

8 Programowana

JPF

0

(1 Skok czestotliwosci - pominiecie
czestotliwosci

0 do 400 Hz

0 Hz

[0 Parametr zapobiega dtugotrwatej pracy silnika w stanie rezonansu w zakresie regulowanej czestotliwosci.
Funkcja moze by¢ uzyta do zapobiegania krytycznych predkosci, ktére mogg wywotaé rezonans uktadu.

Ustawienie wartosci 0 interpretuje jako funkcje nieaktywna.

() Parametr moze by¢ modyfikowany podczas pracy i zatrzymania przemiennika.
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Tryb Konfiguracji : Peine MENU (FULL)

I-0-
Menu regulatora PID L
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

I-0-
drC -
LEL- Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
Funm - fabryczne
FLe-||FUn- Menu FUNKCJE (kontynuacja)
con-
Fld- Menu regulatora PID
P IF 1 Przypisanie sprzezenia regulatora PID nO
nl O Funkcja nieprzypisana
Al [0 Zaciski sterowania. Wybor nie jest mozliwy jesli Fr1 jest ustawione na Al1.
PL ; . ..
r a Wspo_lczynnlk wzmochienia 0101 do 100 1
Q) proporcjonalnego PID

Dostepny, jesli wspoétczynnik proporcjonalny PID regulatora F | F nie jest ustawiony na » [J.

r IG 1 Wspoétczynnik wzmocnienia catkowania PID | 0.01 do 100 1

C) Dostepny, jesli wspoétczynnik proporcjonalny PID regulatora F | F nie jest ustawiony na » [J.
oz . . ..

r l:l yv_spolc_zynnlk wzmochienia 09 ¢t G A
Q) rézniczkujacego PID

Dostepny, jesli wspoétczynnik proporcjonalny PID regulatora £ | F nie jest ustawiony na ~ .

Fb3 1 Wspétczynnik skali PID 0.1 do 100.0 1.0

( ) Parametr podaje zalezno$¢ pomiedzy zakresem wartosci procesu a zakresem petli sprzezenia zwrotnego
PID. Dostepny, jesli Przypisanie PID sprzezenia regulatora F | F nie jest ustawione na n 0.

P [d Wewnetrzne zadawanie regulatora PID nO
Dostepne, jesli Przypisanie PID sprzezenia regulatora F | F nie jest ustawione na
a0 nlO.
YHES O Nie
O Tak
Fre 1 2 sygnat zadawania regulatora PID nO
Dostepny, jesli Przypisanie PID sprzezenia regulatora P | F nie jest ustawione na
nlO n0O.
L IH [0 Nie
LZH O L1h
L3IH O L2h
LYH O L3h
O L4h
() Parametr moze by¢é modyfikowany podczas pracy i zatrzymania przemiennika.
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

()

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
FlUn- Menu FUNKCJE (kontynuacja)
Flds Menu regulatora PID (kontynuacja)
PrH4 d 4 sygnat zadawania regulatora PID nO
Dostepny, jesli Przypisanie PID sprzezenia regulatora F | F (strona 70) nie jest ustawione na ~ .
nl [0 Nie
L IH O L1h
LZH O L2h
L3IH O L3h
LYH O L4h
2 sygnat zadawania regulatora PID F ~ £ (strona 70) musi by¢ przypisany wczesniej niz 4 sygnat
zadawania regulatora PID F r 4.
rP? 0 do 100% 25%

[ Sygnat zadajacy 2 regulatora PID

Parametr jest dostepny, jesli Przypisanie sprzezenia regulatora PID F | F (strona 70) oraz 2 sygnat
zadawania regulatora PID F ~ 2 (strona 70) nie sg ustawione na ~ 0.

FP3

0

1 Sygnat zadajacy 3 regulatora PID 0 do 100% 50%

Parametr jest dostepny, jesli Przypisanie sprzezenia regulatora PID F | F (strona 70) oraz 4 sygnat
zadawania regulatora PID F ~ 4 (strona 70) nie sg ustawione na ~ I.

rP4

0

0 do 100% 75%

1 Sygnat zadajacy 4 regulatora PID

Parametr jest dostepny, jesli Przypisanie sprzezenia regulatora PID P | F (strona 70) oraz 2 sygnat
zadawania regulatora PID P ~ 2 (strona 70) i 4 sygnat zadawania regulatora PID F ~ 4 (strona 70) nie sg
ustawione na n 0.

rP I

()

1 Wew sygnat zadajacy PID 0 do 100% 0%

Parametr jest dostepny jesli Przypisanie sprzezenia PID regulatora P | F (strona 70) nie jest ustawione
na n O oraz jesli Wewnetrzne zadawanie regulatora PID F [ [ (strona 70) jest ustawione na 4 E 5 lub
Kanat zadawania predkosci 1 F ~ | (strona 44) jest przypisanena L [ .

PrP

0

1 Rampa przejscia regulatora PID 0 do 100% 0%

Dostepne, jesli Przypisanie PID sprzezenia regulatora F | F (strona 70) nie jest ustawione na » .

rPL

()

0 do 100% 0%

[ Minimalna wartos¢ zadana regulatora PID

Dostepne, jesli Przypisanie PID sprzezenia regulatora F | F (strona 70) nie jest ustawione na » .

rPH

0

0 do 100% 100%

1 Maksymalna wartos¢ zadana regulatora PID

Dostepne, jesli Przypisanie PID sprzezenia regulatora F | F (strona 70) nie jest ustawione na n O

SF5 1 Predkos¢ przewidywana regulatora PID 0.1 do 400 Hz nO
Parametr pozwala na bezposredni dostep do ustawien zadawania predkosci regulatora PID.
Widoczny, jesli Przypisanie PID sprzezenia regulatora F | F (strona 70) nie jest ustawione na n .
() Parametr moze by¢ modyfikowany podczas pracy i zatrzymania przemiennika.
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
FlUn- Menu FUNKCJE (kontynuacja)
Flds Menu regulatora PID (kontynuacja)
AC? a2 rampa rozruchu 0.0do 9999 s 50s
C) Parametr jest aktywny tylko w momencie pracy uktadu.
Czas drugiej rampy przyspieszenia regulowany jest w zakresie od 0.1 do 999,9s.
Czas przyspieszania od 0 do Znamionowej czestotliwosci silnika F ~ 5 (strona 55). Nalezy upewni¢ sie,
czy wartos¢ jest kompatybilna do bezwladnosci zatrzymywanego obcigzenia.
Dostepny, jesli Przypisanie PID sprzezenia regulatora F [ F (strona 70) oraz Predko$¢ przewidywana
regulatora PID 5 F 5 nie sg ustawione na wartos¢ n 0.
FILC 1 Inwersja sprzezenia regulatora PID nO
Odwrdcenie kierunku korekcji (PIC). Parametr powoduje inwersje (odwrdocenie kierunku korekcji) uchybu
& @] regulatora PID.
YyE§ O Nie
O Tak
Dostepny, jesli Przypisanie PID sprzezenia regulatora F | F (strona 70) nie jest ustawione na n [.
PARU 1 Przypisanie Auto/Manual regulatora PID nO
Przy stanie 0 wyjscia, aktywny PID.
Przy stanie 1 wyjscia, tryb manualny jest aktywny.
nl O Nie
L IH OO L1h: LI1 aktywny wysoki
LZH O L2h: LI2 aktywny wysoki
L 3JH [0 L3h: LI3 aktywny wysoki
LYH O L4h: LI4 aktywny wysoki
Dostepny, jesli Przypisanie PID sprzezenia regulatora P | F (strona 70) nie jest ustawione na ~ .
Pn [d Zadawanie manulane regulatora PID nO
Parametr pozwala na wytagczenie regulacji PID i prace jako tryb manualny.
nlO O Funkcja nieprzypisana (tryb nieaktywny)
Al [0 Zaciski wej/wyj
A 1u O Av1
Dostepny, jesli Przypisanie PID sprzezenia regulatora F [ F (strona 70) oraz Przypisanie Auto/Manual
regulatora PID F A U (strona 72) nie sg ustawione na n O
ELS 1 Czas wylaczenia dla predkosci min 0.1do999.9 s nO
() Praca przy Predkos¢ Niska L 5 P dtuzsza niz zdefiniowany okres, spowoduje automatyczne zatrzymanie
silnika. Silnik wznowi prace, jezeli zadana bedzie wieksza niz Predkos¢ Niska L 5 P, a polecenie
uruchomienia bedzie ciggle obecne.
UWAGA: Warto$¢ ~ O odpowiada okresowi nieograniczonemu.
Dostepny, jesli Przypisanie PID sprzezenia regulatora P | F (strona 70) nie jest ustawione na n [.
() Parametr moze by¢é modyfikowany podczas pracy i zatrzymania przemiennika.
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

Kod

Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia

fabryczne

FUnR -

Menu FUNKCJE (kontynuacja)

Pid-

Menu regulatora PID (kontynuacia)

r5L

1 Poziom aktywacji regulatora PID 0 do 100% 0%

Jezeli funkcje ,PID” i ,Czas pracy przy predkosci minimalnej’E L 5 sg skonfigurowane jednoczes$nie,
regulator PID moze usitowac ustawi¢ predkos$¢ nizsza niz LSP. Skutkuje to niezadowalajacym dziataniem,
sktadajgcym sie z uruchomienia, pracy z niska predkoscia, a nastepnie zatrzymaniem itd.

Parameter - 5L Prog Uchybu Restartu moze stuzy¢ do ustawienia minimalnego progu uchybu

PID dla wznowienia pracy po zatrzymaniu z powodu przeciggajacej sie LSP.

Dostepny, jesli Przypisanie PID sprzezenia regulatora P | F (strona 70) oraz Czas wytgczenia dla
predkosci min £ L 5 (strona 72) nie sg ustawione na ~ .

UPP

0

1 Prég aktywacji regulatora PID 0 do 100% 0%

Jesli Inwersja P | L (strona 72) jest przypisana na wartos¢ nO, pozwala na ustawienie Progu Aktywacji
regulatora PID poza ktorg regulator PID wchodzi w proces aktywacji, w nastepstwie zatrzymania
wywotanego przez przekroczenie maksymalnego czasu E L 5 dla niskiej predkosci.

Jedliwartos¢ F | L jest ustawiona na Y £ 5, umozliwia ustawienie Progu aktywacji PID powyzej, ktérego
nastepuje aktywacja regulatora PID, w nastepstwie zatrzymania wywotanego przez przekroczenie
maksymalnego czasu tLS dla niskiej predkosci.

Dostepny, jesli Przypisanie PID sprzezenia regulatora F [ F (strona 70) i Czas wytaczenia dla predkosci
min £ L 5 nie sg ustawione na n [J.

Q)

Parametr moze by¢ modyfikowany podczas pracy i zatrzymania przemiennika.
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

0

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
FlUn- Menu FUNKCJE (kontynuacja)
ELT= Menu Ograniczenie Pradowe
Lce 1 2 Ograniczenie Pradowe nO
Przypisanie
nl0 O Funkcja nieaktywna (brak przypisania)
L IH O L1H: L1 aktywny wysoki
LZH O L2H: LI2 aktywny wysoki
L3H O L3H: LI3 aktywny wysoki
LYH O L4H: L14 aktywny wysoki
L IL O L1L: L1 aktywny niski
LZL O L2L: LI12 aktywny niski
L3IL O L3L: LI3 aktywny niski
LYL O L4L: LI4 aktywny niski
Jezeli przypisane wejscie lub bit jest w stanie 0, aktywne jest pierwsze ograniczenie
pradu.
Jezeli przypisane wejscie lub bit jest w stanie 1, aktywne jest drugie ograniczenie
pradu. Zobacz regute przypisania na stronie 54.
cLi (1 Wartos¢ ograniczenia pradu 0.25do1.5In(1) | 151In

Pierwsze ograniczenie pradu

OSTRZEZENIE

RYZYKO USZKODZENIA SILNIKA
Sprawdz, czy silnik wytrzyma biezacy prad, zwtaszcza w przypadku silnikow synchronicznych z magnesami
trwatymi, ktére sg podatne na efekt rozmagnesowania.

Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna uszkodzenia urzadzenia.

cLe

0

0.25do1.5In(1) [151n

1 Wartos¢ 2 ograniczenia pradu

Drugie ograniczenie pradowe.
Funkcja pozwala na redukcje znamionowego pradu przemiennika.

Dostepne, jesli 2 Ograniczenie pradowe L L Z nie jest ustawione na ~ 0.

OSTRZEZENIE

RYZYKO USZKODZENIA SILNIKA
Sprawdz, czy silnik wytrzyma biezacy prad, zwtaszcza w przypadku silnikow synchronicznych z magnesami
trwatymi, ktére sg podatne na efekt rozmagnesowania.

Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna uszkodzenia urzadzenia.

(1)In = znamionowy prad przemiennika

() Parametr moze by¢é modyfikowany podczas pracy i zatrzymania przemiennika.
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
FlUn- Menu FUNKCJE (kontynuacja)
sPL= Menu Ograniczenie Predkosci
LSP 0 Predkosé Niska 0 Hz do HSP 0Hz
C) Czestotliwosé¢ silnika przy minimalnej warto$ci zadane;.
Parametr zawarty jest w sekcji "My Menu", strona 44.
ELS [ Czas wytaczenia dla predkosci niskiej 0-1d0999.9s no
c ) Praca przy Predkosci Niskiej L 5 F dtuzsza niz zdefiniowany okres, spowoduje automatyczne zatrzymanie
silnika. Silnik wznowi prace, jezeli zadana bedzie wigksza niz Predkos$¢ Niska L 5 P a polecenie
uruchomienia bedzie ciagle obecne.
UWAGA: Wartos¢ » 0 odpowiada okresowi nieograniczonemu.
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

Konfiguracja Predkosci Wysokiej

Wejscia logiczne pozwalajg na wyboér zadanej predkosci wysokiej

Zadana Ustawienia
Predkosé
Wysoka Parametr Stan
HSP SHZ n0O
SHY nDO
H5FZ2 SHZ przypisanie
SHY nDO
HSF3 S5HZ n0O
SHHY przypisanie
HS5FH4Y SHZ przypisanie
SHHY przypisanie
Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
FlUn- Menu FUNKCJE (kontynuacja)
SRL- Menu Ograniczenie Predkosci
HsP 0 Predkos¢ Wysoka LEd S0lubsOHe
C) max TFr

Niskg L 5 F a Maksymalng czestotliwoscig E F ~ (strona 55).

zmniejsza sie do nowej wartosci k£ F .
Parametr zawarty jest w sekcji "My Menu", strona 44..

Czestotliwos¢ silnika przy maksymalnej wartosci zadanej, moze by¢ ustawiana pomiedzy Predkoscig

Jedli £ F - zmniejsza sie ponizej wartosci zdefiniowanejdla H 5 P, wtedy warto§¢ H 5 F automatycznie

0

SHe O Przypisanie 2 HSP predkosci wysokiej no
nl0 [0 Nieaktywny (brak przypisania)
L IH O L1h: LI1 aktywny wysoki
LZH O L2h: LI2 aktywny wysoki
L 3JH O L3h: LI3 aktywny wysoki
LYH [0 L4h: LI4 aktywny wysoki
SHY O Przypisanie 4 HSP predkosci wysokiej no
a0 O Nieaktywny (brak przypisania)
L IH OO L1h: LI1 aktywny wysoki
L2H O L2h: LI2 aktywny wysoki
L IH O L3h: LI3 aktywny wysoki
LYH [0 L4h: LI4 aktywny wysoki
H5P 2 Q Perkos’é Wysoka 2 LSP do tFr jako HSP
C) Dostepna, jesli Przypisanie 2 HSP predkosci wysokiej 5 H 2 nie jest ustawione na n .
HS5P3 Q PerkOS'é Wys°ka 3 LSP do tFr jako HSP
() Dostepna, jesli Przypisanie 4 HSP predkos$ci wysokiej 5 H 4 nie jest ustawione na n [J.
HSPY O Predkosé Wysoka 4 L8P dotFr @

Dostepna, jesli Przypisanie 2 HSP predkosci wysokiej 5 H 2 oraz Przypisanie 4 HSP
5 H Y nie jest ustawione na n 0.

predkosci wysokiej

Q)

Parametr moze by¢ modyfikowany podczas pracy i zatrzymania przemiennika.
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

Kod

Nazwa / Opis

Ustawienia
fabryczne

Zakres nastaw

FLE -

Menu Zarzadzanie Stanami Awaryjnymi

r5F

L IH
LZ2H
L3IH
LYHYH

(1 Przypisanie Kasowania Btedow

ooooo

nO

Reczne kasowanie btedéw

Funkcja nieaktywna (brak przypisania)

L1h: LI1 aktywny wysoki

L2h: LI2 aktywny wysoki

L3h: LI3 aktywny wysoki

L4h: LI4 aktywny wysoki

Btedy sg kasowane wtedy, gdy przypisane wejscie lub bit zmieni stan na 1, jezeli znikta przyczyna btedu.
Przycisk STOP/RESET na terminalu z wyswietlaczem graficznym realizuje tg sama funkcje.

Zobacz na stronie 93 liste btedow, ktdre moga by¢ kasowane recznie.

AEr -

Menu Automatyczny Restart

AEr

n0
YES

1 Automatyczny Restart

nO

A NIEBEZPIECZENSTWO

NIEZAMIERZONE DZIALANIE URZADZENIA

Sprawdz, czy automatyczny rozruch w zaden sposoéb nie zagraza obstudze lub wyposazeniu.

Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze spowodowaé¢ smier¢ lub powazne obrazenia.

oo

Funkcja pozwala zdefiniowa¢ zachowanie sie przemiennika po wystgpieniu btedu.

Automatyczny restart, po zablokowaniu btedem.

Funkcja nieaktywna.

Automatyczny restart, po zablokowaniu sie przemiennika btedem, jesli btgd zniknat lub inne warunki pracy
pozwalajg na restart. Restart jest wykonywany przez serie automatycznych prob, oddzielonych przez
rosngce okresy oczekiwania: 1's, 5s. 10 s, a nastepnie 1 min. dla kolejnych okreséw. Przekaznik btedu
przemiennika pozostaje uaktywniony, jezeli funkcja jest aktywna. Predkos¢ zadana i kierunek wirowania
musza by¢ utrzymane. Uzyj sterowania 2-przewodowego (Typ sterowania silnikiem £ [ [ strona 47 =
2 [ oraz 2-przewodowy tryb sterowania £ [ E strona50=L E L).

Jezeli restart nie wykonat sie przez skonfigurowany Maksymalny czas ponownego rozruchu £ A r
procedura jest przerwana i przemiennik pozostaje zablokowany, az do wytaczenia i ponownego
zatagczenia zasilania. Btedy, ktére pozwalajg na tg funkcje sa zestawione na stronie 95:

EAr

g
g
IH
cH
iH
CE

1 Maksymalny czas ponownego rozruchu

Oooooooao

5 min

5 min

10 min

30 min

1 godzina

2 godziny

3 godziny
Nieograniczony

Dostepny, jesli Automatyczny restart A E ~ nie jest ustawiony na » 0. Moze by¢ uzyty do ograniczenia
liczby kolejnych uruchomien na powtarzajace sie btedy.
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

I-0-
drC -
CEL- Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
Fum - fabryczne
FLE- ||FLE- Menu Zarzadzanie Stanami Awaryjnymi (ontynuacia)
con-

FLr 1 Rozruch w locie nO

Funkcja stuzy do umozliwienia tagodnego restartu, jezeli utrzymane jest polecenie uruchamiania,

w nastepujacych przypadkach:

« Utrata zasilania lub odtgczenie napiecia.

» Skasowanie biezgcego btedu lub automatyczny restart.

« Zatrzymanie wybiegiem.

Predko$¢ podawana przez przemiennik rozpoczyna sie od predkosci silnika oszacowanej

w czasie restartu, a nastepnie podgzania rampg do predkosci zadanej. Funkcja ta wymaga sterowania
2-przewodowego.

nO [0 Funkcja nieaktywna
HES O Funkcja aktywna

8 Schneider
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Tryb Konfiguracji : Peine MENU (FULL)

Zabezpieczenie cieplne silnika

Funkcja:

Zabezpieczenie cieplne przez obliczanie catki cieplnej 12,

+ Silniki z chtodzeniem wtasnym:
Charakterystyka wyzwalania zalezy do czestotliwo$ci silnika

« Silniki z chtodzeniem wymuszonym:
Pod uwage brana jest tylko charakterystyka przy 50 Hz, bez wzgledu na czestotliwos$¢ silnika.

Czas wyzwalania w sekundach

1Hz 3Hz 5Hz
10,000 Nt S 1(}IHz 20 Hz 50 Hz
%
\
N WA \
NN\ AN
N
1000 - %::\_.
-~
\
N\
N
NG
\\\\\H‘
\“““-h‘
"'--..._____-_-
100
0,7 08 0,9 1 1,1 1,2 13 1.4 15 1,6

Prad silnika/ItH

OSTRZEZENIE

RYZYKO USZKODZENIA SILNIKA

Uzycie zewnetrznego typu zabezpieczenia przecigzeniowego wymaga spetnienia nastepujacych warunkow:
* Praca wielu silnikow.
* Praca silnikéw zakresem mniejszym niz 0.2 razy znamionowego pradu przemiennika.
» Uzycie funkcji przetaczania silnikow.
* Ponowne zasilanie w przypadku przemiennikdw nie posiadajacych funkcji zapamietania wartosci catki cieplnej silnika.

Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna smierci albo powaznych obrazen.

79

Schneider

I-0-

drlC -

CEL -

Fun-

FLE-

con-



1-0-

dr [ -

CEL -

Fum-

FLE -

conmn-

Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
FLE- Menu Zarzadzanie Stanami Awaryjnymi (ontynuacia)
EHE - Menu Zabezpieczenie Cieplne Silnika
IEH Q Prqd cieplny silnika 0.2do 1.51In (1) Zgodn_lezz_akresem
c) przemiennika
Prad zabezpieczenia cieplnego silnika ItH, do ustawiania na prad znamionowy podany na tabliczce
Znamionowej.
EHE [d Zabezpieczenie termiczne silnika ACL
ACL O Silnik z chtodzeniem wiasnym,
FCL O Silnik z chtodzeniem zewnetrznym
oLt 1 Przeciazenie silnika YES
Typ zatrzymania w przypadku btedu cieplnego silnika
nO O Btad zignorowany
YHES O Zatrzymanie wybiegiem
Ustawienie funkcji Przecigzenie silnika 0L L na warto$¢ » O wstrzymuje przecigzenie silnika OL F
(strona 95).
OSTRZEZENIE
RYZYKO USZKODZENIA SILNIKA
Jesli parametr O L L jest ustawiony na wartos¢ n O, zabezpieczenie cieplne silnika nie jest dostarczane przez
przemiennik.
Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna uszkodzenia urzadzenia.
nen 1 Stan cieplny silnika nO
a0 O Stan cieplny silnika nie zapamietywany przy wytaczonym zasilaniu.
HES O Stan cieplny silnika zapamietywany przy wytaczonym zasilaniu.
FLE- Menu Zarzadzanie Stanami Awaryjnymi (kontynuaca)
oPL 1 Zanik fazy wyjsciowej YES
a0 O Funkcja nieaktywna.
YHES O Wyzwolenie btedu OPF1 (utrata 1 fazy) lub OPF2 (utrata 3 faz) z zatrzymaniem
wybiegiem
IPL [ Zanik fazy wejsciowej Zgodniezzakresem
przemiennika
Niewidoczny, jesli zakres przemiennika jest F1 i ustawienia fabryczne sg przypisane do wartosci » [
Niewidoczny, dla zakresow przemiennika ATV12eeeF 1 i ATV12e0eM2.
W tym przypadku ustawienia fabryczne nie pojawiajg sie.
nl O Btad jest ignorowany. Uzywany jesli przemiennik jest zasilany jednofazowym napieciem zasilania.
EHERS O Btad, przemiennik zatrzymany wybiegiem.
Jesli nastepuje zanik jednej fazy, przemiennik przetacza sie na tryb btedu Zanik fazy Wejscia I F L ale
jezeli zanikng 2 lub 3 fazy, to po ich powrocie przemiennik kontynuuje dziatanie z btedem
podnapieciowym.

(1)In = znamionowy prad przemiennika.

(@

Parametr moze by¢ modyfikowany podczas pracy i zatrzymania przemiennika.
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
FLE- Menu Zarzadzanie Stanami Awaryjnymi (ontynuacia)
Use- Menu Stanu Podnapieciowego
Usk 1 Obstuga stanu podnapieciowego 0
Zachowanie sie przemiennika w przypadku obnizenia sie napiecia zasilajgcego
o O Btad i przekaznik btedu sg otwarte.
/ [0 Btad i przekaznik btedu sg zamkniete.
SEFP [ Zabezpieczenie stanu podnapieciowego nO
Zachowanie sie przemiennika w przypadku przekroczenia poziomu zabezpieczenia
nl podnapigeciowego.
rMnF [0 Bez akcji (wybieg silnika).
O Zatrzymanie nastepuje na rampie Maksymalnego czasu zatrzymania 5 E /1.
sEN 1 Maksymalny czas zatrzymania 0.0do10.0s 10s
() Czas rampy, jezeli Zabezpieczenie stanu podnapigciowego 5 E P = Zatrzymanie rampy ~ 1FP.
Al Menu Zarzadzanie Stanami Awaryjnymi (ontynuaca)
SErtk d Test IGBT nO
nO O Bez testu.

EHERS [0 Tranzystory IGBT sa testowane przy zataczaniu zasilania i przy kazdym wystaniu polecenia
uruchomienia. Testy te moga by¢ przyczyna niewielkich opdéznien (kilka ms). W przypadku btedu
przemiennik zablokuje sie. Mogg by¢ wykrywane nastepujace btedy:

- Zwarcie na wyjsciu przemiennika (zaciski U-V-W): wyswietla sie SCF.
- Uszkodzony IGBT: xtF, gdzie x pokazuje liczbe uszkodzonych IGBT.
- Zwarte IGBT: x2F, gdzie x pokazuje liczbe zwartych IGBT.
LFL I [ Zanik sygnatu 4 - 20mA nO
a0 [0 Btad ignorowany. Konfiguracja jest mozliwa jesli Al1 - parametr skalowania wejscia pradowego wartosci
0% L ~ L [ (strona 51) nie jest wieksza niz3mA lubjeslityp Al1 A | IE = I10U.
HES O Zatrzymanie wybiegiem.
InH [ Przypisanie wstrzymania btedow nO
Aby przypisaé wstrzymanie btedu, nacisnij przycisk "ENT" i przytrzymaj przez 2 s
a0 O Funkcja nieaktywa

L IH O L1h: LI1 aktywny wysoki

LZ2H [0 L2h: LI2 aktywny wysoki

L 3JH O L3h: LI3 aktywny wysoki

LYH [0 L4h: LI4 aktywny wysoki

OSTRZEZENIE
Z 25 RYZYKO USZKODZENIA URZADZENIA
Wstrzymanie btedoéw sprawia, ze przemiennik jest niezabezpieczony. Uniewaznia to gwarancje.
Sprawdz, czy mozliwe konsekwencje nie stanowig zadnego zagrozenia.
Nieprzestrzeganie tych instrukcji moze spowodowac zniszczenie wyposazenia.

W celu zmiany przypisania nacisnij i przytrzymaj przycisk ENT przez 2 s.

0

Parametr moze by¢ modyfikowany podczas pracy i zatrzymania przemiennika.
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
FLE- Menu Zarzadzanie Stanami Awaryjnymi (kontynuaca)
sSLL (1 Btad Modbus YES
Zachowanie sie przemiennika w przypadku btedu komunikacji na zintegrowanym
nD ztaczu Modbus.
YHES O Btad ignorowany.
O Zatrzymanie wybiegiem
UTRATA KONTROLI
Jesli Btad Modbus 5 L L jest przypisany do wartosci n [0, sterowanie komunikacji bedzie wstrzymane. Z powodow
bezpieczenstwa, wstrzymanie komunikacji powinno by¢ tylko uzywane dla specjalnych celéw aplikacyjnych.
Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna smierci albo powaznych obrazen lub uszkodzenia
urzadzenia.
drn (1 Uszkodzenie pracy liniowego napiecia zasilania (zapad 9
napiecia)
Obnizenie progu USF liniowego znamionowego napigcia zasilajacego o 50%. W tym przypadku, dtawik
liniowy musi by¢ zainstalowany.
O Tak.
nlO O Nie
YES
rPr 1 Reset zasilania nO
() Reset inicjalizuje ustawienia znajdujgce sie w sekcji 10~ menu [TA | - (strona 40).
a0 O Nie.
FEH [0 Reset czasu pracy wentylatora

W celu zmiany przypisania nacisnij i przytrzymaj przycisk ENT przez 2 s.

() Parametr moze by¢ modyfikowany podczas pracy i zatrzymania przemiennika.
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
ton- Menu Komunikaciji
Add [d Adres Modbus OFF do 247 OFF
Adres Modbus jest ustawiany od O F F do 2 4 7. W momencie ustawienia 0 F F, komunikacja jest
nieaktywna.
Ebr 1 Predkos¢ operacji Modbus 19.2
4. B8 O 4.8 kbps
9. b O 9.6 kbps
/9. 2 [0 19.2 kbps
jB. 4 [0 38.4 kbps
EFO d Format komunikacji Modbus 8E1
Ho | O 8o1
BE | O 8E1
n I O 8N1
Bnc O 8N2
ted 1 Opoéznienie komunikacji Modbus 0.1do30s 10s
Btad komunikacji Modbus, jesli urzadzenie nie odbiera zadnych polecen komunikacji Modbus przy
ustawieniu cyklu opdznienia.
e Menu Wejécia Skanera Komunikacji (warto$é wyrazana w skali szesnastkowej)
nMA I 1 Adres komunkacji wejscia 1 ocs1
Adres pierwszego stowa wejsciowego
nlA2 1 Adres komunkacji wejscia 2 219C
Adres drugiego stowa wejsciowego
nlA3 1 Adres komunkacji wejscia 3 0
Adres trzeciego stowa wejsciowego
nMAY 1 Adres komunkacji wejscia 4 0
Adres czwartego stowa wejsciowego
boes- Menu Wyjéma Skanera Komunikacji (warto$é wyrazana w skali szesnastkowej)
nCAI 1 Adres komunkacji wyjscia 1 2135
Adres pierwszego stowa wyjsciowego
nCA2 1 Adres komunkacji wyjscia 2 219A
Adres drugiego stowa wyjsciowego
nCA3 [ Adres komunkacji wyjscia 3 L
Adres trzeciego stowa wyj$ciowego
nCAY 0

d Adres komunkacji wyjscia 4

Adres czwartego stowa wyjsciowego
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Tryb Konfiguracji : Petne MENU (FULL)

Kod Nazwa / Opis Zakres nastaw Ustawienia
fabryczne
con- Menu Komunikacji (kontynuacja)
IS A= Dostep Wejscia Skanera Komunikacji (wartosé wyrazana w skali szesnastkowej)
nll [ Adres komunikacji wartosci wej$cia 1 Wartos¢ ETA
Warto$¢ pierwszego stowa wejsciowego
nne 0 Adres komunikacji wartosci wejscia 2 Wartos¢ RFRD
Wartos$¢ drugiego stowa wejsciowego
nl3 d Adres komunikacji wartosci wejscia 3 0
Wartos¢ trzeciego stowa wejsciowego
niy 1 Adres komunikacji wartosci wejscia 4 0
Warto$¢ czwartego stowa wejsciowego
25 DOStQp WYJéCIa Skanera Komunikacji (warto$é wyrazana w skali szesnastkowej)
nlC I [ Adres komunikacji wartosci wyjscia 1 Wartos¢ CMD
C) Wartos$¢ pierwszego stowa wyjsciowego
nCe 0 Adres komunikacji wartosci wyjscia 2 Wartos¢ LFRD
( ) Wartos¢ drugiego stowa wyjsciowego
nC3 [ Adres komunikacji wartosci wyjscia 3 0
C) Warto$¢ trzeciego stowa wyjsciowego
nCHY [ Adres komunikacji wartosci wyjscia 4 0
() Wartos$¢ czwartego stowa wyjsciowego
() Parametr moze by¢ modyfikowany podczas pracy i zatrzymania przemiennika.
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Utrzymanie

Obstuga techniczna

Przemiennik Altivar 12 nie wymaga czestych prewencji serwisowych. Jednakze, wskazane jest wykonanie nastepujacych sprawdzen:
» Warunki ciggtosci potaczen.
« Upewnij sie, czy temperatura otoczenia pracy przemiennika ATV12 jest odpowiednia oraz czy wentylacja jest zapewniona. Sredni
czas pracy wentylatora: 10 lat.
» Usuwac catkowicie pyt i kurz z czesci przemiennika ATV12.
» Zapewnij wiasciwg prace wentylatora.

Wsparcie podczas utrzymania ATV12

Jesli problem pojawi sie podczas pracy czy ustawiania parametrow ATV 12, upewnij sie czy zalecenia montazowe, warunki pracy otoczenia
oraz potgczenia byly przestrzegane.

Po wykryciu pierwszego btedu ktory jest zapamietany, wyswietlany i miga na terminalu ATV12: przemiennik zostanie zablokowany a status
przekaznika R1 bedzie w stanie otwarty.

Kasowanie btedéw ATV12

Roztacz liniowe napiecie zasilania w przypadku niekasowalnych btedow.

Zaczekaj, az wyswietlacz catkowicie wygasnie.

Znajdz przyczyne wystapienia btedu i skoryguj ta wartosc.

Przywrd¢ napiecie liniowe zasialania do przemiennika.

Wykryte btedy nie bedg dtuzej widoczne w przypadku poprawnego zdefiniowania parametréw pracy przemiennika ATV12 i skorygowania
wartosci na poprawne. W przypadku wykrytych btedéw, ktére nie mogg zosta¢ skasowane:

» Zdejmij napiecie zasialania z przemiennika.

* ODCZEKAJ 15 MINUT az do catkowitego roztadowania kondensatoréw na szynie pradu DC. Zgodnie z "Procedurg pomiaru wartosci
na szynie napieciowej DC przemiennika ATV12", strona 13 zweryfikowac, czy napiecie na szynie DC jest mniejsze niz 42 V. Diody
przemiennika ATV 12 nie wskazujg nieobecnosci napiecia na szynie DC.

» Znajdz przyczyne wystapienia btedu i skoryguj do poprawnej wartosci.

* Przywr6¢ napiecie do przemiennika.

Powstate niektére btedy przemiennika ATV12 moga by¢ zaprogramowane dla automatycznego restartu w przypadku
zanikniecia btedu.
Powyzsze btedy moga by¢ réwniez kasowane po zdjeciu zasilania z przemiennika jak rowniez poprzez wejscie logiczne lub bit kontrolny.

Wyswietlacz ATV12

Uzyj terminala tekstowego do wskazania stanu przemiennika ATV12 oraz biezacych wartosci parametrow przemiennika jak réwniez
powstatych bteddw.

Czesci zamienne
Serwisowanie przemiennika ATV12. Odnies¢ sie do dokumentacji czesci serwisowych przemiennika.

Procedura w przypadku dlugiego przechowywania nieuzywanego przemiennika

A OSTRZEZENIE

RYZYKO EKSPLOZJI PRZY PODANIU NAPIECIA ZASILANIA

Kondensatory przemiennika przechowywane dtugoterminowo moga ulec uszkodzeniu. Procedura czasu przechowywania pomiedzy 2
a 3 rokiem:
» Uzy¢ napiecia AC przemiennika do podtgczenia pomiedzy zaciskami L1, L2 oraz L3.
» Zwieksz napiecie AC majace:
- 25% znaminowego napiecia w czasie 30 min.
- 50% znaminowego napigcia w czasie 30 min.
- 75% znaminowego napigcia w czasie 30 min.
- 100% znaminowego napiecia w czasie 30 min.

Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna smierci albo powaznych obrazen lub uszkodzenie urzadzenia.
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Migracja ATV11 -> ATV12

Przemiennik ATV12 jest kompatybilny z przemiennikiem ATV11 (poprzednia wersja), jednakze pewne roéznice wystepuja pomiedzy
przemiennikiem ATV12 a ATV11. Obydwa modele (ATV11 i ATV12) sg dostepne w dwodch wersjach: na ptycie bazowej i radiatorem.

Uwaga: W ATV11 w wersji "E", podane rozmiary sg podawane bez uwzglednienia potencjometru, nalezy doda¢ 7mm gtebokosci do nowej
wersji ATV12.

Rozmiary

Uwaga: rozmiary uwzgledniajg mocowanie otworéw

Zakres mocy Model ATV Przemiennik G (szerokos¢) H (wysokos¢) c (gtebokos¢)

kW HP mm in. mm in. mm in.

0.18 0.25 12 018F1 60 2.36 131 5.16 102 4.01

0.18 0.25 11 UO5F1U/A 60 2.36 131 5.16 101 (+7) 3.98 (+0.27)
0.18 0.25 12 018M2 60 2.36 131 5.16 102 4.01

0.18 0.25 11 U05M2 E/U/A 60 2.36 131 5.16 101 (+7) 3.98 (+0.27)
0.18 0.25 12 018M3 60 2.36 131 5.16 102 4.01

0.18 0.25 11 U05M3 U/A 60 2.36 131 5.16 101 (+7) 3.98 (+0.27)
0.37 0.5 12 037F1 60 2.36 120 4.72 121 4.76

0.37 0.5 11 UO9F1 U/A 60 2.36 131 5.16 125 (+7) 4.92 (+0.27)
0.37 0.5 12 037M2 60 2.36 120 4.72 121 4.76

0.37 0.5 11 Uo9M2 E 60 2.36 120 4.72 125 4.92

0.37 0.5 11 uogM2 U/A 60 2.36 131 5.16 125 (+7) 4.92 (+0.27)
0.37 0.5 12 037M3 60 2.36 120 4.72 121 4.76

0.37 0.5 11 U09M3 U/A 60 2.36 131 5.16 125 (+7) 4.92 (+0.27)
0.55 0.75 12 055M2 60 2.36 120 4.72 131 5.16

0.55 0.75 11 U12M2 E 60 2.36 120 4.72 138 5.43

0.75 1 12 075M2 60 2.36 120 4.72 131 5.16

0.75 1 11 U18M2E 60 2.36 120 4.72 138 5.43

0.75 1 11 U18M2 U/A 60 2.36 131 5.16 138 (+7) 5.43 (+0.27)
0.75 1 12 075M3 60 2.36 120 4.72 131 5.16

0.75 1 11 U18M3 U/A 60 2.36 131 5.16 138 (+7) 5.43 (+0.27)
0.75 1 12 075F1 93 3.66 120 4.72 156 6.14

0.75 1 11 U18F1 U/A 106 4.17 131 5.16 156 (+7) 6.14 (+0.27)
1.5 2 12 U15M2 93 3.66 120 4.72 156 6.14

1.5 2 11 u29Mm2 106 4.17 131 5.16 156 (+7) 6.14 (+0.27)
2.2 3 12 u22m2 93 3.66 120 4.72 156 6.14

22 3 11 U41M2 E/U/A 106 4.17 131 5.16 156 (+7) 6.14 (+0.27)
1.5 2 12 U15M3 93 3.66 120 4.72 131 5.16

1.5 2 11 U29M3 U/A 106 4.17 131 5.16 156 (+7) 6.14 (+0.27)
22 3 12 u22mM3 93 3.66 120 4.72 131 5.16

2.2 3 11 U41M3 U/A 106 4.17 131 5.16 156 (+7) 6.14 (+0.27)
3 4 12 u3om3 126 4.96 159 6.26 141 5.55

3 4 11 - - - - - - -

4 55 12 u40M3 126 4.96 159 6.26 141 5.55

4 515) 11 - - - - - - -
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Migracja ATV11 -> ATV12

Zaciski ATV12
Zaciski mocy ATV12

* Przed podiaczeniem zaciskdw mocy, podtgcz zacisk uziemiajacy umieszczony ponizej zaciskdw wyjsciowych do uziemienia
ochronnego (zobacz wskazanie B na stronie 19).

» Potaczenia zaciskdw mocy przemiennika sg dostepne bez zdejmowania pokrywy ochronnej. Jednakze, jesli niezbedne jest, mozliwe
jest zdjecie pokrywy ostaniajacej zaciski mocy (stopien IP20 wymagany). Pokrywa ochronna powinna by¢ zdjeta w przypadku uzycia
metody faczen oczkowych (nacisk naprezania to 14 N dla rozmiaru 1i 20 N dla rozmiaru 2 i 3).

» Mie¢ na uwadze fakt, ze wejsciowy zacisk uziemiajacy jest umieszczony z prawej strony ztacza (byt z lewej strony przemiennika
ATV11). Pofaczenie uziemiajace przemiennik jest wskazane na pokrywie zaciskdw mocy i okreslane jest kolorem zielonym.

Zaciski sterowania ATV12

A OSTRZEZENIE

NIEWLASCIWE PODLACZENIE ZACISKOW STEROWANIA

» Altivar 12 posiada wbudowany zasilacz +24VDC, w przeciwienstwie do ATV11 ktéry posiada zasilacz +5VDC. W przypadku
zastepowania modelu ATV11 przemiennikiem ATV12, adaptor napiecia VW3A9317 musi by¢ potaczony do zaciskdw +24VDC jesli
uzyte jest zewnetrzne zrdédto zasilania. Uzycie +24VDC do zasilania wejs¢ logicznych nie wymaga adaptora.

* W przypadku zastepowania modelu ATV 11 przemiennikiem ATV 12 zweryfikuj wszystkie potaczenia elektryczne ATV12 odpowiednie
z instrukcjg zawartg w niniejszym podreczniku.

Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna smierci albo powaznych obrazen lub uszkodzenie urzadzenia.

A A NIEBEZPIECZENSTWO

NIEBEZPIECZNE NAPIECIE

* Przemiennik powienien by¢ odpowiednio uziemiony przed podaniem liniowego napiecia zagsilajgcego.
» Uzy¢ wskazanego punktu potaczenia uziemiajgcego. Zacisk uziemienia (zacisk zielony) znajduje sie w przeciwlegtej stronie niz
w ATV11.

Nieprzestrzeganie tej instrukcji moze by¢ przyczyna smierci lub powaznych obrazen.

Wazne: Zaciski sterowania sa rozmieszczone i oznaczone réznie w poréwnianiu z ATV11:
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(1) Na listwie zaciskowej ATV11 "Wyjscie Cyfrowe DO" jest jako wyjscie analogowe, moze by¢ rowniez przypisane jako wyjscie cyfrowe.
Na listwie ATV12, w zaleznosci od konfiguracji, "Wyjscie Cyfrowe DO" moze by¢ potaczone do LO1 lub AO1.

ATV11 integruje w sobie zasilacz wewnetrzny +15V, natomiast ATV12 posiada wbudowany zasilacz wewnetrzny +24V.
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Migracja ATV11 -> ATV12

Ustawienia

Informacja ponizej wyjasnia roznice pomiedzy gama ATV11 a ATV12 z elementami wsparcia przy doborze zamiennikéw. Informacja jest
pomocna podczas zarzgdzania wbudowanym terminalem HMI (klawisz RUN / STOP i potencjometrem zadajacym).

Zamiana ATV11...E

Wersja ATV11....E nie posiada klawiszy RUN / STOP jak réwniez potencjometru zadajacego.
Parametry fabryczne przemiennika ATV12 sg rownowazne z wersjg ATV11...E.
Wejscia LI2 do LI4 i AO1 nie sg przypisane w wersji ATV12.

Zamiana ATV11...U

Gtéwnymi zmianami sg ustawienia parametréow bFr oraz HSP.
Obecnie 50Hz jako ustawienia fabryczne ATV12. Filtr EMC jest wbudowany dla gamy ATV 12eeeeM2.
Wejscia LI2 do LI4 i AO1 nie sg przypisane w wersji ATV12.

Zamiana ATV11...A

Filtr EMC jest wbudowany dla gamy ATV 12esesM2.

Wejscia LI2 do LI4 i AO1 nie sg przypisane w wersji ATV12.

Kanat zadawania jest w standardzie ATV12 (w wersji ATV11...A byt z przodu na terminalu).

W celu aktywacji polecen przez HMI, niezbedne jest ustawienie Kanatu 1 Zadawania predkosci F ~ [ (strona 44) nawartos¢ A 1L |

Zamiana ATV11...E327

Wejscia LI2 do LI4 i AO1 nie sg przypisane w wersji ATV12.
Kanat zadawania predkosci jest w standardzie ATV12 (w wersji ATV11...A byt z przodu na terminalu).

Charakterystyka ustawien fabrycznych: zobacz strona 29.
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Migracja ATV11 -> ATV12

Funkcje - Porownanie z wersjg ATV11eeeE

Funkcja ATV11 ATV12 Komentarz, Zalecenia
Kod Funkgcji Wartos¢ Kod Wartos¢
Czestotliwosé bFr 50 bLFr 50 Bez zmian
Predko$¢ Wysoka | H5 F 50 HSF 50 Bez zmian
Logika Wejscia - (Pozytywna) | nFPL POS Zalezna od przypisania LI na kazdg funckje (LI1 do LI4
Cyfrowego LI lub H). Zobacz Funkcje Przypisania, strona 50.
Zintegrowany filtr | - Tak - Tak Bez zmian
EMC
Przypisanie LI LI Do przodu LI Do przodu | Bez zmian
L2 Wstecz L2 - Zmiana rrS (COnF, FULL, Fun, rrS), LI2.
L I3 2 predkosé L 13 - Zmiana PS2 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr2), LI3.
programowa
na
L I4 4 predkos¢ L I4 - Zmiana PS4 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr4), LI4.
programowa
na
Zadawanie SPZ 10 SPZ 10 Bez zmian
predkosci :
SP3 25 SP3 15 Zmiana SP3 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP3), 25.
S5PH 50 SPHY 20 Zmiana SP4 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP4), 50.
Przypisanie AO (dO,ALCE), Czestotliwos¢ | A0 | - Zmiana AO1 (COnF, FULL, I-O, AO1-,A01), OFr.
rfFr silnika
Przypisanie Al (A IE,ACE), |Zad. A I 1t | Zad. Bez zmian
=) Predkosci 5V Predkosci
5V
Kanat Sterowania | L 5 r - Fr i - Bez zmian
55r - FLO - Bez zmian (mozliwe ustawienia w parametrach FLO i
FELOC |- FLOC)
Parametry silnika | L O5 Zgodnie z £Los - Parametr COS jest dostepny jesli Parametr Silnika
zakresem "MPC" jest ustawiony na COS.
Zmiana PMC (COnF, FULL, drC-, MPC), COS.
Zmiana COS (COnF, FULL, drC-, COS).
Zgodnie z zakresem.
Typ sterowania Niezmienny SVvC CEE STD (U/F) | Zmiana CTT (COnF, FULL, drC-, CTT), PERF (SVCU).
silnikiem
Schneider %
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Migracja ATV11 -> ATV12

Funkcje - Porownanie z wersjg ATV11eeeU

&Electrlc

Funkcja ATV11 ATV12 Komentarz, Zalecenia
Kod Funkcji Wartos¢ Kod Wartos¢
Czestotliwosé bFr 60 bFr 50 Zmiana bFr (COnF, bFr), 50.
Predko$¢ Wysoka HS5F 60 HS5F 50 Zmiana HSP (COnF, HSP), 50.
Logika Wejscia - (Pozytywn | nFPL POS Zalezna od przypisania LI na kazdg funckje (LI1 do LI4 lub
Cyfrowego LI a) H). Zobacz Funkcje Przypisania, strona 50.
Zintegrowany filtr - Tak - Tak Mozliwe odtgczenie filtra IT poprzez zwore. Zobacz strona
EMC 27
Przypisanie LI LI Doprzodu | L [/ Do przodu | Bez zmian
L2 Wstecz L2 - Zmiana rrS (COnF, FULL, Fun, rrS), LI2.
L 13 2predkos¢ | L 13 - Zmiana PS2 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr2), LI3.
programow
ana
L I4 4predkos¢ | L 14 - Zmiana PS4 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr4), LI4.
programow
ana
Zadawanie SPZ2 10 SPZ2 10 Bez zmian
predkosci -
S5F3 25 S5F3 15 Zmiana SP3 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP3), 25.
SPY 50 SPY 20 Zmiana SP4 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP4), 50.
Przypisanie AO (dO,ALCE), |Czestotiwo | AO | - Zmiana AO1 (COnF, FULL, I-O, AO1-,A01), OFr.
rFr 8¢ silnika
Przypisanie Al (A IE, Zad. Al It | Zad. Bez zmian
ACE), 55U Predkosci Predkosci
5V 5V
Kanat Sterowania LS5r - Fr - Bez zmian
55r - FLO - Bez zmian (mozliwe ustawienia w parametrach FLO i
FLOC |- FLOC)
Parametry silnika £Los Zgodniez | L O5 - Parametr COS jest dostepny jesli Parametr Silnika "MPC"
zakresem jest ustawiony na COS.
Zmiana PMC (COnF, FULL, drC-, MPC), COS.
Zmiana COS (COnF, FULL, drC-, COS).
Zgodnie z zakresem.
Typ sterowania Niezmienny SvC CEE STD (U/F) | Zmiana CTT (COnF, FULL, drC-, CTT), PERF (SVCU).
silnikiem
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Migracja ATV11 -> ATV12

Funkcje - Porownanie z wersjg ATV11eeeA

Funkcja ATV11 ATV12 Komentarz, Zalecenia
Kod Funkcji | Wartos¢ Kod Wartosc¢
Czestotliwosé bFr 50 LFr 50 Bez zmian
Predko$¢ Wysoka HS5F 50 HSF 50 Bez zmian
Logika Wejscia - (Pozytywna) nPL POS Zalezna od przypisania LI na kazdg funckje (L11 do LI4
Cyfrowego LI lub H). Zobacz Funkcje Przypisania, strona 50.
Zintegrowany filtr - Tak - Tak Mozliwe odiaczenie filtra IT poprzez zwore. Zobacz
EMC strona 27
Przypisanie LI L1 Do przodu LI Do Bez zmian
przodu
LiZ Wstecz L2 - Zmiana rrS (COnF, FULL, Fun, rrS), LI2.
L 13 2 predkosc L I3 - Zmiana PS2 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr2), LI3.
programowana
L I4 4 predkos¢ L I4 - Zmiana PS4 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr4), L14.
programowana
Zadawanie SFPZ2 10 SPZ2 10 Bez zmian
predkosci -
| 25 SFP3 15 Zmiana SP3 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP3), 25.
SFH4Y 50 SPHY 20 Zmiana SP4 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP4), 50.
Przypisanie AO (d0O, ACE), | Czestotliwose A0 | - Zmiana AO1 (COnF, FULL, I-O, AO1-,AO1), OFr.
rFr silnika
Przypisanie Al (A IE, Zad. Predkosci A1 It | Zad. Bez zmian
ACE) 5U 5V Predkosc
i 5V
Kanat Sterowania L5r - Fr | Al1 Zmiana FR1 (COnF, FULL, CtL-, FR1), AlU1.
(ECC, - CHLCF |SIM Bez zmian
Act) LOLC Cdl i
Parametry silnika Cos Zgodnie z Los - Parametr COS jest dostepny jesli Parametr Silnika
zakresem "MPC" jest ustawiony na COS.
Zmiana PMC (COnF, FULL, drC-, MPC), COS.
Zmiana COS (COnF, FULL, drC-, COS). Zgodnie z
zakresem.
Typ sterowania Niezmienny SvC CEE STD Zmiana CTT (COnF, FULL, drC-, CTT), PERF (SVCU).
silnikiem (U/F)
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Migracja ATV11 -> ATV12

Funkcje - Porownanie z wersja ATV11eeeE327

Funkcja ATV11 ATV12 Komentarz, Zalecenia
Kod Funkcji Wartosc¢ Kod Wartosc¢
Czestotliwosé bFr 50 LFr 50 Bez zmian
Predko$¢ Wysoka HSP 50 HSF 50 Bez zmian
Logika Wejscia - (Pozytywna) nPL POS Zalezna od przypisania LI na kazda funckje (LI1 do L14
Cyfrowego LI lub H). Zobacz Funkcje Przypisania, strona 50.
Zintegrowany filtr - Tak - Tak Mozliwe odtaczenie filtra IT poprzez zwore. Zobacz
EMC strona 27
Przypisanie LI LI Do przodu LI Do przodu | Bez zmian
L IZ Wstecz L2 - Zmiana rrS (COnF, FULL, Fun, rrS), LI2.
L 13 2 predkos¢ L3 - Zmiana PS2 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr2), LI3.
programowana
L I4 4 predkosc L I4 - Zmiana PS4 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr4), LI4.
programowana
Zadawanie SFP2 10 SFPZ2 10 Bez zmian
predkosci -
SFP3 25 S5FP3 15 Zmiana SP3 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP3), 25.
SFY 50 SPH 20 Zmiana SP4 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP4), 50.
Przypisanie AO (d0,ACE), | Czestotliwose AO | - Zmiana AO1 (COnF, FULL, I-O, AO1-,A01), OFr.
rFr silnika
Przypisanie Al (A IE, Zad. Predkoéci | A | IE | Zad. Bez zmian
ACE) 5U 5V Predkosci
5V
Kanat Sterowania L5r LOC Fr |l Al Zmiana FR1 (COnF, FULL, CtL-, FR1), AlU1.
(ECC, STEROWANIE | LHLCF | SIM Bez zmian
Ack) LOLC | LOKALNE Cd |l i
(RUN/STOP)
Parametry silnika £Los Zgodnie z Cos - Parametr COS jest dostepny jesli Parametr Silnika
zakresem "MPC" jest ustawiony na COS.
Zmiana PMC (COnF, FULL, drC-, MPC), COS.
Zmiana COS (COnF, FULL, drC-, COS). Zgodnie z
zakresem.
Typ sterowania Niezmienny SvC CEE STD (U/F) | Zmiana CTT (COnF, FULL, drC-, CTT), PERF (SVCU).
silnikiem
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Btedy — Przyczyny - Srodki zaradcze

Przemiennik nie startuje, brak wyswietlenia btedu.

» Jezeli wyswietlacz nie $wieci sie, sprawdz zasilanie przemiennika (potacz uziemienie i liniowe napiecie zasilania, zobacz strona 19)

* Przypisanie funkcji ,Zatrzymanie szybkie” lub ,Zatrzymanie wybiegiem” zapobiegnie uruchomieniu przemiennika, jezeli odpowiednie
wejscia cyfrowe nie zostajg zasilone. Przemiennik ATV12 wyswietli parametr n 5 £ jako tryb zatrzymania wybiegiem i F 5 E jako tryb
szybkiego zatrzymania. Jest to normalne, gdyz te funkcje sg aktywowane przez 0, wiec przemiennik bezpiecznie zatrzyma sie, jezeli
przewdd jest przerwany. Nalezy sprawdzi¢ przypisanie wejsé cyfrowych Liwmenu L On F/FUL L/FUn -/SEE.

» Sprawdz, czy wejscie lub wejscia polecenia uruchamiania sg pobudzone zgodnie z wyborem trybu sterowania (parametr Typ Sterowania
E [ [ strona 47 i sterowanie 2 - przewodowe £ L E strona50wmenu C O F/FULL/ 1_.0-).

» Jezeli Kanat zadawania predkosci lub kanat sterowania jest przypisany do funkcji sterowania MODBUS, w momencie, kiedy przemiennik
ATV12 jest zasilany napieciem sterowania, przemiennik wyswietli komunikat "n 5 £ " zatrzymanie wybiegiem i pozostaje w trybie stop az
do wystania polecenia przez sie¢ komunikacyjng Modbus.

» W ustawieniach fabrycznych ATV12, klawisz "RUN" jest nieaktywny. Ustaw parametr Kanat zadawania predkosci F ~ [ strona 60 i Kanat
sterowania 1 L 4 [/ strona 61 na sterowanie lokalne przemiennikiem (wmenu L On F/FULL/CEL -).

Bledy, ktére nie moga by¢ kasowane automatycznie

Przyczyna btedu musi by¢ usunieta, przed kasowaniem przez wytaczenie i ponowne zatgczenia zasilania.

Btedy 5 O F i E n F mogq by¢ takze kasowane zdalnie lub za pomoca wejscia cyfrowego lub bitu sterujgcego (parametr Kasowanie Btedow
r5Fstrona77wmenu L O~ F/FULLIFLE -).

Btedy InF b, 5O0F i EnF moga by¢ wstrzymane i czyszczone zdalnie za pomoca wejscia cyfrowego lub bitu sterujgcego (parametr
Przypisanie wstrzymania btedéw [ H strona 81).

| BLAD ‘ NAZWA Prawdopodobna przyczyna Srodek zaradczy |
L r~F | ]|BLAD tADOWANIA DC » Btad przekaznika sterowania * Wytacz przemiennik i zatacz go ponownie.
obcigzeniem lub zniszczony » Sprawdz potgczenia wewnetrzne.
rezystor hamowania. * Zbadaj/napraw przemiennik.
» Skontaktuj sie z biurem Schneider Electric
Polska.
InF | ]|BLAD KONFIGURACJI Karta mocy jest rézna do karty » Skontaktuj sie z biurem Schneider Electric
zapamietanej Polska.
I'mn F 2 || Niekompatybilna karta sterowania Karta mocy jest niekompatybilnaz | « Skontaktuj sie z biurem Schneider Electric
kartg sterowania Polska.
I'n F 3 ||Btad komunikacji wewnetrznej Btad komunikacji miedzy kartami | « Skontaktuj sie z biurem Schneider Electric
wewnetrznymi Polska.
I'n F 4 ||Bfad danych wewnetrznych Dane wewnetrzne sa niespdjne » Skontaktuj sie z biurem Schneider Electric
Polska.
In F 9 ||Btad pomiaru pradu Pomiary pradu sg niepoprawne » Skontaktuj sie z biurem Schneider Electric
Polska.
- - - - ||Btad oprogramowania Firmware Nieproprawna wersja firmware + Przeslij ponownie Firmware do urzadzenia
zaktualizowana przez MultiLoader
I'n F b ||Btad wewnetrzny czujnika Czujnik temperatury przemiennika | « Skontaktuj sie z biurem Schneider Electric
temperatury nie pracuje poprawnie Polska.
The drive is in short circuit or open
I'n FE ||Btad CPU Wewnetrzny btgd mikroprocesora | « Wytgcz przemiennik i zatgcz go ponownie.
» Skontaktuj sie z biurem Schneider Electric
Polska.
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Btedy — Przyczyny - Srodki zaradcze

Btedy, ktére nie moga by¢é kasowane automatycznie (ciag dalszy)

| Btap | NAZWA

Prawdopodobna przyczyna

Srodek zaradczy

OCF Przecigzenie pradowe » Parametry w menu Sterowanie * Sprawdz parametry.
silnikiem d - [ - strona 55 nie sg | * Sprawdz rozmiar silnika/przemiennika/
poprawne. obcigzenia.

» Bezwtadnos¢ lub obcigzenie sg » Sprawdz stan mechanizmu.
zbyt wysokie. » Zainstaluj dtawik silnikowy.
» Zablokowanie mechaniczne. » Zredukuj czestotliwos$¢ przetaczania 5 F r
strona 57.
» Sprawdz uziemienie przemiennika oraz
przewody i izolacje silnika.
5L F | |]Zwarcie wyjScia przemiennika » Zwarcie lub doziemienie na » Sprawdz podtgczenie kablowe
i i wyjsciu przemiennika. przemiennika do silnika oraz izolacje silnika.
5[ F 3 |[Z4warcie doziemne « Znaczny prad uptywu na wyjsciu | « Podtacz dtawik silnikowy.
przemiennika, jezeli kilka silnikow
jest podtaczonych rownolegle.
S5LCF 4 || Zwarcie IGBT + Zwarcie komponentéw ptyty mocy | « Skontaktuj sie z biurem Schneider Electric
przemiennika w momencie Polska.
zataczenia zasilania.
SOF Niestabilna predkos¢ + Niestabilnos¢ lub zbyt wysokie » Sprawdz parametry silnika, wzmocnienia i
napedzane obcigzenie stabilnosci.
 Zainstaluj rezystor hamowania.
» Sprawdz rozmiar silnika/przemiennika/
obcigzenia.

EnF Btad Auto Tuning'u + Silnik specjalny lub silnik, ktérego | « Sprawdz stycznik i jego oprzewodowanie.
moc jest nieodpowiednia dla » Sprawdz obwdd sprzezenia.
przemiennika. » Upewnij sie, czy silnik jest zatrzymany.

+ Silnik nie jest podtaczony do
przemienika.
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Btedy — Przyczyny - Srodki zaradcze

Btedy, ktére moga by¢ kasowane z funkcjg automatycznego restartu, po zniknieciu
przyczyny

Btedy te moga byc takze kasowane przez wytgczenie i zatgczenie zasilania lub za pomoca wejscia cyfrowego lub bitu sterujacego (parametr
Czyszczenie btedu przypisanego ~ 5 F strona 77).
Btedy OHF, OLF, OPF1, OPF2, OSF, SLF1, SLF2, SLF3 i tJF moga by¢ zdalnie wstrzymywane i kasowane za pomocg wejscia cyfrowego
lub bitu sterujacego (parametr Przypisanie wstrzymania btedéw / » H strona 81).

BLAD NAZWA Prawdopodobna przyczyna Srodek zaradczy
L FF | || Btfad sygnatu Widoczny, jesli: » Sprawdz potgczenia zaciskow analogowych.
pradowego Al + wejscie analogowe Al1 jest
4-20mA. skonfigurowane jako pradowe.
» Parametr % skalowania CrL |
wejécia pragdowego L - L |
strona 51 jest wiekszy niz 3mA.
» Wartos$¢ wejscie analogowego
pradowego jest mniejsza niz 2mA.
ObF Btad hamowania * Hamowanie zbyt gwattowne lub * Zwieksz rampe zwalniania.
napedzajace obcigzenie  Zainstaluj rezystor hamowania.
« Sprawdz liniowe napigcie zasilajace, upewnij sie, ze
miesci sie w przedziale wartosci dopuszczalnej (20%
powyzej maksymalnej wartosci napiecia zasilajgcego
podczas pracy przemiennika).
OHF Przegrzanie * Zbyt wysoka temperatura » Sprawdz obcigzenia silnika, wentylacje przemiennika i
przemiennika przemiennika srodowisko otoczenia. Przed restartem odczekaj, az
przemiennik ostygnie.
oLrC Przecigzenie * Proces Przecigzenia Pragdowego » Sprawdz proces i parametry przemiennika, powinny by¢
pradowe procesu w fazie.
oL F Przecigzenie silnika * Wywotany przez przekroczenie » Sprawdz ustawienia zabezpieczenia cieplnego silnika
pradu silnika ,sprawdz obcigzenie silnika.
OFF | || Zanik fazy wyjscia * Zanik jednej fazy na wyjsciu « Sprawdz podtgczenia migdzy przemiennikiem i silnikiem.
przemiennika Jezeli stycznik odptywowy jest uzywany, sprawdz
potaczenia, przewody oraz stycznik.
OFF 2 || Zanik zasilania silnika | « Silnik nie jest podiaczony lub zbyt | « SprawdzZ potaczenie przemiennika z silnikiem.
mata moc silnika. » Test z silnikiem o matem mocy lub bez silnika. W trybie
+ Otwarty stycznik wyjsciowy. ustawien fabrycznych, wykrywanie zaniku fazy silnika jest
» Chwilowa niestabilno$¢ pradu aktywne Zanik fazy wyjscia O P L strona80= Y E 5. Aby
silnika. sprawdzi¢ przemiennik w srodowisku testowym lub
warsztatowym, bez koniecznosci uzywania silnika z tg
sama moca znamionowag co przemiennik (w
szczegolnosci dla przemiennikéw o duzej mocy
znamionowej), nalezy deaktywowac wykrywanie zaniku
fazy silnika Zanik fazy wyjscia OFL = n O
» Sprawdz i optymalizuj nastepujace parametry:
Kompensacja napigcia (prawo U/f) U F ~ strona 56,
Zakres napiecia liniowego silnikall n 5 strona 55 i
Znamionowy prad silnika n [ ~ strona 55 oraz wykonaj
AutoTuning E U~ page 58.
O5F Przepiecie zasilania + Zbyt wysokie napiecie zasilania: » Sprawdz liniowe napigcie zasilajace.
- przy zasilaniu przemiennika,
napiecie zasilania jest 10%
powyzej maksymalnej wartosci
dopuszczalnej. - przy zasilaniu
przemiennika bez polecenia
pracy, 20% powyzej
maksymalnej wartosci liniowego
napiecia zasilania.
- Zaburzenia w sieci zasilajgce;j.
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Btedy — Przyczyny - Srodki zaradcze

Btedy, ktére moga by¢ kasowane z funkcjg automatycznego restartu, po zniknieciu
przyczyny (kontynuacja)

| BLAD NAZWA Prawdopodobna przyczyna Srodek zaradczy
FHF Zanik fazy zasilania * Przemiennik jest nieprawidtowo * Wewnetrzna temperatura IGBT jest za wysoka.
zasilany lub przepalit sie » Uzywaj 3-fazowe;j sieci zasilajacej.
bezpiecznik. » Dezaktywuj btad Zanik fazy wejscia | F L strona 80 =
+ Zanik jednej fazy. nl.
+ 3- fazowy ATV12 zasilany
jednofazowym napieciem
zasilania.
» Niezréwnowazone obcigzenie.
+ Zabezpieczenie to dziata tylko z
napedem na obcigzeniu.
5L F5 | Zwarcie wyjscia « Zwarcie na wyjsciu przemiennika. | « Sprawdz podtaczenie kablowe przemiennika do silnika
przemiennika » Wykrycie btedu zwarcia na wyjsciu oraz izolacje silnika
przy poleceniu pracy
przemiennika lub przy poleceniu
automatycznego wstrzykiwania
pradem DC jesli parametr testu
IGBT 5 E ~ E strona 81 jest
ustawiony na YE 5
5L F I | Btad komunikacji * Przerwanie komunikacji na » Sprawdz magistrale komunikacyjna.
Modbus magistrali Modbus » Sprawdz czas oczekiwania.
» QOdnies sie do instrukcji uzytkowania sieci komunikacyjnej
Modbus.
S5LFZ | Bfad + Bfad potaczenia z SoMove » Sprawdz kable taczeniowe SoMove.
oprogramowania » Sprawdz czas oczekiwania
SoMove
5L F 3 | Btad komunikacji » Btad potaczenia z terminalem » Sprawdz podtgczenie terminala
terminala zdalnego zdalnym HMI
HMI
ULF Btad przecigzenia * Przecigzenie pradowe procesu. » Sprawdz proces i parametry przemiennika, powinny by¢
pradowego procesu * Prad silnika ponizej progu w fazie.
niedocigzenia aplikacji L L/ L
strona 53 podczas cyklu
ustawianego przez Czas
opoznienia niedocigzenia aplikacji
UL E strona 53 do
zabezpieczenia procesu.
EJF Przegrzanie IGBT * Przegrzanie przemiennika. « Sprawdz rozmiar silnika/przemiennika/obcigzenia.
* Wewnetrzna temperatura IGBT * Zmniejsz czestotliwos¢ przetaczania 5 F r strona 57.
jest za wysoka. * Przed ponownym uruchomieniem odczekaj, az silnika
ostygnie.
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Btedy — Przyczyny - Srodki zaradcze

Btedy, ktére moga by¢ kasowane natychmiast po zaniknieciu przyczyny.

Btad USF moze by¢ wstrzymany lub kasowany za pomocg wejscia cyfrowego (Przypisanie wstrzymania btedéw | » H strona 81).

| BLAD NAZWA Prawdopodobna przyczyna Srodek zaradczy |
CFF Btad konfiguracji « Zamieniona lub usunieta karta » Sprawdz, czy nie ma btedéw karty.
opcjonalna * Wro¢ do ustawien fabrycznych lub odtworz konfiguracje
» Biezgca konfiguracja uzytkownika | « zapasowa, jezeli jest wazna, skontaktuj sie z biurem
jest niespojna. Schneider Electric Polska.
* Wymien karte sterowania na karte
sterowania skonfigurowang w
przemienniku o innym rozmiarze
CF I Btad konfiguracji + Konfiguracja nieprawidtowa. « Sprawdz uprzednio zatadowang konfiguracje.
(1) przez tacze + Konfiguracja zatadowana do « Zataduj konfiguracje kompatybilng
szeregowe przemiennika przez siec¢ lub
magistrale komunikacyjng jest
niespojna.
CF |2 | Btadfadowania * Przerwana operacja fadowania » Sprawdz potaczenie z MultiLoader lub SoMove.
konfiguracji konfiguracja poprzez MultiLoader | « Przywr6¢ ustawienia fabryczne.
lub SoMove.
USF Za niskie napiecie + Zbyt niskie napiecie zasilania. « Sprawdz napiecie i parametry Obstuga stanu
* Przejsciowy zapad napigcia. podnapieciowego L/ 5 b - strona 81.

(1)Kiedy btad CFI jest obecny, konfiguracja zostata przerwana lub nie jest w petni zakonczona.

Zmiana bloku sterowania

W momencie zamiany karty sterowania na karte sterowania skonfigurowang w przemienniku o innym zakresie, przemiennik zablokuje sie
btedem L[ F F Niepoprawna Konfiguracja po ponownym zataczeniu zasilania. Jesli karta zostata umysinie zmieniona, btad moze by¢
skasowany przez nacis$niecie klawisza ENT dwa razy, co spowoduje przywrocenie ustawien fabrycznych.
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Btedy — Przyczyny - Srodki zaradcze

Bledy wyswietlane na terminalu graficnym

| Btap | NnAZWA Opis
Im IE: Inicjalizacja * Inicjalizacja Mikrokontrolera.
sekwencji » Konfiguracja komunikacji
COM. E | Btad komunikacji » Btad po czasie oczekiwania 50ms
(1) » Komunikat pojawia sie po 220 prébach.
A-11 Btad klawiszy + Klawisz zostat wcisniety kolejno przez wiecej niz 10 sekund.
(1) * Przerwanie membrany klawisza.
» Blok klawiszy zostat pobudzony podczas, gdy klawisz jest wcisniety.
clr Potwierdzenie + Komunikat pojawia sie jesli klawisz STOP jest wcisniety, kiedy wystepuje btad bloku klawiszy.
(1) kasowania btedu
dEU. E | Niezgodnos¢ » Typ przemiennika (marka) nie jest zgodny z blokiem klawiszy (marka).
(1) przemiennika
~ Or. E?| Niestabilna pamigé + Niestabilna pamigé ROM wykryta przez sume kontrolng
(1) ROM
~ AM. E | Niestabilna pamie¢ * Wykrycie niestabilnej pamieci RAM
(1) RAM
CPU. E | Btad CPU * Inne btedy.

)

(1) Komunikat migajacy
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Uwagi aplikacyjne

Sterowanie 2 - przewodowe (source)

I RIA
(JR1B
I RIC

) AOT

MODBUS

PO PA+ PC- U v W

(a): Polecenie jazdy Naprzod
(b): Polecenie jazdy Wstecz

=

o gpwN

® N

9.

Podtacz uziemienie przemiennika do zaciskow uziemiajgcych znajdujacych sie
ponizej zaciskdw sterowania przemiennika.

Podtacz zaciski sterowania.

Podtacz wejscia logiczne.

Wiacz przemiennik bez polecenia pracy.

Przypisa¢ ustawienia fabryczne przemiennika, Powrét do ustawien fabrycznych /
odtworzenie konfiguracji F L 5 strona 45 ustawna /n |.

Ustaw parametry silnika (w trybie COnF) tylko wtedy, kiedy ustawienia fabryczne sg
nieodpowiednie.

Wykonaj AutoTuning.

Ustaw Przypis nawrotu - - 5 strona64do L IZH

Sonrl—i]

Start

Sterowanie 3 - przewodowe (sink)

fﬁ
=

I R1A LA |
(ORIB cLo
I RIC COM (_»

L O—"
) coM w2z @
AN LI3 |
)5V | {Eﬁ L4
L)

MCDBUS

(a): Polecenie jazdy Naprzéd

1. Podtacz uziemienie przemiennika do zaciskéw uziemiajacych znajdujacych sie
ponizej zaciskdw sterowania przemiennika.

2. Podtigcz zaciski sterowania.

3. Podiacz wejscia logiczne.

4. Wiacz przemiennik bez polecenia pracy.

5. . Przypisa¢ ustawienia fabryczne przemiennika, Powrot do ustawien fabrycznych /
odtworzenie konfiguracji F L 5 strona 45 ustawna /n .

6. Ustaw parametr £ L [ na wartos¢ 3 [ strona 47.

7. Ustaw parametry silnika (w trybie [ O n F) tylko wtedy, kiedy ustawienia fabryczne
sg nieodpowiednie.

8. Wykonaj Autotuning.

9. Ustaw Typ wejs¢ logicznych ~ P L strona 50 na wartos¢ n E [
R

10. Start
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Uwagi aplikacyjne

Kontrola predkosci 0-20mA (source)

O R1A
JRIB
JRIC

0-20 mA -

com

A
B
) AOT

PO PA+

AV
3 T
NV

R s T &
20 O Lot ¢
(LhfellhelLi]e oo
MO (g
® 12
=y Lz
f "'\. 3
i | Ir’s—r;ﬁ! w4
U “ & o &
- -"'p.uei',':
MODBUS

PC- U v w

0-0¢

(a) Polecenie jazdy Naprzod

1.

gpWN

o

9.

Podtacz uziemienie przemiennika do zaciskow uziemiajacych znajdujacych sie
ponizej zaciskdw sterowania przemiennika.

Podtgcz zaciski sterowania.

Podtgcz wejscia logiczne LI1 i Al1.

Wigcz przemiennik bez polecenia pracy.

Przypisa¢ ustawienia fabryczne przemiennika, Powrét do ustawien fabrycznych /
odtworzenie konfiguracji F L 5 strona 45 ustawna /n .

Ustaw parametry silnika (w trybie COnF) tylko wtedy, kiedy ustawienia fabryczne sg
nieodpowiednie.

Wykonaj Autotuning.

ustaw Al1 A | | E strona 51 na wartos¢ O A i skalowanie Al1 jako % procentowa
warto$¢ L ~ L | strona 51 na wartos¢ OA.

Start.
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Uwagi aplikacyjne

4 Programowana predkosé¢ (source)

Wazne: Odnies¢ sie do Tabeli funkcji kompatybilnych, strona 35.
Podtacz uziemienie przemiennika do zaciskéw uziemiajacych znajdujacych sie
ponizej zaciskdw sterowania przemiennika.

=

2. Podtacz zaciski sterowania.

3. Podtacz wejscia logiczne.

4. Wiacz przemiennik bez polecenia pracy.
O RIA e[ [Oegl [OF° wic 5. Przypisa¢ ustawienia fabryczne przemiennika,, Powro6t do ustawien fabrycznych /
(O Rr1B slleiieltlel o) o odtworzenie konfiguracji F L 5 strona45 ustawna [n /.
CIRIC sommEnnmities =, 1 o . . o

@ e, ARy 6. Ulstaw parame.try silnika (w trybie CONF) tylko wtedy, kiedy ustawienia fabryczne sg
) com AN\ u2 O——4(b) nieodpowiednie.
O AN Lz O—"——(c) . Wykonaj AutoTuning.
O W) e waC . Ustaw 2 Programowana predko$¢ F 5 & strona 68 na wartos¢ L 2 H.
0 AD1 k S \:--J’+24v Oo——
—t olC .:,n.‘-l-—-—-—-
O, @
MODBUS .I.»’ uLL — :
©" |
[ Funl
PO PA+PC- U VW ¥ 5
il e

(a): Polecenie jazdy Naprzod.
(b): 2 Programowana predkos¢.
(c): 4 Programowana predkos¢

Ustaw Predkos¢ programowana 2 5 F 2 strona 68 na wartos¢ 20Hz.

gleanF —.‘-e3 |
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Uwagi aplikacyjne

Ustaw Predkos¢ programowana 3 5 F 3 strona 68 na wartos¢ 30Hz.
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Uwagi aplikacyjne

4 Programowana predkos¢ (source) kontynuacja

Ustaw Predko$¢ programowana 4 5 P 4 strona 68 na warto$¢ 40Hz.

Czestotliwos¢ wyjsciowa

SP4 - 40 Hz S rmsme e S

SP3-30Hz

SP2-20 Hz

A
Naprzéd (LI1)
PS2(LI2)
PS4 (LI3) 4 ; i
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Uwagi aplikacyjne

Sterowanie kanalem zaciskéw potaczone ze sterowaniem poprzez Modbus

1 4 4 Wazne: Odniesé sie do Tabeli funkcji kompatybilnych, strona 35.

W \ W 1. Podtacz uziemienie przemiennika do zaciskéw uziemiajgcych znajdujacych sie
ponizej zaciskdw sterowania przemiennika.

R 8 T !

D 2. Podtacz zaciski sterowania.
3. Podiacz wejscia logiczne LI1 oraz ztacze RJ45 do gniazda Modbus.
4. Wiacz przemiennik bez polecenia pracy.
i - ol 5. Przypisac ustawienia fabryczne przemiennika, Powrdt do ustawien fabrycznych /
R1B cLo . . "
e e— 1 om odtworzenie konfiguracji F [ 5 strona 45 ustawna In I.
G,’;\. @ w ———(a) 6. Ustaw parametry silnika (w trybie COnF) tylko wtedy, kiedy ustawienia fabryczne sa
coMm — 7N\ L2 nieodpowiednie
. ( ) = e 7. Wykonaj AutoTuning.
A1 U " s —— 8. Ustaw Konfiguracja kanatéw L H L F strona 60 na warto$¢ S5 E P.
RUN |
; In'__ orn :C|_—-h- ,
g i
MODBUS O.‘Q' @
SlFuLL =}
glLEL -|-
PO PA+ PC- U v w
(a): Polecenie jazdy Naprzod ) . SEP
Ustaw Kanat zadawania sygnatu predkosci 1 F ~ [ strona 60 na wartos¢ lNd k.
I(‘I Can Fl——l-
S ; i
Sprawdz, czy Kanat sterowania 1 [ d / strona 61 jest ustawiony na wartos$¢ £ E .
::.3||'__ on Fl—b :
9. Start '
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Zalecane obwody zabezpieczen przemiennika

Referencja Napiecie Prad Prad Marka zabezpieczenia Zakres
(Y) spodziewany spodziewany (1) (Z22)
cieplny wytaczeniowy
zwarciowy (1) (X) (2)

\Y kA kA A
ATV12HO018F1 100 - 120 1 5 Ferraz HSJ 15
ATV12HO37F1 100 - 120 1 5 Ferraz HSJ 25
ATV12HO75F1 100 - 120 1 5 Ferraz HSJ 40
ATV12H018M2 200 - 240 1 5 Klasa CC Ferraz ATDR 7
ATV12H037M2 200 - 240 1 5 Ferraz HSJ 15
ATV12H055M2 200 - 240 1 5 Ferraz HSJ 25
ATV12H075M2 200 - 240 1 5 Ferraz HSJ 25
ATV12HU15M2 200 - 240 1 5 Ferraz HSJ 40
ATV12HU22M2 200 - 240 1 5 Ferraz HSJ 45
ATV12H018M3 200 - 240 5 5 Klasa CC Ferraz ATDR 7
ATV12H037M3 200 - 240 5 5 Klasa CC Ferraz ATDR 7
ATV12H075M3 200 - 240 5 5 Ferraz HSJ 15
ATV12HU15M3 200 - 240 5 5 Ferraz HSJ 25
ATV12HU22M3 200 - 240 5 5 Ferraz HSJ 25
ATV12HU30M3 200 - 240 5 5 Ferraz HSJ 40
ATV12HU40M3 200 - 240 5 5 Ferraz HSJ 45

Odpowiednie zabezpieczenie obwodu nie wieksze niz X, maksymalnie ___ Y |, z zabezpieczeniem przez _ Z1  z

maksymalnym zakresem 722 .

(1) Zakres pradu spodziewanego zwarciowego zabezpiecza obwdd pod katem pradu termicznego. Obwod z warto$cig wyzsza niz
podawana w tabeli wymaga uzycia dtawika indukcyjnego.

(2) Zakres pradu wytaczania jest powigzany z zabezpieczeniem zwarciowym, ktdre nie jest gwarantowane markg zabezpieczenia. Marka
zabezpieczenia musi by¢ zgodna z normami miedzynarodowymi i normami lokalnymi. Zalezna jest od typu instalacji.
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Organizacja Menu
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Indeks parametrow

Parametr | Strona | Nazwa Jedn. Mozliwa wartos¢ / Funkcja s U.s tavyle-
fabryczne nia uzyt.
63 O. Odo
ACZ2 72 2 Rampa rozruchu s 399 g - 5s
44 . . O. O do
ACLC 62 Rampa przyspieszania s 399 g - 3.0s
Automatyczne wstrzykiwanie nlO Nie
AdC 65 pradu statego DC przy HES Tak YES
zatrzymywaniu CE Ciagly
Add 83 | Adres Modbus OFFdoZdH4d1 |- Off
su Napieciowe
A1 IE 51 Typ Al1 - ou Napieciowe 5U
oA Pradowe
36
AU % Wirtualne wejscie analogowe % Odo /100 - -
60
Brak przypisania,
Prad Silnika,
nlO Czestotliwosé
orr- wyjsciowa,
OF r Rampa wyjsciowa,
orFP Wartos¢ zadana
N OFs regulatora PID,
Ao o4 Przypisanie AO1 OFF Sprzezenie zwrotne nO
OFE regulatora PID
OFr Uchyb regulatora PID. «
EHr Moc silnika,
EHA Stan termiczny silnika,
Stan termiczny
przemiennika.
1ou Napieciowe
AO IE 54 Typ wyjscia analogowego AO1 oA Pradowe 0A
4A Pradowe
nO Nie
AE r 77 Automatyczny Restart YES Tak nO
44 Standardowa czestotliwo$¢ 50
bFr 55 silnika Hz EO - 50 Hz
nl Nie
brA 63 Adaptacja rampy zatrzymania HYES Tak YES
d4nA Hamowanie wybiegiem
CIsy 40 Wersja Oprogramowania Karta ) ) ) ) )
Cacy 40 ;VerSJa Oprogramowania Karta ) ) ) ) )
EEr Zaciski sterowania,
: Lot Ster Lokalne,
Ldl 61 Kanat sterowania 1 LCL Zdalny terminal,
Nndb Modbus
CFL 46 Makro Konfiguracje - - - - -
) . . 5in Tryb wspéiny
CHCF 60 Konfiguracja kanatéw cEp Tryb rozdzielny SIM
CL | 74 Warto$¢ ograniczenia pradu A UI '::5 do - 1.5A
Schneider 0
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Indeks parametrow

Parametr | Strona | Nazwa Jedn. Mozliwa wartos¢ / Funkcja s U.s tavyle-
fabryczne nia uzyt.
rLea 74 Wartos$¢ 2 ograniczenia pradu A UI ':: 5 do - 15A
OFF Kod niedostepny.
Cod 42 Hasto dostepu HMI On Kod aktywowany OFF
rOEO
I rOE |
comni 41 Status komunikacji Modbus - - -
r IO
-
Zgodnie z
cos 55 Wspotczynnik cos ¢ silnika - O. 5do | - zakresem
przemiennika
Al1 - parametr skalowania
CrHI 51 wejscia pradowego wartosci mA Odo 20 - 20 mA
100%
Al1 - parametr skalowania
CrLl | 51 wejscia pragdowego wartosci mA Odo 20O - 4 mA
0%
CEd 53 Prog Pradowy Silnia In Odo I. 5 - InV
SEd Standardowy,
CEE 55 Algorytm sterowania silnikiem - FPErF Zaawansowany, Std
PUMNF Pompy&Wentylatory
dl F 64 Dzielnik ramp zatrzymania Ido 10 - 4
: 0. O0do
dEZ 63 2 Rampa zatrzymania S 399 g - 5s
44 . g. O do
dELC 62 Rampa zatrzymania 5 399 g - 3.0s
dF | 41 Ostatni wykryty btad 1 - zobacz str. 93 - -
dF 2 41 Ostatni wykryty btad 2 - zobacz str. 93 - -
dF 3 42 Ostatni wykryty btad 3 - zobacz str. 93 - -
dFPH 42 Ostatni wykryty btad 4 - zobacz str. 93 - -
Uszkodzenie pracy liniowego 0 Nie
drn 82 napiecia zasilania (zapad "_:’IE 5 Tak nO
napiecia)
EP | 41 Stan przemiennika po detekcji btedu 1 - - - - -
EPZ2 42 Stan przemiennika po detekcji btedu 2 - - - - -
EFP3 42 Stan przemiennika po detekcji btedu 3 - - - - -
EFPY 42 Stan przemiennika po detekcji btedu 4 - - - - -
. . . g. Ido
FES 70 Wspétczynnik skali PID PID 00 O - 1.0
Powrét do ustawien " g r gléc
FLS 45 fabrycznych / odtworzenie - '_In IN nO
konfiguracji Im INI
Wzmocnienie petli o o
FLLC 56 S % Odo /100 - 20%
czestotliwosci
nlO Nie
Wymuszone lokalne LI L1h
FLo | 1 | Yoort L2H L2h no
L3IH L3h
LYH L4h
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Indeks parametrow

Parametr | Strona | Nazwa Jedn. Mozliwa wartos¢ / Funkcja Ustawienia U.s tavf"e'
fabryczne nia uzyt.
nl Nie.
Wymuszone zadawanie A1l Zaciski sterowania.
FLOL | 81 | okaine Lcc HMI. no
AU Pokretto czestotliwosci
. a0 Nie.
FLr 78 Rozruch w locie YEG Tak nO
A1l Zaciski sterowania.
Fr | 44 Kanat zadawania sygnatu LCC HMI. Al
" 60 | predkosci 1 Ndhb Modbus.
AU Pokretto czestotliwosci
A1l Zaciski sterowania.
ErH 36 Czestotliwos¢ zadana LCC HMI.
d - predkosci Ndhb Modbus.
AU Pokretto czestotliwosci
Frs5 55 Z'na.mlonowa czestotliwos¢ Hz /Odo 40O ) 50 lub 60 Hz
silnika (do bFr)
a0 Nieprzypisane.
Przvpisanie zatrzvmania L IL L1L: LI1 stan aktywny niski.
FSE 64 e y LeL L2L: LI2 stan aktywny niski. no
Szybkiego L 3L L3L: LI3 stan aktywny niski.
L YL L4L: LI4 stan aktywny niski
FEd 53 Prog Czestotliwosci Silnika Hz Odo 400 - 50 lub 60 Hz
FLEH 4 Wyswietlanie uptywu czasu O. o ildo ) ) )
pracy wentylatora 9939
HSFP % Wysoka predkosc Hz L5FPdoEFr |- 50 lub 60 Hz
50 lub 60 Hz
HS5PZ2 76 Predkos$¢ Wysoka 2 Hz LS5PdoEFr |- zalezna od BFr,
max TFr.
H5F 3 76 | Predkos¢ Wysoka 3 Hz |jako H5P 2 jako HS2 jako H5F &
H5FY 76 | Predko$¢ Wysoka 4 Hz |jako HGFPZ2 jako HS2 jako H5 P 2
Wyswietlanie wartosci
H5U 40 predkosci wysokiej - - - - -
(maksymalnej)
nl Funkcja nieaktywa nO
Przvoisanie wstrzvmania L IH L1h: LI1 aktywny wysoki
InH 81 b ggw y LZH L2h: LI2 aktywny wysoki
¢ L3IH L3h: LI3 aktywny wysoki
LYH L4h: L14 aktywny wysoki
80 Zanik fazy wejsciowej - n0 Nie. YES
IPL = ywel ) 4E S Tak
Zgodnie z
IER 80 Prad cieplny silnika A g. 2do . 5 |- zakresem
przemiennika
nO Nie
L IH L1h: LI1 aktywny wysoki
100 66 Praca impulsowa LZH L2h: LI2 aktywny wysoki nO
L3IH L3h: LI3 aktywny wysoki
LYH L4h: L14 aktywny wysoki
JpF | 68 |Skokczestotliwosci- Hz | odowoo |- 0 Hz
pominiecie czestotliwosci
Schneider 1%
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Indeks parametrow

Parametr | Strona | Nazwa Jedn. Mozliwa wartos¢ / Funkcja e e U.s tavyle-
fabryczne nia uzyt.
nl0 Nie
L IH L1H: L1 aktywny wysoki
LZ2H L2H: LI2 aktywny wysoki
L3IH L3H: LI3 aktywny wysoki
LL2 74 2 Ograniczenie Pradowe LYH L4H: LI4 aktywny wysoki nO
L IL L1L: LI1 aktywny niski
LZL L2L: LI2 aktywny niski
L3L L3L: LI3 aktywny niski
LYL L4L: L4 aktywny niski
L[Cr 38 Prad silnika A - - - -
LEL | 81 Zanik sygnatu 4 - 20mA ;g 5 ?;ek nO
af Zewnetrzne zadawanie
LFr 44 erz - | -4yoodoyoo |- 0
60 predkosci
L s 40 Stan wejs¢ logicznych LI1 do . ) ) ) .
Li4
Loc 52 Prog Przecigzenia aplikaciji % In 10do 150 - 90 %
Lol 52 Przypisanie LO1 jako ~ [ jako ~ /1 nO
LO 5 | 52 |StanLO1 (stan aktywny) 5 g g ZZZ‘;?;"VVV':; POS
Stan wyjscia logicznego i ) ) ) _ )
Losi 40 przekaznika R1
LSF % Niska predkosé Hz OdoHSF - 0 Hz
LuL 53 Prog Niedociazenia aplikacji %In | 20do 100 - 60 %
nrercL 58 Wybor parametrow silnika - E Z; E:ng nPr
nen 80 Stan cieplny silnika - ;g c _rl\_l;i nO
84 Adres komunikacji wartosci
nl = wyjscia 1
84 Adres komunikacji wartosci
nl2 | wyjscia 2
84 Adres komunikacji wartosci
nl3 & | wyjécia 3
84 Adres komunikacji wartosci
nlH = wyjscia 4
ACAH I 83 Adres komunkacji wyjscia 1 2135
AnCAZ 83 Adres komunkacji wyjscia 2 219C
o E 83 Adres komunkacji wyjscia 3 0
ACAHY 83 Adres komunkacji wyjscia 4
1o Schneider
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Indeks parametrow

Parametr | Strona | Nazwa Jedn. Mozliwa wartos¢ / Funkcja CHE T U.s tavyle-
fabryczne nia uzyt.
Zgodnie
nlr 55 Znamionowy prad silnika A1) DI g 5 do - z zakresem
’ przemiennika
nCU 40 Zakres Mocy Przemiennika
84 Adres komunikacji wartosci
nfl1 = | wejscia 1
84 Adres komunikacji wartosci
nlie - wejscia 2
84 Adres komunikacji wartosci
nfl3 2 | wejscia 3
84 Adres komunikacji wartosci
nf4 - wejscia 4
ANA | 83 Adres komunkac;ji wejscia 1 - 0C81
AMNAZ2 83 Adres komunkac;ji wejscia 2 - 219C
~MNA3 83 Adres komunkac;ji wejscia 3 - 0
A~NAY 83 Adres komunkac;ji wejscia 4 - 0
e FOS Pozytywna.
nPL 50 Typ wejs¢ logicznych - nEL Negatywna POS
45 KW lub Zgodnie
nPr % Moc znamionowa silnika HP - - z zakresem
29 przemiennika
Redukcja zakt6cen silnika nlO Nie
nrd oL (modulacja czestotliwosci) HES Tak no
Zgodnie
nSP 55 Znamionowa predkos¢ silnika rpm Odo 327617 |- z zakresem
przemiennika
n0O Nie.
L IL L1L: LI1 stan aktywny niski.
nSE 64 Zatrzymanie wybiegiem LZL L2L: LI2 stan aktywny niski. nO
L 3L L3L: LI3 stan aktywny niski.
L YL L4L: LI4 stan aktywny niski.
T a0 Nie
oLL 80 Przeciazenie silnika - YES Tak YES
. o . nl Nie
OoFL 80 Zanik fazy wyjsciowej - YES Tak YES
OFP - 38 Moc silnika % - - - -
nl Nie.
o L IH L1h: L1 aktywny wysoki.
PARU 72 Earzzgts:rr;l?jgjtolManual LZH L2h: L2 aktywny wysoki. nO
9 L3H L3h: L3 aktywny wysoki.
LYH L4h: L4 aktywny wysoki.
FPEE 41 Czas uptywu pracy procesu 0.01 |- - - -
FFL 57 Profil magnesowania silnika % Odo /100 20%
Inwersja sprzezenia regulatora ) nlO Nie
PIL 2 1pp YyES Tak no
(1)In = prad znamionowy przemiennika.
Schneider "
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Indeks parametrow

Parametr | Strona | Nazwa aed Mozliwa wartos¢ / Funkcja U.staW|e- U.s tavyle-
n. nia fabr. | nia uzyt.
Przypisanie sprzezenia n0 Nie.
PIF 0 regulatora PID Al Zaciski sterowania no
Wewnetrzne zadawanie nO Nie
P 0 regulatora PID HES Tak no
Zadawanie manulane regulatora nl Nie.
P in 72 PID 9 A1l Zaciski sterowania nO
AU AlV
nl Nie
2 sygnat zadawania regulatora L IH L1h
Prea 70 PIDyg 9 - |LaH L2h no
L3IH L3h
L4YH L4h
4 sygnat zadawania regulatora .
FrH4 n PID Fr2 jako Pr2 nO
PrFP 71 Rampa przejscia regulatora PID S Odo 559. 9 - Os
nl Nie.
L IH L1h: L1 aktywny wysoki.
P52 68 2 programowana predkosc¢ LZH L2h: L2 aktywny wysoki. nO
L 3H L3h: L3 aktywny wysoki.
LHYH L4h: L4 aktywny wysoki.
PS4 68 4 programowana predko$¢ P52 jako F5¢2 nO
F5H 68 8 programowana predkos¢ P52 jako P52 nO
Priorytet STOP z terminala n0 Nie
Pat &0 graficznego HES Tak YES
PEH 4 WySW|et.Ian|e czasu po O. 0 Ido ) _ _
wigczeniu zasilania 9949
n0 Nie przypisany,
FLE Przemiennik bez btedu,
rlin Przemiennik uruchomiony,
FER Osiagniety prog czestotliwosci,
FLA Osiagnieta predkos$¢ wysoka,
CER Osiagniety prog pradu,
ro 51 Przypisanie R1 - 5-rA Osiagnieta czestotliwos¢ FLt
ESA zadana,
ULA Osiagniety stan termiczny
OoLA silnika,
AF | Alarm niedocigzenia,
Alarm przecigzenia,
Al1 Al 4 - 20.
Wspdtczynnik wzmocnienia 0. 00do
rdb 0 | \szniczkujacego PID 100, 00 - 0.00
-Fr 38 Czestotliwos¢ wyjsciowa Hz | - - -
70 Wspétczynnik wzmochnienia O. O ldo ) 1
r G = | catkowania PID oo
n0 Nie
rln 60 Blokada nawrotu YEG Tak nO
"2 Schneider
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Indeks parametrow

Parametr | Strona | Nazwa Jedn. Mozliwa wartos¢ / Funkcja S U.s tavyle-
fabryczne nia uzyt.
Sygnat zadajgcy 2 o ) o
rfe n regulatora PID o Odo 10D 25%
Sygnat zadajacy 3 o _ 0
rf3 a regulatora PID % Odo 100 50%
Sygnat zadajacy 4 o ) o
rPH a regulatora PID % Odo 10D 5%
FPC 38 Sygnat zadania PID - - - - -
rPE 38 Uchyb PID - - - - -
rPF 38 Sprzezenie petli PID - - - - -
Wspétczynnik
rPL 70 wzmocnienia Oo. 0oldo 100 - 1
proporcjonalnego PID
Maksymalna wartosé o o
rPH A | Jadana regulatora PID %PID | Odo 100 ) 100%
FP 71 Wew sygnat zadajacy PID | % PID | O0do 100 - 0%
Minimalna warto$¢ o o
rPL n zadana regulatora PID %PID | Odo 100 . 0%
n0 Nie. nO
rPr 82 Reset zasilania FEH Reset czasu pracy
wentylatora
n0O Nie.
L IH L1h: L1 aktywny wysoki.
LZH L2h: L2 aktywny wysoki.
L3IH L3h: L3 aktywny wysoki.
rP5 62 Przetaczanie ramp LYH L4h: L4 aktywny wysoki. nO
L IL L1h: L1 aktywny niski.
LZL L2h: L2 aktywny niski.
L3L L3h: L3 aktywny niski.
LYL L4h: L4 aktywny niski.
L In Liniowa.
rPE 62 Typ rampy =1 Typu S. Lin
u Typu U.
a0 Funkcja nieaktywna.
L Ih L1h: L1 aktywny wysoki.
rrS 64 Przypis nawrotu - LZH L2h: L2 aktywny wysoki. nO
L3H L3h: L3 aktywny wysoki.
LHH L4h: L4 aktywny wysoki
nl0 Nie.
Przvpisanie Kasowania L IH L1h: L1 aktywny wysoki.
~S5F 77 BI zi/gw - LZ2H L2h: L2 aktywny wysoki. nO
< LIH L3h: L3 aktywny wysoki.
LYH L4h: L4 aktywny wysoki
Poziom aktywac;ji o ) o
rat 4 regulatora PID % Odo 100 0%
cewg | o4 |Wyswetlneuphwu oo g doggg |- . -
czasu pracy przemiennika
Zapis konfiguracji ) n0 Nie
5L 5 4| uzytkownika Sktr | Tak no
cdr | 65 Auto dohamowanie A Odo | 2 07A
pradem DC1
SFr 57 | Czestotiwose kHz | 2do 16 - 12
przetgczania
Schneider "
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Indeks parametrow

Parametr | Strona | Nazwa Jedn. Mozliwa wartos¢ / Funkcja ] U.stavyle-
fabryczne nia uzyt.
Predkosc¢ przewidywana ) )
sF5 a regulatora PID nOdo 400 no
Rodzaj czestotliwosci HF | HF1
afE 57 przetaczania ) HF 2 HF2 HF1
a0 Nie.
. .- L IH L1h: L1 aktywny wysoki.
SHZ2 76 PrzS);pklia.nle 2 HSP predkosci - LZ2H L2h: L2 aktywny wysoki. nO
WysSoKie] L IH L3h: L3 aktywny wysoki.
LYH L4h: L4 aktywny wysoki
cHy 76 Przyp|§qn|e 4 HSP predkosci ) jako 5H & jako 5 H 2 nO
wysokiej
n0O Nie
SLL 82 Btad Modbus YEG Tak YES
SLF 56 Kompensacja poslizgu %nSL | O0do 150 - 100%
SPZ 68 Program predkosci 2 - - - - -
SF3 68 Program predkosci 3 - - - - -
S5FPY 68 Program predkosci 4 - - - - -
5F5 68 Program predkosci 5 Hz Odo 400 - 25 Hz
SFPE 68 Program predkosci 6 Hz Odo 400 - 30 Hz
S5F1 68 Program predkosci 7 Hz Odo 400 - 35 Hz
SFPH 68 Program predkosci 8 Hz Odo 400 - 40 Hz
5P~ 40 Specyflczn}/ Numer ) ) ) ) )
Przemiennika
SER 56 Stabilnos$¢ petli czestotliwosci % Odo 100 - 20%
SERE 39 Stan przemiennika i silnika - - - - -
St 81 | Maksymalny czas zatrzymania s 0. Odo /0. 0O |- 1.0s
. . Nie.
Zabezpieczenie stanu nl .
SEF 81 L - Zatrzymanie na nO
podnapieciowego rMnP :
rampie
nlO Nie
SErE 81 Test IGBT YEGS Tak nO
chne g: rt?l?i:e‘:)lz(ia.trz manie
SEE 64 Typ zatrzymania F5E y rzy ’ rMP
Zatrzymanie
nSE g
wybiegiem.
5 5 min
o 10 min
Maksymalny czas ponownego J0 30 min
EA- 7 rozrughu y P 9 IH 1 godzina 5 min
ZH 2 godziny
iH 3 godziny
CE Nieograniczony
4. 8 4.8 kbps
‘. .. 9. A 9.6 kbps
Ebr 83 Predkosc¢ operacji Modbus IR, 19.2 kbps 19.2 kbps
jB. 4 38.4 kbps
. er 2 - przewodowe.
ECLC 47 Typ Sterowania - Ir 3 - przewodowe 2C
14 Schneider
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Indeks parametrow

Kod Page | Name Jedn. Possible value / Function e e Ussar
fabryczne setting
Poziom: Stan 0
LEL II:L’jrbz;'.écie'
ELCE 50 Typ sterowania 2 - przewodowego - Ern el ) trn
FFEO Zmiana stanu
Priorytet FW:
Stan 0 lub 1
£EdC | 65 Czas auto dohamowania pragdem DC S g. Ildo 3O 05s
Bo | 801
I BE | 8E1
EFO 83 Format komunikacji Modbus - Gl 8n1 8E1
Bnc 8n2
Ny 60 lub 72 Hz
EFr 55 Czestotliwos¢ maksymalna Hz /0do HOO (do bFr)
EHd 38 Stan termiczny przemiennika - - - - -
EHr 38 Stan termiczny silnika % - - - -
Silnik ACL
z chfodzeniem
. . . - ACL wiasnym,
EHE 80 Zabezpieczenie termiczne silnika - FrL Silnik
z chfodzeniem
zewnetrznym
72 . . o. Ido
ELS 75 Czas wylaczenia dla predkosci niskiej s 399 g - nO
EOL 52 Czas opOznienia przecigzenia aplikacji S Odo /100 - 5s
EEd 53 Prog Termiczny Silnika Y%tHr | Odo [ I8 100%
EED 83 | Opéznienie komunikacji Modbus - g. Ido 3o |- 10
a0 Nie.
EUR 58 Autotuning - HES Tak. nO
dOnE Zakonczony
UF r 56 Kompensacja napiecia IR (prawo U/F) % gd5do 200 - 100%
UL n 38 Napigcie sieci zasilania \% - - - -
UL E 53 ngs opdznienia niedocigzenia s Odo 100 ) 56
aplikacji
Unb5 55 Znamionowe napiecie silnika V I00do HBO |- 230V
UPP 73 Prog aktywaciji regulatora PID % Odo /100 - 0
Btad 0
i przekaznik
btedu sg
L o otwarte.
Ush 81 Obstuga stanu podnapieciowego -
/ Btad
i przekaznik
btedu sg
zamkniete.
UCAL 40 Zakres Napieciowy Przemiennika - - - - -
Schneider e
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	4 Jeśli nie nastąpiło rozładowanie kondensatotów na szynie DC skontaktuj się lokalnym biurem Schneider Electric. Nie naprawiaj i nie pracuj na przemienniku.
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	Etykiety połączeniowe przemiennika ATV12
	Input 120 V
	Input 240 V
	Input 240 V

	Zaciski mocy przemiennika
	Dostęp do zacisków mocy przemiennika
	Dostęp do zacisków napięcia zasilania przemiennika do podłączenia zacisków oczkowych przewodów
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	Zaciski mocy przemiennika
	Rozmieszczenie zacisków mocy przemiennika ATV12
	(1) Pogrubiona wartość odpowiada minimalnej skali przewodu do zapewnienia bezpieczeństwa mocowania.
	(2) 75°C (167 °F) przewód miedziany (minimalny rozmiar przewodu dla używanego zakresu mocy przemiennika).
	(3) Rekomendowana wartość maksymalna.


	Zaciski sterowania przemiennika ATV12
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	1. Nie ekranowane przewody na wyjściu zacisków przekaźników ATV12.
	2. Stalowa płyta uziemiająca nie dostarczana z przemiennikiem, montowana zgodnie ze wskazówkami na schemacie powyżej.
	3. Zaciski PA i PC do modułu hamowania sieci DC (ekranowane przewody).
	4. Ekranowane przewody do podłączenia sygnałów sterowania / sygnalizacji. Dla aplikacji wymagających wielu przewodników, zastosuj kable o małym przekroju (0,5 mm2). Ekran musi być uziemiony na obu końcach. Ekran powinien być ciągły a zaci...
	5. Ekranowane kable do podłączenia silnika, z ekranem uziemionym na obu końcach. Ekran powinien być ciągły, a zaciski pośrednie muszą być umieszczone w metalowych ekranowanych obudowach EMC. Przewód uziemiający silnik PE (zielono-żółty)...
	6. Przewód uziemienia przemiennika (punkt przyłącza przewodu ochronnego) z przekrojem poprzecznym 10 mm² (6AWG) zgodnie z normą IEC 61800-5-1.
	7. Nie ekranowane przewody lub kable zasilania.
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	2. Ładowanie LED.
	3. Jednostka LED (c).
	4. Klawisz ESC: Opuszczenie menu lub parametru albo przerwanie wyświetlania wartości, aby powrócić do poprzedniej wartości z pamięci.
	5. Klawisz STOP: zatrzymuje silnik (może być ukryty jeśli funkcja jest wyłączona). Ważne: Zobacz instrukcje dla polecen RUN/ STOP po zdjęciu zaślepki na pokrywie przedniej przemiennika.
	6. Klawisz RUN: Uruchamia silnik jeśli funkcja jest skonfigurowana (może być ukryty jeśli funkcja jest wyłączona).
	7. Pokrętło nawigacyjne: - do nawigacji zgodnie z ruchem wskazówek zegara lub w przeciwnym kierunku, - i wyboru / zatwierdzenia parametru w momencie naciśnięcia gałki.. Tryb wciśnięcia gałki jest obrazowany przez symbol
	8. Klawisz MODE (Tryb): Przełącza pomiędzy trybem sterowania / programowania. Klawisz MODE (Trybu) jest dostępny tylko po zdjęciu pokrywy przedniej przemiennika.
	9. Tryb CONFIGURATION (Konfiguracji) LED.
	10. Tryb MONITORING (monitoringu) LED.
	11. Tryb REFERENCE (zadawania prędkości) LED.
	12. Wyświetlacz 7-segmentowy.
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	Organizacja Menu Konfiguracji

	Tryb Konfiguracji - MyMenu
	Tryb Konfiguracji - MyMenu
	JAK STEROWAĆ PRZEMIENNIKIEM LOKALNIE
	Przypisanie wejść logicznych LI

	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	(1) In = znamionowy prąd przemiennika

	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	(1) In = znamionowy prąd przemiennika.

	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Menu STEROWANIE

	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Prędkości ustalone

	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Menu regulatora PID

	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	(1) In = znamionowy prąd przemiennika

	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Konfiguracja Prędkości Wysokiej

	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Zabezpieczenie cieplne silnika

	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	(1) In = znamionowy prąd przemiennika.

	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Tryb Konfiguracji : Pełne MENU (FULL)
	Utrzymanie
	Migracja ATV11 -> ATV12
	Rozmiary

	Migracja ATV11 -> ATV12
	Zaciski ATV12

	Migracja ATV11 -> ATV12
	Ustawienia

	Migracja ATV11 -> ATV12
	Funkcje - Porównanie z wersją ATV11pppE

	Migracja ATV11 -> ATV12
	Funkcje - Porównanie z wersją ATV11pppU

	Migracja ATV11 -> ATV12
	Funkcje - Porównanie z wersją ATV11pppA

	Migracja ATV11 -> ATV12
	Funkcje - Porównanie z wersją ATV11pppE327

	Błędy – Przyczyny - Środki zaradcze
	Przemiennik nie startuje, brak wyświetlenia błędu.
	Błędy, które nie mogą być kasowane automatycznie

	Błędy – Przyczyny - Środki zaradcze
	Błędy, które nie mogą być kasowane automatycznie (ciąg dalszy)
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	Błędy, które mogą być kasowane z funkcją automatycznego restartu, po zniknięciu przyczyny
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	Błędy, które mogą być kasowane z funkcją automatycznego restartu, po zniknięciu przyczyny (kontynuacja)

	Błędy – Przyczyny - Środki zaradcze
	Błędy, które mogą być kasowane natychmiast po zaniknięciu przyczyny.
	(1)

	Błędy – Przyczyny - Środki zaradcze
	Błędy wyświetlane na terminalu graficnym

	Uwagi aplikacyjne
	Sterowanie 2 - przewodowe (source)
	1. Podłącz uziemienie przemiennika do zacisków uziemiających znajdujących się poniżej zacisków sterowania przemiennika.
	2. Podłącz zaciski sterowania.
	3. Podłącz wejścia logiczne.
	4. Włącz przemiennik bez polecenia pracy.
	5. Przypisać ustawienia fabryczne przemiennika, Powrót do ustawień fabrycznych / odtworzenie konfiguracji FCS strona 45 ustaw naInI.
	6. Ustaw parametry silnika (w trybie COnF) tylko wtedy, kiedy ustawienia fabryczne są nieodpowiednie.
	7. Wykonaj AutoTuning.
	8. Ustaw Przypis nawrotu rrS strona 64 do LI2H
	9. Start

	Sterowanie 3 - przewodowe (sink)
	1. Podłącz uziemienie przemiennika do zacisków uziemiających znajdujących się poniżej zacisków sterowania przemiennika.
	2. Podłącz zaciski sterowania.
	3. Podłącz wejścia logiczne.
	4. Włącz przemiennik bez polecenia pracy.
	5. . Przypisać ustawienia fabryczne przemiennika, Powrót do ustawień fabrycznych / odtworzenie konfiguracji FCS strona 45 ustaw naInI.
	6. Ustaw parametr tCC na wartosć 3C strona 47.
	7. Ustaw parametry silnika (w trybie COnF) tylko wtedy, kiedy ustawienia fabryczne są nieodpowiednie.
	8. Wykonaj Autotuning.
	9. Ustaw Typ wejść logicznych nPL strona 50 na wartość nEG
	10. Start


	Uwagi aplikacyjne
	Kontrola prędkości 0-20mA (source)
	1. Podłącz uziemienie przemiennika do zacisków uziemiających znajdujących się poniżej zacisków sterowania przemiennika.
	2. Podłącz zaciski sterowania.
	3. Podłącz wejścia logiczne LI1 i AI1.
	4. Włącz przemiennik bez polecenia pracy.
	5. Przypisać ustawienia fabryczne przemiennika, Powrót do ustawień fabrycznych / odtworzenie konfiguracji FCS strona 45 ustaw na InI.
	6. Ustaw parametry silnika (w trybie COnF) tylko wtedy, kiedy ustawienia fabryczne są nieodpowiednie.
	7. Wykonaj Autotuning.
	8. ustaw AI1 AI1t strona 51 na wartość OA i skalowanie AI1 jako % procentowa wartość CrL1 strona 51 na wartość 0A.
	9. Start.
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	4 Programowana prędkość (source)
	1. Podłącz uziemienie przemiennika do zacisków uziemiających znajdujących się poniżej zacisków sterowania przemiennika.
	2. Podłącz zaciski sterowania.
	3. Podłącz wejścia logiczne.
	4. Włącz przemiennik bez polecenia pracy.
	5. Przypisać ustawienia fabryczne przemiennika,, Powrót do ustawień fabrycznych / odtworzenie konfiguracji FCS strona 45 ustaw na InI.
	6. Ustaw parametry silnika (w trybie COnF) tylko wtedy, kiedy ustawienia fabryczne są nieodpowiednie.
	7. Wykonaj AutoTuning.
	8. Ustaw 2 Programowaną prędkość PS2 strona 68 na wartość L2H.
	9.
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	4 Programowana prędkość (source) kontynuacja

	Uwagi aplikacyjne
	Sterowanie kanałem zacisków połączone ze sterowaniem poprzez Modbus
	1. Podłącz uziemienie przemiennika do zacisków uziemiających znajdujących się poniżej zacisków sterowania przemiennika.
	2. Podłącz zaciski sterowania.
	3. Podłącz wejścia logiczne LI1 oraz złącze RJ45 do gniazda Modbus.
	4. Włącz przemiennik bez polecenia pracy.
	5. Przypisać ustawienia fabryczne przemiennika, Powrót do ustawień fabrycznych / odtworzenie konfiguracji FCS strona 45 ustaw na InI.
	6. Ustaw parametry silnika (w trybie COnF) tylko wtedy, kiedy ustawienia fabryczne są nieodpowiednie
	7. Wykonaj AutoTuning.
	8. Ustaw Konfiguracja kanałów CHCF strona 60 na wartość SEP. Ustaw Kanał zadawania sygnału prędkości 1 Fr1 strona 60 na wartość Mdb. Sprawdź, czy Kanał sterowania 1 Cd1 strona 61 jest ustawiony na wartość tEr.
	9. Start
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